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1 Ubersicht

Dieses Handbuch beschreibt die Funktionen aller KNX secure Sonnenschutz-
aktoren. Beachten Sie die entsprechenden Hinweise am Kapitelanfang, wel-
che Funktionen fur ihre Geratevariante zur Verfiigung stehen.

In den Abbildungen kénnen die Bezeichnungen und die Anzahl der angezeig-
ten Objekte je nach Gerat und Softwarestand abweichen.

VORSICHT
Die KNX secure Sonnenschutzaktoren positionieren die

Sonnenschutzantriebe mit hoher Genauigkeit. Nach langerem Betrieb
der Gerate kann es jedoch zu Abweichungen in der Positionierung
kommen. Um eine einwandfreie Funktion zu gewahrleisten, ist es deshalb

erforderlich, einmal pro Woche eine Referenzfahrt der Sonnenschutzantriebe

durchzufihren.

1.1 Allgemeines zu den KNX secure Sonnenschutzaktoren

warema_2048818_alhb_de_v2:2023-02-01

Die KNX secure Sonnenschutzaktoren dienen zum direkten Positionieren
voneinander unabhangiger Antriebe flr Jalousien, Raffstoren, Markisen und
weiteren Sonnenschutzeinrichtungen. Die Anzahl der Ausgange ist von der

jeweiligen Gerétevariante abhangig.
» Dbis zu acht 230 V AC Antriebe

Technische Anderungen behalten wir uns vor



1.2 Geratevarianten

WAREMA bietet die KNX secure Sonnenschutzaktoren
im Aufputzgehause (AP) und eine Geréatevariante auch
als Reiheneinbaugeréat (REG) an.

Alle Geriéte verfiigen uber folgende Features:

» Unterstltzung von KNX Data secure
» updatefahig Uber den KNX Bus und tber USB
» Not-/Handbedienung und Betatigen der KNX Programmiertaste via Bluetooth
& Smartphone-App (deaktivierbar)
» Test- und Diagnosemdglichkeiten per Smartphone App
» frei parametrierbare Binareingdnge verfligbar (z. B. Schalten, Dimmen,
Jalousie, Szenentaster, freie Zustands-/Flankenauswertung)
» Logik- und Timer-Funktionen
Die Gerate mit dem Zusatz ,,pro“ verfiigen liber weitere Features:
» Strommessung zur Fehlererkennung
» Laufzeitermittiung
Aktor Spannung Kanile eiT:‘:;ﬁZe Gehause Gir::il;:e' Art.-Nr.
KNX secure 2M230.81 AP pro 230V AC 2 8 Aufputzgehause 9TE 2040737
KNX secure 2M230.81 AP 230 V AC 2 8 Aufputzgehause 9TE 2040738
KNX secure 4M230.8| AP pro 230 V AC 4 8 Aufputzgehause 9TE 2040739
KNX secure 4M230.81 AP 230V AC 4 8 Aufputzgehause 9 TE 2040760
KNX secure 6M230.161 AP pro 230 V AC 6 16 Aufputzgehduse 12 TE 2040761
KNX secure 6M230.161 AP 230V AC 6 16 Aufputzgehause 12 TE 2040762
KNX secure 8M230.161 AP pro 230V AC 8 16 Aufputzgehause 12 TE 2040763
KNX secure 8M230.161 AP 230 V AC 8 16 Aufputzgehause 12 TE 2040764
KNX secure 4M230.81 REG pro 230 V AC 4 8 Reiheneinbaugerat 9TE 2040767
KNX secure 4M230.81 REG 230 V AC 4 8 Reiheneinbaugerat 9TE 2040768

Die MaBangaben finden Sie in der jeweiligen Installationsanleitung der
Gerate.

1.3 Weitere Dokumentationen

6 Technische Anderungen behalten wir uns vor

Weitere Informationen zu Installation und Inbetriebnahme der KNX secure
Sonnenschutzaktoren finden Sie in den zugehoérigen Installationsanleitungen.

Im Weiteren werden Gruppenobjekte mit GO abgekdirzt.

warema_2048818_alhb_de_v2:2023-02-01
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2 Sicherheitshinweise

Sicherheit

Wir haben die KNX secure Sonnenschutzaktoren unter Beachtung der grund-
legenden Sicherheitsanforderungen entwickelt und geprdft.
Trotzdem bestehen Restrisiken.

Lesen Sie deshalb dieses Handbuch, bevor Sie die Steuerung in Betrieb neh-
men und bedienen.

Beachten Sie unbedingt die hier aufgefiihrten Sicherheitshinweise und die
Warnhinweise in diesem Handbuch. Ansonsten erlischt jeglicher Gewéahr-
leistungsanspruch seitens des Herstellers.

Bewahren Sie dieses Handbuch flr kiinftige Verwendung auf.

2.1 Symbol- und Piktogrammerklarung

warema_2048818_alhb_de_v2:2023-02-01
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Die Sicherheitshinweise in dieser Anleitung sind mit Warnsymbolen gekenn-
zeichnet. Sie sind nach dem jeweiligen Gefahrdungspotenzial hierarchisch
folgendermaBen abgestuft:

GEFAHR

warnt vor einer unmittelbar drohenden geféahrlichen Situation.

Die moglichen Folgen kénnen schwere Verletzungen bis hin zum Tod
(Personenschéden), Sach- oder Umweltschaden sein.

WARNUNG

warnt vor einer méglichen gefahrlichen Situation.

Die moglichen Folgen kdnnen leichte oder schwere Verletzungen bis hin
zum Tod (Personenschaden), Sach- oder Umweltschaden sein.

VORSICHT
mahnt zu vorsichtigem Handeln.
Die moglichen Folgen einer Nichtbeachtung kénnen Sachschéden sein.

An der Steuerung selbst, oder an den angeschlossenen Geraten kénnen
folgende Piktogramme und Symbole angebracht sein, die Sie auf bestimmte
Gefahrenpotenziale aufmerksam machen sollen:

WARNUNG
vor geféahrlicher elektrischer Spannung.

Technische Anderungen behalten wir uns vor



Sicherheit

Beispiel

Das i-Symbol kennzeichnet wichtige Hinweise und hilfreiche Tipps.

Der Begriff Beispiel kennzeichnet ein Beispiel.

Das Quadrat kennzeichnet eine Anweisung oder eine Handlungsaufforde-
rung. Fuhren Sie diesen Handlungsschritt aus.

Das Dreieck kennzeichnet ein Ereignis oder ein Resultat einer vorangegan-
genen Handlung.

Das schwarze Dreieck ist das Aufzahlungszeichen fir Listen oder Auswah-
len.

2.2 BestimmungsgemifBe Verwendung

8 Technische Anderungen behalten wir uns vor

Die KNX secure Sonnenschutzaktoren dienen zum direkten Positionieren
voneinander unabhangiger Antriebe fiir Jalousien, Raffstoren, Markisen und
weiterer Sonnenschutzeinrichtungen.

WARNUNG
Bei Fragen zum Anschluss von Geréten, die nicht in dieser Anleitung
aufgefiihrt sind, ist die Genehmigung des Herstellers einzuholen!

Alle Gerate der Steuerung sind, falls nicht anders beschrieben, zur Montage
in Innenrdumen vorgesehen.

WARNUNG

Bei Einsatz auBerhalb des hier aufgefiihrten Verwendungszweckes ist

die Genehmigung des Herstellers einzuholen! Die Folgen einer nicht
bestimmungsgeméBen Verwendung kénnen Personenschéaden des
Bedieners oder Dritter sowie Sachschaden an der Steuerung selbst, den
angeschlossenen Geraten oder den beweglichen mechanischen Teilen der
gesamten Anlage sein.

Setzen Sie unser Produkt daher nur bestimmungsgemas ein!

warema_2048818_alhb_de_v2:2023-02-01
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2.3 Leser-Zielgruppe

Sicherheit

Diese Anleitung wendet sich an Personen, welche eine Sonnenschutzanlage
in KNX Technologie in Betrieb nehmen sowie an geschultes Fachpersonal.
Kenntnisse der KNX Technologie sind hierzu erforderlich.

WARNUNG
Inbetriebnahme oder Bedienung durch nicht ausreichend qualifizierte und

informierte Personen kann schwere Schaden an der Anlage oder sogar
Personenschéaden verursachen.

Die Inbetriebnahme darf deshalb nur durch jeweils entsprechend geschultes
Fachpersonal erfolgen. Dieses Personal muss in der Lage sein, Gefahren,
welche durch die mechanische, elektrische oder elektronische Ausristung
verursacht werden kdnnen, zu erkennen.

Personen, welche die Anlage in Betrieb nehmen, missen den Inhalt der vor-
liegenden Anleitung kennen und verstanden haben.

2.4 Allgemeine Sicherheitshinweise

warema_2048818_alhb_de_v2:2023-02-01

Die Steuerung steuert den Sonnenschutz automatisch, hierzu missen Sie die
folgenden Sicherheitshinweise beachten:

WARNUNG
Eine automatisch gesteuerte Mechanik kann sich unerwartet in Bewegung

setzen.

Stellen oder legen Sie deshalb nie irgendwelche Gegenstande im Bereich ei-
ner automatisch gesteuerten Mechanik ab. Stellen Sie sicher, dass sich wah-
rend der Inbetriebnahme keine Personen im Bewegungsbereich automatisch
gesteuerter Sonnenschutzbehange aufhalten.

Sind Mess- oder Prifarbeiten an der aktiven Anlage notwendig, missen be-
stehende Unfallverhitungsvorschriften unbedingt eingehalten werden.

VORSICHT
Bei einem Stromausfall ist die komplette Anlage nicht funktionsfahig. Fahren

Sie daher Ihren Sonnenschutz bei einem drohenden Unwetter rechtzeitig in
eine sichere Position. Das Verdndern einzelner Parameter kann die Sicherheit
der Anlage beeintrachtigen oder deren Wirkungsgrad herabsetzen. Wenn Sie
sich nicht sicher Uber die Auswirkungen einer Veranderung sind, ziehen Sie
besser einen Fachmann zu Rate.

Technische Anderungen behalten wir uns vor



Sicherheit

3 Allgemeines

3.1 Technische Daten

Technischen Daten, Anschlussplane und Spezifikationen zu elektrischen Lei-
tungen und anschlieBbaren Geraten finden Sie in den Installationsanleitungen
zu den jeweiligen Aktoren.

3.2 Ausginge

Die Ausgéange werden im Weiteren in Kanélen gruppiert. Jedem Kanal sind je
zwei elektrische Ausgange zugeordnet.

Die Kanale kbnnen voneinander unabhangig angesteuert werden.
Das Symbol X steht flr TIEF-Richtung, das Symbol 4 fiir HOCH-Richtung.

Fir jeden Ausgang kdnnen verschiedene Sonnenschutz-Betriebsarten para-
metriert werden.

3.3 Master-Reset

Der Master-Reset versetzt den KNX secure Sonnenschutzaktor in den Aus-
lieferungszustand. Es werden im Gerét alle Gruppenadressen geldscht, alle
Parameter auf Standardwerte gesetzt und die physikalische Adresse auf
15.15.255 eingestellt.

Der Schlissel fur den Zugriff auf das Gerat wird auf den FDSK (Factory De-
fault Setup Key, werkseitig voreingestellter Setup-Schlissel) zurtickgesetzt.

Der Master-Reset wird in folgenden Schritten durchgefiihrt:

1. Versorgungsspannung ausschalten

2. Programmiertaste drlcken und gedriickt halten

3. Versorgungsspannung einschalten

4. warten bis Programmier-LED zu blinken beginnt bzw. nach etwa 3 Sekunden
loslassen

5. warten, bis Programmier-LED erlischt

6. Versorgungsspannung ausschalten
7. Master-Reset beendet

Nach dem Master-Reset ist eine erneute Inbetriecbnahme des Aktors erforder-
lich.

10 Technische Anderungen behalten wir uns vor warema_2048818_alhb_de_v2+2023-02-01
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4 Inbetriebnahme

4.1 Elektrische Anschliisse

Installation

Die KNX secure Aktoren werden mit Hilfe der Engineering Tool Software
(mindestens ETS 5) in Betrieb genommen.

Bringen Sie vor Erstinbetriebnahme des KNX secure Sonnenschutzaktors
alle angeschlossenen Sonnenschutzeinrichtungen in eine sichere Lage, z. B.
Raffstoren in obere Endlage.

Technischen Daten, Anschlussplane und Spezifikationen zu elektrischen Lei-
tungen und anschlieBbaren Geraten finden Sie in den Installationsanleitungen

zu den jeweiligen Aktoren.

VORSICHT
SchlieBen Sie nur Sonnenschutzprodukte mit korrekt eingestellten

Endschaltern an, um Schaden bei der Inbetriebnahme zu vermeiden.

4.2 Inbetriebnahme (per ETS im Standard Mode)

warema_2048818_alhb_de_v2:2023-02-01
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Die Inbetriebnahme wird in folgenden Schritten durchgefiihrt:
Versorgungsspannung einschalten

Busspannung einschalten

Programmiertaste am Gerat driicken (Programmier-LED leuchtet)

von der ETS aus die physikalische Adresse und die Applikation in das Geréat
laden

warten, bis Programmier-LED erlischt

Funktion des Geréats prifen

Nach der Inbetriebnahme oder nach Spannungswiederkehr kennt der Son-
nenschutzaktor die Position der angeschlossenen Sonnenschutzprodukte
nicht. Beim erstmaligen Ausflihren eines Fahrbefehls fihren deshalb die
angesteuerten Sonnenschutzprodukte unter Umstanden zunachst eine Refe-

renzfahrt durch.

Technische Anderungen behalten wir uns vor
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4.3 Sichere Inbetriebnahme (per ETS im Secure Mode)

12

Technische Anderungen behalten wir uns vor

Die Inbetriebnahme wird wie in Abschnitt 4.2 durchgefiihrt. Beim Projektieren
in der ETS sind folgende Zusatzschritte erforderlich:

KNX secure Sonnenschutzaktor hinzufligen

Projektpasswort setzen (Dieses Fenster erscheint nur, wenn das erste secure
Geréat zum Projekt hinzugefligt wird.)

(I Projektpasswort setzen

Um die Kommuniketion abzusichern, mikisen Sle b Projsks mi
pinem Passweort versehen damit die mmy F‘.'c:i:":‘r gf'.pl."\::ﬂf'ﬂ"r'
Schlgssel geschiltzt sind. Wahken Sie “Abbrechen’, wm in dissem
Prog=it keine Sichachast suf dem P Bsckbone 2u verwendsn

Ein gut=s Passwort solts sus mindestens schi Fsichen o
besteban, wund mendestens ene Zahl &, gmen

Srefbuchsiaben | airen Kisin
londerrechen  enthalten

Meuey Passwort

Gerétezertifikat hinzufiigen (QR-Code am KNX secure Sonnenschutzaktor
scannen oder den Code Uber die Tastatur eingeben. Bei korrekter Eingabe
werden im gleichen Fenster Seriennummer und Fabrikschllssel (FDSK) des
Aktors angezeigt.)

' E', Geratezertifikat hinzuflgen
& " "
Dopses Gerat untershitst gesicherte Inbetnebnabme
Wenn Sie das Zertiiket vorliegen haben, kianen S jetrt den OR-Code scamnen oder ihn
singeben
BEVSSL - IBASNA - VEWPM - COSSMA - BEFAWD - WREVER 0
Seriennummer DOGADOL050607
Fabrikschilissel DEQ405060T0B080A0BOCODIEDF
Bewn Hireufigen von Gerdten nicht fragen oK Epdiber

warema_2048818_alhb_de_v2-2023-02-01
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Installation

4.4 Manuelle Bedienung per Smartphone App

Die KNX secure Sonnenschutzaktoren sind mit einem Bluetooth-Modul aus-
gestattet. Dies ermdglicht die Notbedienung per Smartphone App. Die Kom-
munikation zwischen Smartphone und den KNX-Geraten erfolgt via Bluetooth
LE (Low Energy).

Die App gewabhrleistet die Bedienbarkeit der angeschlossenen Gerate wéh-
rend der Inbetriebnahmephase und in Fehlersituationen wie z. B. Ausfall der
Busspannung. Sie dient nicht zum Ersatz von Tastern.

Im unprogrammierten Zustand kénnen die Aktoren ausschlieBlich Uber Blue-
tooth bedient werden. An die Aktor-Eingange angeschlossene Taster haben
erst eine Funktion, wenn diese Uber die ETS parametriert und ins Gerét gela-
den wurde.

Die Bedienung per App hat die selbe Prioritdt wie die die manuelle Bedie-
nung Uber Gruppenobjekte. Eine gerade aktive Sicherheitsfunktion kann die

Bedienung verhindern.

VORSICHT
Im Auslieferungszustand betragt die Laufzeit in HOCH/TIEF-Richtung 300 s.

Nach langem Tastendruck liegt an den entsprechenden Klemmen fir die
Dauer der Laufzeit Spannung an.

Zum Schutz vor Bedienung durch Unbefugte ist der Zugriff per App mit ei-
nem Passwort (Bluetooth Login Key) geschutzt. Beim ersten Laden mittels
ETS wird im Aktor das Passwort des Auslieferungszustandes mit dem in der
ETS voreingestellten Passwort (siehe Abb. 1) Uberschrieben. Dieses ist dann
zur Bedienung des Aktors per App erforderlich.

Bei Bedarf kdnnen Sie in der ETS das Passwort im Bereich von 0 bis 9999
beliebig andern. Vergessen Sie nicht, die Anderung zu dokumentieren, falls
spater noch einmal eine Bedienung per App nétig sein sollte.

Gerdteparameter
Ausgange, allgemein
Ausgange, Status
Eingange, allgemein
Logik / Timer, allgemein

+  Al- AB: Sicherheitsobjekte

Grundeinstellungen

Sende- und Schaltverzégerung Startzeit -

Maximale Telegrarnmrate Keine Beschrankung

Bluetoothverbindung
Bluetooth an

Bluetooth Login Key 3706 -

Abb. 1 Parameterdialog: Gerateparameter

warema_2048818_alhb_de_v2:2023-02-01

Alternativ kann bei der Parametrierung Uber die ETS die Bluetooth-Funktion
des Aktors auch komplett abgeschaltet werden (werksseitig voreingestellt ist
die Funktion immer ,An").

Technische Anderungen behalten wir uns vor 13



4.4.1 App laden und starten

14 Technische Anderungen behalten wir uns vor

Laden Sie sich die WAREMA App zur Bedienung der KNX secure Sonnen-
schutzaktoren aus dem flr Ihr Smartphone passenden Store herunter.

Android: Google Play Store
http://www.warema.de/KNX-SA-Android

OF4ka 0

iOS: App Store
http://www.warema.de/KNX-SA-iOS

OheiD)
I’
[=]

Voraussetzungen:
Android 6 oder hdher
GPS muss aktiviert sein

Voraussetzung:
iOS 9 oder hoher

Starten Sie die App.

Es wird eine Minute lang automatisch im Umkreis nach WAREMA Sonnen-

schutzaktoren gescannt.

Alle gefundenen Aktoren werden im Display angezeigt.

R

f. o o
Garidt1

. [11iTi R bl Tmag WA IES >
Garit 2
ooon:-3AnERRRT 12 }

EMX sacure GM230 181
L COMIECEIEENSE 10T ”

Abb. 2 Bluetooth App
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4.4.2 Gerateliste

A. B

Gordt 1

@ coooivoncois  wiRI6h

Garit 2
GOO0-BADEGENT 11030

o KNX sacure BM2 30 160
DO00:MDEARSE 1907

[~ ¥

oY Q

(2]

(3]

0 Menduleiste

Passwort andern.

Passwort auf Werkseinstellung zurlicksetzen.

Angezeigte Gerate in der Geréateliste filtern.

Bei aktivem Filter ist dieses Symbol rot.

Es kann nach korrektem Passwort oder Status gefiltert
werden.

Filtes

Staliss

Abbrachen oK

Q Neu nach Geraten scannen (Scandauer eine Minute).
Ein laufender Scanvorgang kann mit dem dann an dieser
Stelle angezeigten Symbol abgebrochen werden.
(Der Scanvorgang kann auch durch nach unten ziehen der
Gerateliste gestartet werden.)

9 Geréateliste

Passwort
identisch

In der Geréateliste werden alle gefundenen Geréte angezeigt.

Alle Gerate, deren Passwort mit dem gerade in der App einge-
stellten Passwort Ubereinstimmen, werden schwarz angezeigt.
Die Farbe des Punktes zeigt den Status des Geréts an.

Es wird der Gerétetyp, die KNX Seriennummer und die physikali-
sche Adresse angezeigt.

(Wurde eine Betreibsmittelkennzeichnung vergeben, wird diese
zuerst angezeigt. Der Geratetyp erscheint dann grau unterhalb
der anderen Informationen.)

Tippen Sie ein Gerat an, um zum Bedienfenster zu wechseln.

9 Geréateliste

Passwort
abweichend

Alle Geréate, deren Passwort mit dem gerade in der App einge-
stellten Passwort nicht Gbereinstimmen, werden grau angezeigt.
Statt eines Punktes wird ein Schloss in der Statusfarbe des Ge-
rats angezeigt.

Wenn Sie das Gerat antippen, missen Sie zundchst das Pass-
wort dieses Gerats eingeben, um in das Bedienfenster wechseln

zu kénnen.

9 Seiten-

indikator

warema_2048818_alhb_de_v2:2023-02-01

Zeigt an, in welchem Fenster Sie sich befinden. Durch seitlches
Wischen des Bildschirms kénnen Sie zwischen der Geréateliste,
dem Cache (Gesamtliste aller bisher gescannten Gerate) und
der Hilfe wechseln.

Der KNX secure Sonnenschutzaktor kann immer nur eine Bluetooth-
Verbindung aufbauen. Sobald sie in der Geréateliste einen Aktor auswahlen
(Bedienfenster 6ffnet sich), bleibt dieser mit dem Smartphone verbunden,

bis sie einen anderen Aktor auswahlen. Wenn Sie neu scannen oder die App
komplett beenden, wird eine bestehende Verbindung getrennt.

Solange ein Sonnenschutzaktor noch mit einem Smartphone verbunden ist,
wird er von anderen, gleichzeitig benutzen Smartphones beim Scannen nicht

gefunden.

Technische Anderungen behalten wir uns vor 15



4.4.3 Bedienfenster

16

Die Bedienung per App hat die gleiche Prioritat wie die manuelle Bedienung
Uber Gruppenobjekte. Eine gerade aktive Sicherheitsfunktion kann die Bedie-
nung per App verhindern.

Technische Anderungen behalten wir uns vor

WARNUNG
Bedienen Sie niemals wahllos Tasten auf der App ohne Sichtkontakt zum
Sonnenschutz!
In der Kopfzeile werden Betriebsmittelkennzeichnung
Gerdt 1 ) (bzw. Geratetyp) und die KNX Seriennummer angezeigt.
< e o e Kopfzeile
|° ﬂ Aktor-Infofenster aufrufen
Bei Aktoren mit Eingangen kann umgeschaltet werden zwischen:
M ; i 1 fuzpinge | Bedienen
Nl BN Nal_ BN
i i " (7] i @ Ansicht stans divirergdnze | Zustand der Eingénge anzeigen
gy DE R I umschalten (nur Anzeige, siehe untere Abbildung)
A W () Der Button zum Umschalten der Ansicht wird gerdteabhéngig
= = angezeigt. Er erscheint nur bei Aktoren mit Eingangen. Altere
Baureihen unterstitzen diese Funktion noch nicht.
In diesem Bereich kdnnen Sie beliebig wéhlen, welche Kanale
Sie bedienen wollen. Die Bedienelemente wirken auf alle
ausgewahlten Kanale.
iy
1
Tatn 0 Geratekanale *y , ROT: Kanal ausgewahit
L ] e | - |
- N, GRAU: Kanal nicht ausgewahlt
Die Anzahl der angezeigten Kanale ist abhangig vom Gerétetyp.
: N siirtee ALY O Alle ausgewahlten (roten) Kandle erhalten bei Tastendruck den
ottt N entsprechenden Fahrbefehl in Hoch- oder Tief-Richtung. Der Ak-
[ S Beworamgs ] @ eBlee?T;ir;]-te tor schaltet dann die zugehdrigen Ausgénge ein bzw. aus.
HOCH/TIEF Folgendes Bedienverhalten ist hinterlegt:
Kurzer Tastendruck = Schritt / Stopp,
Langer Tastendruck = Fahren.
SN | ) Der Programmiertaster und die LED haben die gleiche Funktion
oo TR o Frotgramrgler— wie am Gerét.
LaEsDer un Programmieren der physikalischen Adresse
e - siehe Kapitel 5.3 auf Seite 19.
31| I';'-,- a1 a2 Hier kénnen Sie einen Status flr das Gerat bestimmen. Er wird
@ Status in der Gerételiste vor dem Gerat angezeigt. Der Status ist rein
informativ und dient zum besseren Uberblick bei vielen Geraten.
SN
L ] ] [ ]
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4.4.4 Aktor-Infofenster

< Aktor Info

L
i i
[ ———
Gerat

[ro——

EG Raum 013

Status:

Dt iitung gepein

Im Aktor-Infofenster werden die Geréateinformationen angezeigt.

Geratetyp, KNX Seriennummer und physikalische Adresse sind nicht veranderbar
und deshalb grau dargestellt.

Die schwarz dargestellten Felder sind veranderbar. Hier kénnen Sie die entsprechen-
den Informationen nach Bedarf eintragen. Diese werden im Aktor gespeichert und
stehen fiir die weitere Inbetriebnahme oder fir zukiinftige Zugriffe mittels App zur
Verflgung.

Betriebsmittelkennzeichung: Hier kdnnen Sie einen Namen, eine Zuordnungsnummer
oder ahnliches flr den Aktor eintragen.

Montageort: Hier geben Sie den Standort des Aktors an.

Status: Hier wird der im Bedienfenster ausgewahlte Status des Gerats angezeigt.
Drehrichtung gepriift: Hier konnen Sie einen Haken setzen, wenn Sie die Drehrich-
tung aller angeschlossenen Antriebe Uberprift haben.

Kommentar: Feld fir zusatzliche Informationen (Infos zum Aktor, Besonderheiten,
Hinweise fur Kollegen, ...)

4.4.5 Cache

Ko Prohboeme
M Zuriick
. : , A
*_ Die Cacheliste als csv-Datei exportieren.
3 cache @ v m Die Liste wird immer komplett exportiert, Filtereinstellungen
— werden ignoriert.
. m‘;ﬁ"h WARIEE AndrOid:
Wahlen Sie im Dialog eine Versandoption aus. Sie kénnen
Gerdt 2 die csv-Datei per Mail versenden, auf ein Google Drive spei-
OOOI-IATEGEM 11030 chern oder per Android Beam Ubertragen.
m Alternativ kdnnen Sie Uber einen beliebigen Dateimanager
™ wmu ur-ﬁﬂm auf die Datei zugreifen.
: i0S:
P Wi S @ Menileiste Es offnet sich ein Mail-Entwurf mit der angehangten csv-
Datei, den Sie an eine beliebige Mailadresse verschicken
Gerit B koénnen.
@ ooossmnco ana Alternativ erreichen Sie die Datei Uber iTunes (Unter ,Freiga-
be" die App ,KNX secure” auswahlen, die Datei wird dann
im Dokumente-Fenster angezeigt.)
v Angezeigte Gerate in der Gerateliste filtern.
Bei aktivem Filter ist dieses Symbol rot.
Es kann nach Status gefiltert werden.
— Ml Den gesamten Cache I&schen
In der Cacheliste werden alle bisher beim Scannen gefundenen
Gerate angezeigt.
Sie kdnnen somit auch die Gerate noch sehen, die beim erneu-
@ Cacheliste ten Scannen (z. B. in einem anderen Gebaudeteil) nicht mehr
erfasst werden.
Ein Bedienen ist aus dieser Liste heraus nicht moglich, da keine
Kommunikation mit den gelisteten Geraten besteht.

warema_2048818_alhb_de_v2:2023-02-01

Technische Anderungen behalten wir uns vor 17



5 Projektieren

5.1 Parametrieren

n

Die KNX secure Aktoren werden mit Hilfe der Engineering Tool Software
(mindestens ETS 5) in Betrieb genommen.

Die hierzu erforderliche Produktdatenbank (.knxprod) finden Sie im Online
Katalog der ETS oder im Internet unter http://www.warema.de/knx.

Weitere Informationen zur sicheren Inbetriebnahme finden Sie in Abschnitt
4.3 Sichere Inbetriebnahme (per ETS im Secure Mode) auf Seite 12.

Die Aktorep werden Uber den Parameterdialog der ETS parametriert. Zur
besseren Ubersichtlichkeit werden dort die Parameter in Parametergruppen
dargestellt.

Die Parametrierung sollte in folgender Reihenfolge durchgefiihrt werden:

1. Ausgange, allgemein
Betriebsart der Ausgangskanéale 1 — n wahlen
(far alle gleich oder separat) und benétigte Ausgange aktivieren

2. An: Ausgang
Ausgangskanéle parametrieren

3. A1 - An: Sicherheitsobjekte
Sicherheitsobjekte aktivieren oder deaktivieren und parametrieren

4. Eingénge, allgemein (bei Bedarf)
Betriebsart der Eingangskanéle 1 — n wahlen
(paarweise oder einzeln)

5. En.n: Eingang (bei Bedarf)
Eingangskanéle parametrieren

6. Logik / Timer, allgemein (bei Bedarf)
Funktionen 1 — 16 aktivieren

7. Ln: Logik bzw. Tn: Timer (bei Bedarf)
Funktionen parametrieren

Detaillierte Erlauterungen zu allen Parametern enthélt das
Kapitel 7 Parameterdialog auf Seite 23.

5.2 Gruppenadressen / Verkniipfen

18 Technische Anderungen behalten wir uns vor

Wahrend der Parametrierung werden die Betriebsarten der Ausgangskanéle
eingestellt. Fur jede gewahlte Betriebsart ist nur ein bestimmter Satz von
Gruppenobjekten in der ETS erforderlich. Nicht erforderliche Gruppenobjekte
werden automatisch durch die ETS ausgeblendet. Es werden also gegebe-
nenfalls beim Wechsel der Betriebsart bereits projektierte Verkniipfungen aus
dem ETS-Projekt geléscht.

warema_2048818_alhb_de_v2:2023-02-01
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5.3 Physikalische Adresse

Die physikalische Adresse dient zur eindeutigen Identifizierung eines Gerates.

Den Programmiervorgang kénnen Sie entweder in der App oder direkt am

5.3.1 Adresse liber Programmiertaste oder Smartphone App programmieren
Aktor auslésen. Hierflr steht sowohl in der App als auch am Aktor eine Prog-

Taste zur Programmierung und eine Anzeige-LED zur Verfiigung.
I@\ I®\ \®I \I I@\ I\ I@\ \I
[ (L (¢ L (¢ ( (£ (a4 (L (L (¢ ( (E2
;1 FQ
63ATH 6,3ATH
o KNX secure 8M230.161 AP pro e
‘\: Art.Nr. 2040763
[ o% D 525,_’290‘:‘1;248’“230'1& AP
Abb. 3  Programmiertaste auf der Geratevorderseite

-

Programmistknop!

Programmiertaste in der Smartphone App

Abb. 4
Die Vorgehensweise ist dabei grundsatzlich identisch:

programmieren].

det und die rote LED erlischt.

Starten Sie den Programmiervorgang in der ETS mit [Physikalische Adresse
Drlcken Sie die Programmiertaste in der App oder am Aktor, um den Aktor

in den Programmiermodus zu versetzen.
Bei aktiviertem Programmiermodus leuchtet die rote LED. Die Programmie-
rung durch die ETS startet. Der Programmiermodus wird automatisch been-

Soll der Programmiermodus vorzeitig beendet werden, driicken Sie die Pro-

grammiertaste nochmals. Die rote LED erlischt.
Nach Programmierung der physikalischen Adresse bleibt der KNX secure

Uber das Tastenfeld bzw. die Smartphone App bedienbar.

Im Auslieferungszustand ist die physikalische Adresse 15.15.255 vergeben

19
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5.3.2 Adresse iiber ETS App programmieren

5.4 Applikationsprogramm

20 Technische Anderungen behalten wir uns vor

Um eine Inbetriebnahme der Geréate durch die ETS Uber die Aktor-Serien-
nummer zu ermoglichen, ist auf dem Gerét ein zweigeteilter Aufkleber ange-
bracht. Jeder Teil des Aufklebers enthalt die Aktor-Seriennummer des Gera-
tes als Barcode und im Klartext. Ein Teil des Aufklebers kann vom Installateur
abgezogen und auf dem Grundrissplan des Geb&udes angebracht werden.

Durch eine frei verfigbare ETS App SIEMENS Address by ID der Firma
Siemens ist es dann maoglich, die Gerate in Betrieb zu nehmen, ohne die Pro-
grammiertaste dricken zu mussen.

Bearbeiten Arbeitsbersich inbetnebnahme Disgnose Apps  Fersber

a Projedt schlieSen T == Reports Arhtsopresch = K.

M oschen ¥ Programemieren | * 0 Gerteinfo + F) Turicksetzen Entiaden
[ Gebaude . Mummer Mame Objektfunidion
B Dynaimiccts Dot (=) .13 MM secure BMZ30.16| AP Akior
4 [y KNX MusterhoRhe Ly Ausgang 1 Fehrbefehl Hodh Tief
4 D Musterkotter iz Ausgang | Fahroefeh] Bopg-/Scheit
i 43 Ausgeng 1 Manuell BehanglEngs snfsnr
] 1.5.1 KNK Spannungsversorgung.. 4 Buigang 1 Wanuel Lametenseling o

s Auzgang 1 Automatiobjeit= frmgeben
e Ausgang 1 Automatis Benanglarge anfa

R Amgang 1 Automatik LameSensteliung

o 5 U i Autgang 1 Automatik maniebe Eingch
£ siscent Sichiharer Bersich e ki g 4 o
- L Ausgang 1 Haltepeit shtiy
Gewerke 5 . -
s Ausgang | Suzherhstueiyeit O
il Ausgang 1 Epesrobiekt
by husgang 1 Szenen
g Ausgang 1 Zzenen spermen
e . . - T VO (TS

Eommunikatisnsobjelte Fanaie Farameter

SIEMENS Adressen mitiD =

Produkt Beschreibung Adresse Serlennummer

KME macure BM2I0.11 KMX secore M2 1.1.3 00 6B DO 00 TD 64

KN secire AM230.8] KNX ssoare 4M230 1,14 0OBBO00DT024 | Programmiersn) |Lesn|
WAREMA KRXMCH & BAkne 112 00 58 0003 74 11 Eﬂrrrrmu; IE"i

[Programmieren aller Physikalischen Adressen| [Programmieren aller Physikaischen Adressen & Applikationsprogramme|
Abb. 5 SIEMENS ETS App flr Inbetriebnahme Uber die Aktor-Seriennummer

Wahrend der Erstinbetriebnahme des KNX secure miissen physikalische
Adresse, Gruppenobjekte, Parameter und Gruppenadressen programmiert
werden. Bei anschlieBenden Anderungen eines Projektes reicht es aus, Grup-
penadressen bzw. Parameter zu programmieren.

Gruppenobjekte werden geladen, indem z. B. in der ETS gewéahlt wird
[Programmieren...] > [Applikations-Programm].
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6 Die Betriebsarten der KNX secure Aktoren

6.1 Jalousie / Raffstore

warema_2048818_alhb_de_v2:2023-02-01

>
>

FUr jeden Kanal kdnnen drei unterschiedliche Betriebsarten parametriert
werden:

Jalousie / Raffstore
Rollladen / Textiler Sonnenschutz

Fenster-Markise mit ZIP-Fihrung

Dadurch kénnen an die Aktoren verschiedene Arten von Bedienelementen
und verschiedene Arten von Sonnenschutzantrieben angeschlossen werden.

WARNUNG

Die KNX secure verfligen nicht tiber Vorrichtungen, Algorithmen o0.4.,
um angeschlossene Antriebe lastabhéngig abzuschalten. Klemm- oder
Quetschgefahren miissen durch bauseitige MaBnahmen verhindert

werden.

Jalousien und Raffstoren sind Sonnenschutz- oder Abdunkelungselemente
mit Lamellen. Sie sind durch Heben, Senken und Winkelverstellung der La-
mellen steuerbar. Jalousien und Raffstoren werden nach Verwendungszweck
und mechanischen Abmessungen unterschieden.

In der Betriebsart # = fUhrt der KNX secu-

re die Fahrbewegungen och T|ef un Wlnkelverstellung aus. Jeder Kanal
kann zum Ansteuern einer Jalousie oder eines Raffstores verwendet werden.

Jeder Kanal verflgt Gber Gruppenobijekte fir Fahrbefehle und Statusmeldun-
gen.

Beim Fahren auf eine Lamellenstellung wird unter Umstanden zuerst auf mi-
nimale bzw. maximale Lamellenstellung gefahren und anschlieBend auf die
Ziellamellenstellung.

7 1 7,1 N\ |1
auBen— | gbbezr\iEOrlzlage: auBen auBen
—_

@ 0 bzw. 0%

- | — bzw. 100%

(A, A 1 [
255 bzw. 100%

Endlagen Lamellenstellungen

Abb. 6 Endlagen, Lamellenstellungen

Technische Anderungen behalten wir uns vor 21



6.2 Rollladen / textiler Sonnenschutz

Ein Rollladen ist ein Rollabschluss zum zuséatzlichen Abschluss von z. B.
Fenster- oder Turéffnungen. Er dient u.a. als Sicht-, Sonnen-, Einbruchs- und
Insektenschutz.

Textile Sonnenschutzeinrichtungen bestehen aus einer beweglichen Mecha-
nik mit textiler Bespannung. Je nach Ausfiihrung dienen sie u.a. als Sicht-
oder Sonnenschutz.

stz fUhrt der

In der Betriebart Spy xt
KNX secure die Fahrbewegungen Hoch und Tlef aus.

i} fir Folll

Jeder Ausgang kann zum Ansteuern von einem Rollladen oder einem textilen
Sonnenschutz verwendet werden.

Jeder Kanal verfugt tGber Gruppenobijekte fur Fahrbefehle und Statusmeldun-
gen.

6.3 Fenster-Markise mit ZIP-Fiihrung

22

Technische Anderungen behalten wir uns vor

Fenster-Markisen mit ZIP-Fihrung bestehen aus einer textilen Bespannung,
die beidseitig gefiihrt wird. Je nach Ausfiihrung dienen sie u.a. als Sicht-
oder Sonnenschutz.

Fenster-Markisen mit ZIP-Flihrung verfligen Gber eine reagible Hinderniser-
kennung. Bei Auslésen der Hinderniserkennung verléngert sich die Laufzeit
der Markise abhangig von der Anzahl der zuséatzlichen Fahrversuche.

In der Betriebart # fi ize flhrt der KNX secure die Fahr-
bewegungen Hoch und Tlef aus.

WARNUNG

So lange ein Sicherheitsobjekt aktiv ist, bleibt ein im Sicherheitsobjekt
parametrierter Hoch-Befehl aktiv (Spannung am Hoch-Ausgang),

um die Markise auch bei Laufzeitverlangerungen durch die reagible
Hinderniserkennung sicher bis in die obere Endlage zu fahren.

Jeder Ausgang kann zum Ansteuern von einer Fenster-Markise mit ZIP-Fih-
rung verwendet werden.

Jeder Kanal verflgt tber Gruppenobijekte fir Fahrbefehle und Statusmeldun-
gen.
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7 Parameterdialog
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Fir die KNX secure Aktoren ist der Parameterdialog in der ETS in sechs

Gruppen gegliedert:

Parametergruppe

Funktionen

Beschreibung

Gerateparameter

Allgemeine Aktoreinstellungen und die
Bluetooth-Funktionen

Abschnitt 7.1
auf Seite 24

Ausgéange, allgemein

Hier werden Ausgange aktiviert und kon-
nen umbenannt werden.

Parameter flir das zeitversetzte Fahren
der Ausgange und die Kombination von
Fahrbefehlen fir Behanglange und La-
mellenstellung flir alle Ausgénge werden
hier ebenfalls parametriert.

An: Ausgang

Hier werden die Parameter flr den je-
weiligen Ausgang eingestellt.

MenUs An: Ausgang mit weiteren Unter-
menuUs erscheinen, sobald die entspre-
chenden Ausgange aktiviert wurden.
Falls ein Name fir den Ausgang verge-
ben wurde, erscheint dieser statt der
Bezeichnung ,Ausgang*.

Abschnitt 7.2
auf Seite 25

Ausgéange, Status

Die Texte, die beim jeweiligen Status
gesendet werden sollen, werden fir alle
Ausgéange hier parametriert.

Abschnitt 7.2.2
auf Seite 27

Eingange, allgemein

Hier werden die Binareingange am
Gerat aktiviert. Die Eingangsklemmen
kénnen je nach gewinschter Betriebsart
einzeln oder paarweise aktiviert werden.

En.n: Eingang
bzw.
En.1/En.2: Eingang

Hier wird die Funktionsweise des jeweili-
gen Eingangs parametriert.

MenUs En.n: Eingang erscheinen, so-
bald die entsprechenden Eingdnge
aktiviert wurden. Falls ein Name flir den
Eingang vergeben wurde, erscheint die-
ser statt der Bezeichnung ,Eingang*.

Abschnitt 7.3
auf Seite 86

Logik / Timer, allgemein

Hier werden die 16 verfligbaren logi-
schen VerknUpfungen bzw. Timerfunktio-
nen ein- und ausgeschaltet.

Abschnitt 7.4
auf Seite 105

Sicherheitsobjekte

Hier wird das allgemeine Verhalten
des Gerats auf die Sicherheitsobjekte
aller vier Prioritatsstufen parametriert.
Die Reaktion der einzelnen Ausgange
auf Sicherheitsobjekte wird im Bereich
Ausgénge festgelegt.

Abschnitt 7.5
auf Seite 114

In den folgenden Parametertabellen sind die Default-Werte fett hervorgeho-

ben.

Technische Anderungen behalten wir uns vor
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7.1 Gerateparameter

In diesem Fenster finden Sie die geratespezifischen Einstellungen.

Gerdteparameter
Ausgange, allgemein
Ausgange, Status
Eingnge; allgamein
Logik / Timer, allgemein

+ Al - AB: Sichecheitsobjelite

Grundeinstellungen
Sende- und Schativerziigerung Startzeit

Mamale Telegrammrate

Bluetoothverbindung
Blustooth an

Blustooth Login Key 3706
Objekt “Aktor verflighbar”

Chjeit "Altor verfighbar” skt

Zait fir zykhisches Senden [hh;mmess] 00:05:00

Chjektwert a1 0

feine Beschrankung

hh=mm:ss

Abb. 7

Parameterdialog: Gerateparameter

Parameter

Funktion

Werte

Sende- und Schaltverzégerung

Hier kann definiert werden, ob das Gerat nach einem Ein-
schalten verzogert startet

Startzeit

Startzeit + 1 Sekunde

Startzeit + 3 Sekunde

Startzeit + 10 Sekunde

Maximale Telegrammrate

Beschrankung der maximalen Anzahl von Telegrammen
pro Sekunde, die das Geréat sendet. Die Belastung des
KNX-Busses durch das Gerat kann hiermit bei Bedarf redu-
ziert werden.

Keine Beschrankung

20 Telegramme je Sekunde

10 Telegramme je Sekunde

3 Telegramme je Sekunde

1 Telegramm je Sekunde

Bluetooth an

Hier kann das Bluetooth Modul abgeschaltet werden. Eine
Bedienung Uber Bluetooth ist dann nicht mehr méglich.

An

Aus
0
Hier kann der Login Key fur die Bluetooth Bedienung :
Bluetooth Login Key eingestellt werden. Der Key wird bei der Bedienung Uber 3706
Bluetooth abgefragt. :
9999
Das Objekt ,Aktor verfligbar” signalisiert, ob der Aktor be- | An
Objekt ,Aktor verfigbar® aktiv triebsbereit ist. Hier kann eingestellt werden, ob das Objekt
verwendet werden soll. Aus
Das Objekt ,Aktor verfligbar® kann wiederholt gesendet 00:00:00
Zeit fiir zvklisches Senden werden. Der Abstand zwischen zwei aufeinanderfolgenden | :
[hh'mm'sys] Wiederholungen kann hier parametriert werden. 00:05:00
’ ’ Durch Parametrierung mit dem Wert O wird das Objekt nur | :
einmal gesendet. 23:59:59
Obiektwert Legt fest, ob das Objekt ,Aktor verfligbar” eine 0 oder eine 0
: 1 bei betriebsbereitem Aktor sendet. 1
Uber Bluetooth ist eine Notbedienung des Gerates méglich. Das Sendever-
halten Uber den KNX Bus wird dadurch nicht beeinflusst.
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7.2 Ausginge

7.2.1 Ausgiange, allgemein

In Ausgénge, allgemein werden Ausgange aktiviert und kénnen umbenannt

|

werden.
Parameter flr das zeitversetzte Fahren der Ausgange und die Kombination

von Fahrbefehlen fiir Behanglange und Lamellenstellung fir alle Ausgéange
werden hier ebenfalls parametriert.
In Ausgénge, Status werden die Texte definiert, die beim jeweiligen Status

>
gesendet werden sollen.
» MenUs An: Ausgang mit weiteren Untermenus erscheinen, sobald die ent-
sprechenden Ausgénge aktiviert wurden. Falls ein Name fiir den Ausgang

vergeben wurde, erscheint dieser statt der Bezeichnung ,Ausgang®.

Alle Kanile gleich parametrieren
An O Aus

Gergteparametsr

Ausgange, allgemein

Ausgange, Status

Eingéngs=, allgemein

Alle Kangie gleich parametrisren aktn

Ausgang 1
Ausgangskanal 1 akdn

Ausgang 1 Name

Logik f Timer, allg#men
+ Al Ausgang Ausgang 2
Ausgangskanal 2 aktiv
+ Al - Ad: Sicherhesobjekts
Ausgang 3
Ausgangskanal 3 skt
Ausgang 4
Ausgangskanal 4 aidtw
Zeitversetzte Ausgangsansteuerung
Zettversatz aktiv Aktiviert (@ Deaktiviert
Zeitfenster Kombination Behanglinge und Lamellenstellung
Chielt fir Manuell 50 Milksekunden -
Clheit fiir Automatik 50 Milksekundan >
Wird nur eines der beiden Objelte Behanglangs und Lemelenstellung geschneben, verzdgert
sich die Ausfiihrung des Befehls um die singestelite Zeitspanne
Abb. 8 Parameterdialog: Ausgdnge — Ausgange, allgemein
Technische Anderungen behalten wir uns vor
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Parameter Funktion Werte
Hier kann festgelegt werden, ob alle Ausgange gleich pa- An
Alle Ausgange gleich parametrieren rametriert werden sollen. Die Parameter fir die einzelnen
Ausgange werden dann ausgeblendet. Es gibt nur noch Aus
einen Parametersatz fur alle Ausgange.
An
Ausgangskanal n aktiv Legt fest, ob der Ausgangskanal benutzt werden soll n
us

Ausgang n Name

Hier kann ein Name fir den Ausgang festgelegt werden,
um diesen besser zuordnen zu kénnen.

Text (max. 80 Zeichen)

Zeitversetzte Ausgangsansteuerung
Zeitversatz aktiv

Wird hier auf ,Aktiviert® gesetzt, dann gibt es eine Min-
desteinschaltpause von 20 ms zwischen jeglichen Relais
des Aktors.

Deaktiviert

Aktiviert

Zeitfenster Kombination
Behanglange und Lamellenstellung
Objekt fur Manuell

Innerhalb dieses Zeitfensters eintreffende Telegramme flr
Behangléange und Lamellenstellung werden zu einem ge-
meinsamen Fahrtziel zusammengefasst.

Wird nur eines der beiden Objekte Behanglange und La-
mellenstellung geschrieben, verzégert sich die Ausfihrung
des Befehls um die eingestellte Zeitspanne.

50 Millisekunden

'1 0 Sekunden

Zeitfenster Kombination
Behanglange und Lamellenstellung
Objekt fur Automatik

Innerhalb dieses Zeitfensters eintreffende Telegramme flr
Behanglange und Lamellenstellung werden zu einem ge-
meinsamen Fahrtziel zusammengefasst.

Wird nur eines der beiden Objekte Behanglange und La-
mellenstellung geschrieben, verzégert sich die Ausfiihrung
des Befehls um die eingestellte Zeitspanne.

50 Millisekunden

'10 Sekunden

26 Technische Anderungen behalten wir uns vor
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7.2.2 Ausginge, Status

Gerdteparameter

Ausgange, allgemein

Ausgange, Status

Eingdnge, allgemein
Logik / Timer, allgemein

+ Al - Ad Sicherheitsobjekte

Statustext

0r Ruhezustand

T: Automatik Verzégerung

Z: Ruhezustand, manuelle Einschrénkung

L

4: Sicherheitsabjekt O
E: Sicherheitsobjekt C
f: Sicherheitsobjekt B
T Sicherheitschjekt &

&: Sperrobjekt

: Manuelle Bedienung mit Einschrankung

Idle

Auto. delay
Idle.man.res.
Man. restr,
Safety Obj. D
Safety Ohj. C
Safety Obj. B
Safety Obj. &

Disable object

@ Esi Verwendung des GO "Status intern Text” werden die hier definierten Texte gesendet

Einschrankung

4: Sicherheitsobjekt D

5: Sicherheitsobjekt C

6: Sicherheitsobjekt B

7: Sicherheitsobjekt A

8: Sperrobjekt

stands gesendet.

Die Indizes der Texte entsprechen den Werten welche bei
Verwendung des GO Status intern Byte gesendet werden.

Abb. 9  Parameterdialog: Ausgdnge — Ausgange, Status

Parameter Funktion Werte

0: Ruhezustand Idle

1: Automatik Verzégerung Auto. delay

2: Ruhezustand, manuelle Idle.man.res

Einschrankung Bei Verwendung des GO Status intern Text werden die i T

3: Manuelle Bedienung mit hier definierten Texte in Abhangigkeit des Ausgangszu- M .
an. restr.

Safety Obj. D

Safety Obj. C

Safety Obj. B

Safety Obj. A

Disable object

warema_2048818_alhb_de_v2:2023-02-01
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Die ausgegebenen Werte haben das Format ,Text* und dirfen max.
14 Zeichen haben.
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7.2.3 Ausgang fiir Jalousie / Raffstore

7.2.3.1 Behangparameter

In der Betriebsart lalousise < Faf 2 fuhrt der KNX secure Fahrbewe-
gungen Hoch/Tief und Winkelverstellung aus. Jeder Kanal kann zum An-
steuern einer Jalousie oder eines Raffstores verwendet werden.

Jalousie / Raffstore erlautert. Da es fiir die anderen Betriebsarten entfallende
oder zusatzliche Parameter und Gruppenobjekte gibt, werden diese in weite-
ren Kapiteln getrennt erklart.

Die Funktionen der Ausgange werden hier am Beispiel der Betriebsart

$

Gergteparameter
Ausgange, allgemein
Ausgange, Status
Eingdngs, allgamein
Logik / Timer, allgemein
Al Ausgang

Behangparameter
Motorparameter
Sicherhert

Szenan
Automatikzingang
Automatikposiionen

Status

Al = Ad: Sicherheitsobjekte

Batrisbsart Ausgangskanal 1 == Ausgang fiir Jakousie / Raffstore -

Behang Parameter

Laufzeit
Laufzeit Hoch [Sekunden] 300 3
Lauzeit Tief [Sekund=n] 300 »

€ Kann bei aktiierter Laufzertermittiung intem Uberschricben werden

Wendung

Wendezeit IMilliselunden] 1600

Lamedenwendung durch Schrittbefehl 3] 15

Lamefensteliung nach Tieffahrt [3] 10

r wnterer Endlage unterdricken W

Abb. 10 Parameterdialog: An: Ausgang (flr Jalousie / Raffstore) — Behangparameter

28
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Parameter

Funktion

Werte

Betriebsart Ausgangskanal n

Betriebsart des Ausgangs, unterschieden werden verschie-
dene Sonnenschutz-Behangtypen (siehe nachfolgende
Kapitel)

Ausgang fiir Jalousie /Raffstore

Ausgang fur Rollladen /
Text. Sonnenschutz

Ausgang fur ZIP Markise

Dieser Parameter bestimmt, wie lange eine angeschlosse-

ne Sonnenschutzeinrichtung zum einmaligen Fahren zwi- 0
Laufzeit Hoch [Sekunden] schen unterer und oberer Endlage bendétigt. :
(Wert kann bei aktivierter Laufzeitermittlung Gberschrieben | 300
werden)
Dieser Parameter bestimmt, wie lange eine angeschlosse-
ne Sonnenschutzeinrichtung zum einmaligen Fahren zwi- 0
Laufzeit Tief [Sekunden] schen oberer und unterer Endlage bendétigt. :
(Wert kann bei aktivierter Laufzeitermittlung Uberschrieben | 300
werden)
0
Dieser Parameter muss auf die Zeit eingestellt werden, die |:
Wendezeit [Millisekunden] eine Jalousie oder ein Raffstore zum Wenden zwischen 1600
den Lamellenstellungen 0 und 100% bendtigt. :
25000
Dieser Parameter bestimmt, wie lang eine Sonnenschutz- 0
Lamellenwendung durch einrichtung nach einem Telegramm Stopp-/Schrittbefehl '15
Schrittbefehl [%] hoch oder tief gefahren wird. Der Parameterwert bezieht .
sich auf die Wendezeit. )
100
Nach einer Handbedienung ist es oft sinnvoll, dass die
Lamellen eines Raffstores nach Erreichen der unteren End-
- ) L . 0
lage automatisch aufwenden. So wird mit einem einfachen |
Lamellenstellung nach Tieffahrt [%] Bediensphritt eine Be_hangstgllung fur Blendschutz bei '70
gleichzeitiger Durchsicht erzielt. .
Dieser Parameter bestimmt die Lamellenstellung, die nach '100
Erreichen der unteren Endlage eingestellt wird. Der Para-
meterwert bezieht sich auf die Wendezeit.
Verhindert das Aufwenden des Behanges in unterer Endla- | Ja
In unterer Endlage unterdriicken ge nach manueller Tieffahrt, wenn sich der Behang bereits Nei
ein

in der unteren Endlage befindet.

warema_2048818_alhb_de_v2:2023-02-01
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7.2.3.2 Motorparameter (bei allen Aktoren)

Gerdteparameter

Ausgange, allgemein

Ausgange, Status

Eing3nge, allgemein

Logik / Timer, allgernein

Al: Ausgang

Behangparameter
Motorparameter
Sicherheit

Szenen
Automatikeingang
Automatikpositionen

Status

+  Al- A4 Sicherheitsobjekte

Korrekturen

Motordrehrichtung umkehren

Mindestpause nach Stopp [Millisekunden]
Aufschlzg in cberer Endlage [Sekunden)]
Aufschlzg in unterer Endlage [Sekunden]
Korrekturzeit 1 [Millisekunden]
Korrekturzeit 2 [Millisekunden]

Korrekturzeit Anfahrt [Millisekunden]

Unterschiedliche Geschwindigkeiten

Crrehzahl 1 [U/min]
Drehzahl 2 [U/min]

Dausr Drehzahl 1 [Millisskunden]

500

qFk

qFk

Abb. 11
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Parameter Funktion Werte
i i i i i A Nein
Motordrehrichtung umkehren Bei Aktivierung werden die beiden Relaisausgange des
Kanals umgekehrt angesteuert. Ja
Mindestpause nach Stopp LY
L Um- und Wiedereinschaltpause fir Relais :
[Millisekunden]
5000
0
) Wahrend jeder Hoch-Richtung wird der Motor um die :
Aufschlag in oberer Endlage . . i . :
hier parametrierte Zeit langer mit Strom versorgt als in 3
[Sekunden] . . )
Laufzeit Hoch eingestellt. :
25
0
) Wahrend jeder Tief-Richtung wird der Motor um die :
Aufschlag in unterer Endlage . : e . :
hier parametrierte Zeit langer mit Strom versorgt als in 3
[Sekunden] e )
Laufzeit Tief eingestellt. :
25
Wird bei der Positionsberechnung mit eingerechnet als 0
Korrekturzeit 1 [Millisekunden] Zeit, die der Motor nach Abfallen des Relais in Hoch-Rich- | :
tung nachlauft (Abbremsrampe). 5000
Wird bei der Positionsberechnung mit eingerechnet als 0
Korrekturzeit 2 [Millisekunden] Zeit, die der Motor nach Abfallen des Relais in Tief-Rich- :
tung nachlauft (Abbremsrampe). 5000
0
Korrekturzeit Anfahrt [Millisekunden] | Verzdgertes Anfahren nach Anziehen des Relais. :
5000
Parameter flir Motoren mit langsamer Startgeschwindigkeit 0
Drehzahl 1 [U/min] (Kriechgang). Drehzahl des Motors beim Start der Fahrt .
(langsame Geschwindigkeit). Entscheidend ist das Verhalt- '255
nis von Drehzahl 1 zu Drehzahl 2.
Parameter flir Motoren mit langsamer Startgeschwindig- 0
Drehzahl 2 [U/min] keit. Drehzahl des Motors nach Ende der langsamen Fahrt | |
(schnelle Geschwindigkeit). Entscheidend ist das Verhaltnis '255
von Drehzahl 1 zu Drehzahl 2.
" . - . |0
Dauer Drehzahl 1 [Millisekunden] Parameter flir Motoren mit IangsamerlStartgeschwmdlgkelt. :
Dauer der langsamen Geschwindigkeit Drehzahl 1. 55000

warema_2048818_alhb_de_v2:2023-02-01

Korrekturzeit Anfahrt

Korrekturzeit 1, 2

| Relais I

| Motor I

Motor mit langsamer
Startgeschwindigkeit

Drehzahl 1 I

Drehzahl 2 \

Abb. 12 Funktion der Korrekturparameter

Technische Anderungen behalten wir uns vor
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7.2.3.3 Motorparameter (nur bei pro Aktoren)

Gergteparametsr
Ausgange, allgemein
Ausgénge, Status
Einglngs, allgermein
Logik / Timer, allgemein
AL Ausgang
Behangparameter
Motorparameter
Sicherheit
Sranen
Automatikeingang

Automatikpositionen

Status

+ Al - A4 Sicherheitsobjeite

Strommessung

Strommessung aktv

Stromschwelle in Hoch Richtung [Millampere]

Stromschwelia in Tief Richtung [Milliampere]

Micht Gberwachter Bereich nach Start in
Tiefrichtung [Sekunden]

Micht Gberwachter Bereich nach Start in
Fechrichtung [Sekunden]

Erlaubte Stromunterbrechung wahrend Fahrt

[Sekunden]

Mavirnale Abweichung von erwarteter Laufzeit

[Sekunden]

Erlaubte Stromunterbrechung im Bereich der

Laufzeitabweichung [Sekunden]

Laufzeitermittiung
Laufreitermittiung aktiv

Laufzeitermittiung

Ermittelte Laufzeinen bei Programmigrung
tberschraiben

Laufzeitanpassung

Automatsche Anpassung skiiv

Korrekturen

Motordrehrichtung umkehren
Mindestpause nach Stopp [Milisskundzn]
Aufschiag in oherer Endlage [Sekundan]
Aufschiag mn unterer Endlags [Sekunden]
Korrekturzet 1 [Milliselundan]
Korrekturzedt 2 [Millisekunden]

Korrekturzet Anfahrt Millisekunden]

Unterschiedliche Geschwindighkeiten

Drehzanl T IU/min]
Crehzahl 2 [U/min]

Dauer Drehzahl 1 [Millisekunden]

o
300 =
300 -
E =
! s
2 .
3 =
1 =
W
Per GO Starte Laufzettermittiung -
500 -
3 .
3 -
0 =
0 -
0 =
0 .
a <
0 .

Abb. 13 Parameterdialog: An: Ausgang (fUr Jalousie / Raffstore) — Motorparameter (nur bei pro Aktoren)
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Parameter Funktion Werte
S ) Bei Aktivierung wird die Strommessung an den Relaisaus- Nein
trommessung aktiv N .
gangen des Kanals eingeschaltet. Ja
200
Stromschwelle in Hoch Richtung Wird diese Schwelle beim Hoch fahren unterschritten, gilt :
o das als “kein Stromfluss” und wird entsprechend der fol- 300
[Milliampere] . )
genden Parametrierung ausgewertet. :
2000
200
Stromschwelle in Tief Richtung Wird diese Schwelle beim Tief fahren unterschritten, gilt :
- das als “kein Stromfluss” und wird entsprechend der fol- 300
[Milliampere] . )
genden Parametrierung ausgewertet. :
2000
Nicht Uberwachter Bereich nach dem Losfahren in Tiefrich- 0
Nicht Uberwachter Bereich nach tung (Abb. @). 3
Start in Tiefrichtung [Sekunden] Tritt in diesem Zeitraum eine Stromunterbrechung auf, wird |
sie ignoriert. )
20
Nicht Uberwachter Bereich nach dem Losfahren in Hoch- 0
Nicht Uberwachter Bereich nach richtung (Abb. ). 3
Start in Hochrichtung [Sekunden] Tritt in diesem Zeitraum eine Stromunterbrechung auf, wird |
sie ignoriert. )
20
Maximale erlaubte Unterbrechung des Stromflusses wah- 0
Erlaubte Stromunterbrechung rgnd der Fahrt (we_nn sich der Behang nicht mehr im njoht :
waihrend Fahrt [Sekunden] _uberwachten Be_relch nach dem Losfahren und_noch nicht |2
im Toleranzbereich rund um das Fahrtende befindet) :
(Abb. @). 20
Erlaubte Abweichung rund um das Fahrtende. Die Laufzeit
darf um diesen Wert vom bekannten Wert abweichen,
ohne dass eine 1 auf dem Fehlerobjekt gesendet wird 1
Maximale Abweichung von (A.bb' @ und ®.)' ) )
erwarteter Laufzeit [Sekunden] Wird die Laufze.|tan.passung ve[wendet, dann wird der neue | 3
Wert (Abb. ®) in diesem Fall fiir die Anpassung verwen- :
det. 20
Beispiel: Wird hier der Wert 3 s parametriert, darf die Ab-
weichung -3 s bis hin zu +3 s betragen.
Maximale erlaubte Unterbrechung des Stromflusses im 0
Erlaubte Stromunterbrechung im Toleranzbereich rund um das Fahrtende :
Bereich der Laufzeitabweichung (Abb. im Bereich ® und @). 1
[Sekunden] Wird diese Unterbrechung Utberschritten, wird das :
Fehlerobjekt gesetzt und die Fahrt beendet. 20
Bei Aktivierung wird die Laufzeitermittiung fir den Kanal Nein
Laufzeitermittlung aktiv eingeschaltet und das GO Starte Laufzeitermittiung }
a

aktiviert.

Laufzeitermittlung

Per GO Starte Laufzeitermittlung:
Keine automatische Laufzeitermittlung. Nur durch das
GO Starte Laufzeitermittlung aktivierbar.

Nach Programmierung oder per GO Starte Laufzeitermitt-
lung:

Immer bei erster Fahrt nach Programmierung und durch
das GO Starte Laufzeitermittlung.

Nach Spannungswiederkehr oder per GO Starte Laufzeiter-
mittlung:

Immer bei erster Fahrt nach Versorgungsspannungswie-
derkehr und durch das GO Starte Laufzeitermittiung.

Per GO Starte Laufzeitermittlung

Nach Programmierung oder
per GO Starte Laufzeitermittiung

Nach Spannungswiederkehr oder
per GO Starte Laufzeitermittlung

Legt fest, ob Werte flir Laufzeit Hoch und Tief, die durch

Ermittelte Laufzeiten bei die Laufzeitermittlung oder Laufzeitanpassung bestimmt Nein
Programmierung tberschreiben wurden, mit den Werten aus der ETS Uberschrieben wer- Ja
den.
Die automatische Anpassung korrigiert die Laufzeit .

. (Abb. ®) stetig im Hintergrund. Immer wenn eine Abwei- Nein
Laufzeitanpassung - . ;
Automatische Anpassung aktiv chung innerhalb des_ ToIeran;beremhs festgestellt wird,

wird der Wert gespeichert. Die Laufzeit wird auf den Durch- Ja

schnitt der letzten drei Werte geandert.

warema_2048818_alhb_de_v2:2023-02-01
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0 A 300 Laufzeitins

® ®

Abb. 14 Bereiche von Strommessung/Laufzeitfunktionen

@ nicht tberwachter Bereich nach Start
(fir Hoch und Tief getrennt parametrierbar)
nur Fehleriberwachung (GO Stérmeldung)
Toleranzbereich vor aktueller Laufzeit
Toleranzbereich nach aktueller Laufzeit

aktuelle Laufzeit
(wie parametriert: fest oder automatisch ermittelt)

®@ ©® 6 @ 0

maximal einstellbare Laufzeit (300 s)

Alle weiteren Motorparameter flr pro Aktoren
siehe Abschnitt 7.2.3.2 auf Seite 30
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7.2.3.4 Sicherheit

Gergteparametsr

Ausgange, allgemein
Ausgange, Status
Eingnge, aligemein
Logik / Timer, allgemein
= A% Ausgang
Bahangparameter
Motorparameter
Sicherheit
hrensn
Automatikzingang

Automatikpositionan

Status

+  Al- Ad: Sicherhetsobyekds

€ Farametnzrung dar Sicherhzitsobiskte A, B und D beachten unter *A - Ad: Sicherhetsobjekie®

Ubsrwachungszeit Sperrabiekt

Sicherheitsobjekt A

Verhaltzn bei Alarm aktiv durch
Sicherheitsobjekt A

Verhalten bei Alarm Ende durch
Sicherhedsobjekt &

Sicherheitsobjekt B

Verhaiten bei Alarm aktiv durch
Sicherheitsohjekt 8

Verhaiten bei Alarm Ende durch
Sicherhettsobjekt 8

Sicherheitsobjekt C1

Verhaitan bei Alarm aktiv durch
Sicherhaitsobjekt: C1

Warhalt2n bei Alarm Ende durch
Sicherheitsobjekt C

Zyklische Uberwachung C1

Start / Busspannungsabfall

Verhaltzn bei Bus- oder
Metzspannungswiederkehr O

Werhatt=n be1 Busspannungsabfall 01

Werhalten nach Programmienung C1

Sicherheitsobjekt D

Werhaltzn bei Alarm akdiv durch
Sicherheitsohjekt D

Werhatten bei Alarm Tnde durch
Sicherheitsobjekt D

Startverhalten
Werhalten nach Busspannungsabfall

Verhalten nach Bus- oder
Netrspannungewiederkehr

Dyklieche Uberwachung aus

Hochfahren

Automatik / Manuell / Szens wiederherstellen

Hochfahren

Automatik / Manuesll / Szene waederherstellen

Hochfahren

Automatik / Manuell / Szene wiederherstailen

Tyklische Uberwachung Aus

Alarm deaktivieren

Alarm aktraeren

Alzrm deaktniersn

Hochfahren

Automatik / Manuell / Szens wiederherstellen

Keine Reaktion

Keins Reaktion

Abb. 15 Parameterdialog: An: Ausgang (fUr Jalousie / Raffstore) — Sicherheit
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Die Sicherheitsobjekte A, B und D sind auf dem Gerat einmalig vorhanden.
Das Sicherheitsobjekt C ist fir jeden Ausgang separat vorhanden.

Die Reaktion auf einen Alarm auf den einzelnen Sicherheitsobjekten ist fir

jeden Ausgang einzeln zu parametrieren.

Parameter

Funktion

Werte

Uberwachungszeit Sperrobjekt

Uberwacht, ob Telegramme auf dem GO Sperrobjekt des
Ausgangs empfangen werden.

Innerhalb dieses Zeitintervalls muss das Sperrobjekt des
Kanals mindestens ein Telegramm empfangen. Nach Uber-
schreitung dieser Zeit ohne Telegrammempfang wird die
Behangansteuerung blockiert, laufende Fahrbewegungen
werden gestoppt. Die Blockierung wird nach einem 0-Tele-
gramm an das Sperrobjekt aufgehoben.

Zyklische Uberwachung aus

10 Sekunden

1 Minute

2 Minuten

5 Minuten

10 Minuten

Verhalten bei Alarm aktiv durch
Sicherheitsobjekt A

Ausgangskanéle fiihren den Fahrbefehl aus, der fur

Alarm aktiv parametriert ist. AnschlieBend werden nur noch
Befehle hoher priorisierter Sicherheitsobjekte oder dem
Sperrobjekt verarbeitet.

Keine Reaktion

Stopp

Hochfahren

Tieffahren

Parametrierte Position anfahren

Behanglange [%]

Behanglange, die bei Alarm auf dem GO Sicherheitsob-
jekt A angefahren werden soll.

0

100

Sicherheitsobjekt A

Niedriger priorisierte Befehle werden anschlieBend wieder
verarbeitet.

el B Lamellenstellung, die bei Alarm auf dem GO Sicherheits- 0
9 objekt A angefahren werden soll. '100
Keine Reaktion
Stopp
Ausgangskandle fihren den Fahrbefehl aus, der hier fir Hochfahren
Verhalten bei Alarm Ende durch Alarm Ende parametriert ist. Tieffahren

Parametrierte Position anfahren

Letztes Automatikobjekt nachholen

Automatik / Manuell / Szene wie-
derherstellen

Behanglange! (%] Behanglange, die bei Alarm Ende auf dem GO Sicher- 0
giange 1% heitsobjekt A angefahren werden soll. 100
Lamellenstellung [%] Lamellenstellung, die bei Alarm Ende auf dem GO Sicher- 0
gl heitsobjekt A angefahren werden soll. 100
Keine Reaktion
Ausgangskanale fuhren den Fahrbefehl aus, der fur Stopp
Verhalten bei Alarm aktiv durch Alarm aktiv parametriert ist. AnschlieBend werden nur noch Hochfahren
Sicherheitsobjekt B Befehle hoher priorisierter Sicherheitsobjekte oder dem
Sperrobjekt verarbeitet. Tieffahren

Parametrierte Position anfahren

Behanglange [%]

Behanglange, die bei Alarm auf dem GO Sicherheitsob-
jekt B angefahren werden soll.

0

100

Lamellenstellung [%] Lamellenstellung, die bei Alarm auf dem GO Sicherheits- 0
gl objekt B angefahren werden soll. '100
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Verhalten bei Alarm Ende durch
Sicherheitsobjekt B

Ausgangskanéle fiihren den Fahrbefehl aus, der hier flir
Alarm Ende parametriert ist.

Niedriger priorisierte Befehle werden anschlieBend wieder
verarbeitet.

Keine Reaktion

Stopp

Hochfahren

Tieffahren

Parametrierte Position anfahren

Letztes Automatikobjekt nachholen

Automatik / Manuell / Szene wie-
derherstellen

S Behanglénge, die bei Alarm Ende auf dem GO Sicher- | °
giange 1% heitsobjekt B angefahren werden soll. 100
Lamellenstellung [%] Lamellenstellung, die bei Alarm Ende auf dem GO Sicher- 0
gl heitsobjekt B angefahren werden soll. '100
Keine Reaktion
Ausgangskanéle fuhren den Fahrbefehl aus, der fur Stopp
Verhalten bei Alarm aktiv durch Alarm aktiv parametriert ist. AnschlieBend werden nur noch Hochfahren
Sicherheitsobjekt Cn Befehle hoher priorisierter Sicherheitsobjekte oder dem
Sperrobjekt verarbeitet. Tieffahren

Parametrierte Position anfahren

Behanglange [%]

Behanglange, die bei Alarm auf dem GO Sicherheitsob-
jekt Cn angefahren werden soll.

0

100

Sicherheitsobjekt Cn

Niedriger priorisierte Befehle werden anschlieBend wieder
verarbeitet.

5 Lamellenstellung, die bei Alarm auf dem GO Sicherheits- 0
Lamellenstellung [%] . :
objekt Cn angefahren werden soll. 100
Keine Reaktion
Stopp
Ausgangskanile fiihren den Fahrbefehl aus, der hier fiir Hochfahren
Verhalten bei Alarm Ende durch Alarm Ende parametriert ist. Tieffahren

Parametrierte Position anfahren

Letztes Automatikobjekt nachholen

Automatik / Manuell / Szene wie-
derherstellen

BenangEna o] Behanglange, die bei Alarm Ende auf dem GO Sicher- 0
glange 1% heitsobjekt Cn angefahren werden soll. '100

Lamellenstellung [%] Lamellenstellung, die bei Alarm Ende auf dem GO Sicher- 0
gl heitsobjekt Cn angefahren werden soll. 100

Zyklische Uberwachung Cn

Uberwacht, ob Telegramme auf dem GO Sicherheitsob-
jekt Cn empfangen werden.

Zyklische Uberwachung aus

10 Sekunden

1 Minute

2 Minuten

5 Minuten

10 Minuten

Verhalten bei Bus- oder
Netzspannungswiederkehr Cn

Dieser Parameter bestimmt das Verhalten des GO Sicher-
heitsobjekt Cn nach Netzspannungswiederkehr.

Alarm deaktivieren

Alarm aktivieren

Keine Anderung

Verhalten bei Busspannungsabfall
Cn

Dieser Parameter bestimmt das Verhalten des GO Sicher-
heitsobjekt Cn nach Busspannungsausfall.

Alarm deaktivieren

Alarm aktivieren

Keine Anderung
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Verhalten nach Programmierung Cn

Dieser Parameter bestimmt das Verhalten des GO Sicher-
heitsobjekt Cn nach Programmierung des Aktors.

Alarm deaktivieren

Alarm aktivieren

Keine Anderung

Verhalten bei Alarm aktiv durch
Sicherheitsobjekt D

Ausgangskanale fihren den Fahrbefehl aus, der fur

Alarm aktiv parametriert ist. AnschlieBend werden nur noch
Befehle hoher priorisierter Sicherheitsobjekte oder dem
Sperrobjekt verarbeitet.

Keine Reaktion

Stopp

Hochfahren

Tieffahren

Parametrierte Position anfahren

Behanglange [%]

Behanglange, die bei Alarm auf dem GO Sicherheitsob-
jekt D angefahren werden soll.

0

100

Sicherheitsobjekt D

Niedriger priorisierte Befehle werden anschlieBend wieder
verarbeitet.

5 Lamellenstellung, die bei Alarm auf dem GO Sicherheits- 0
Lamellenstellung [%] . :
objekt D angefahren werden soll. 100
Keine Reaktion
Stopp
Ausgangskandle fihren den Fahrbefehl aus, der hier fir Hochfahren
Verhalten bei Alarm Ende durch Alarm Ende parametriert ist. Tieffahren

Parametrierte Position anfahren

Letztes Automatikobjekt nachholen

Automatik / Manuell / Szene wie-
derherstellen

i B ] Behangléange, die bei Alarm Ende auf dem GO Sicher- 0
glange 1% heitsobjekt D angefahren werden soll. 4100
Lamellenstellung [%] Lamellenstellung, die bei Alarm Ende auf dem GO Sicher- 0
gl heitsobjekt D angefahren werden soll. 100
Keine Reaktion
Dieser Parameter bestimmt das Verhalten des Kanals nach | Hochfahren
Verhalten nach Busspannungsausfall
Busspannungsausfall. Tieffahren
Stopp
Keine Reaktion
Verhalten nach Bus- oder Dieser Parameter bestimmt das Verhalten des Kanals nach | Hochfahren
Netzspannungswiederkehr Netzspannungswiederkehr. Tieffahren
Stopp
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7.2.3.5 Szenen

Gerdteparamester

Ausgange, allgemein

Ausgange, Status

Eingdnge, allgemein

Logik / Timer, allgemein
= Al Ausgang

Behangparameter
Mectorparameter
Sicherheit

Szenen
Automatikeingang
Automatikpositionen

Status

+  Al- A4 Sicherheitsobjekte

Szene 1 aktiv

Szene

Szenennummer

Positicnsspeicher

Behanglange [3]

Lamellenstellung [3]

Szene 2 aktiv

Szene 3 aktiv

Szene 4 aktiv

Szene & oaktiv

Szene § aktiv

Lzene 7 aktiv

Szene & aktiv

Scene 1

1

Bei Erstprogrammierung vorgeben, -

Uberschreibbar per GO
0

0

Abb. 16 Parameterdialog: An: Ausgang (flr Jalousie / Raffstore) —» Szenen
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Parameter

Funktion

Werte

Szene n aktiv (es kbnnen 8 Szenen

Legt fest, ob die Szene verwendet werden soll.

nicht verwenden

definiert werden) verwenden
Szene Text als Bezeichnung der Szene (rein zur Information). Scene n

Der Text darf maximal 30 Zeichen lang sein.

Szenennummer, die auf GO Szenen des Ausgangs emp- 1
Szenennummer fangen werden muss, damit die Szene ausgefihrt wird. :

Jede Szenennummer darf nur ein Mal verwendet werden. 64

Positionsspeicher

Bei Erstprogrammierung vorgeben, tberschreibbar per
GO:

Die Szenenposition wird nur beim ersten Programmieren
aus den ETS Parametern tbernommen. Wurde das Geréat
jemals per ETS geladen, wird die Szenenposition nicht
mehr aus den ETS Parametern Gbernommen. Die Sze-
nenposition kann danach lUber das Szenen-GO verandert
werden.

Bei Programmierung vorgeben, Uberschreibbar per GO:
Szenenposition wird nach jedem Programmieren aus den
ETS Parametern Gbernommen. Die Szenenposition kann
danach Uber das Szenen-GO verandert werden.

Fest vorgeben:
Position wird aus ETS Parametern tibernommen und kann
nicht Gber das Szenen-GO verandert werden.

Bei Erstprogrammierung vorgeben,
tiberschreibbar per GO

Bei Programmierung vorgeben,
Uberschreibbar per GO

Fest vorgeben

. . . . 0
Behanglénge [%] thanglange, die beim Auslésen der Szene angefahren :
wird.
100
) ) . 0
Lamellenstellung [%] bv?rrgellenstellung, die beim Auslésen der Szene angefahren :
’ 100
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7.2.3.6 Automatikeingang

Verwendung der Automatikobjekte

Gergteparametsr

Automaticobjekts verwenden
Automaticposition 1 und 2 verwenden

Ausgange, allgemein
Ausgange, Status
Automatik Verzigerung
Eingénge, aligemein
B Automaticverzogerung nach manuelier
E 0000 hkmm
Badienung [hhimm]
Logik / Timer, allgemein
Werhaltzn nach Ablauf Automatikverzdgerung  Letztes Automativobiekt nachholen -
= A% Ausgang
Automatik manuelle Einschrinkung
Behangparameter
Einschrénkung der maruelien Bedienung
Motorparamatar wenn Chjekt "Automatik manuelie Bewegungsraum sinschranken -
Emschrankung® =1
Sicherheit
Min. Behanglénge Aus Objekt Automatik Behanglangs -
Szenen
Max. Behanglange Micht vorgeben -
Automatikeingang
Win. Lamellenwinke! Aus Objekt Automatike Lamellenwinks! -
Automatikpositionen
Wax Lameslienwinks! Micht vorgeben -
Status
+  Al- A4 Sicherhetsobyekts
Abb. 17 Parameterdialog: An: Ausgang (fur Jalousie / Raffstore) — Automatikeingang
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Parameter Funktion Werte
Lo Schaltet die restlichen Parameter dieser Seite und die Nein
Automatikobjekte verwenden :
Automatik-GOs zu. Ja
Automatikposition 1 und 2 Legt fest, ob Automatikposition 1 und 2 verwendet werden. Nein
verwenden Schaltet weitere Parameter zu. Ja
Automatikverzéaeruna nach Nach einem manuellen Fahrbefehl beginnt die Automatik- | 00:00
manueller Bedignun g[hh'mm] verzdgerung zu laufen. Nach Ablauf dieser Zeit wird der :
9 ' letzte Positionsbefehl wiederholt. 23:59
Keine Reaktion
Verhalten nach Ablauf Legt fest, welche Aktion nach Ablauf der Hochfahren
Automatikverzégerung Automatikverzégerung (Haltezeit) erfolgen soll. Tieffahren

Letztes Automatikobjekt nachholen

Einschrankung der manuellen Be-
dienung wenn Objekt ,,Automatik
manuelle Einschrankung® = 1

Legt fest, in welchem Bereich sich die Behanglange bewe-
gen darf, wenn GO Automatik manuelle Einschrdnkung
aktiv ist.

Manuelle Bedienung und Szenen
sperren

Veranderung der Behanglénge
sperren

Bewegungsraum einschranken

Min. Behanglange

Legt die minimale Behanglénge fest, wenn GO Automatik
manuelle Einschrankung aktiv ist.

Nicht vorgeben

Aus Objekt Automatik
Behangliange

Parametrierter Wert

Min. Behanglange [%]

Wert, der verwendet wird, wenn der Parameter
Min. Behangldnge auf Parametrierter Wert eingestellt wurde.

0

100

Max. Behanglange

Legt die maximale Behanglange fest, wenn GO Automatik
manuelle Einschrankung aktiv ist.

Nicht vorgeben

Aus Objekt Automatik Behanglange

Parametrierter Wert

Max. Behanglange [%]

Wert, der verwendet wird, wenn der Parameter
Max. Behangldnge auf Parametrierter Wert eingestellt wurde

0

100

Min. Lamellenwinkel

Legt den minimalen Lamellenwinkel fest, wenn GO Auto-
matik manuelle Einschrankung aktiv ist.

Nicht vorgeben

Aus Objekt Automatik
Lamellenwinkel

Parametrierter Wert

Min. Lamellenwinkel [%]

Wert, der verwendet wird, wenn der Parameter
Min. Lamellenwinkel auf Parametrierter Wert eingestellt
wurde

0

100

Max. Lamellenwinkel

Legt den maximalen Lamellenwinkel fest, wenn GO Auto-
matik manuelle Einschrankung aktiv ist.

Nicht vorgeben

Aus Objekt Automatik
Lamellenwinkel

Parametrierter Wert

Max. Lamellenwinkel [%]

Wert, der verwendet wird, wenn der Parameter
Max. Lamellenwinkel auf Parametrierter Wert eingestellt
wurde

0

100
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7.2.3.7 Automatikpositionen
-~ KNX secure 4M230.8] AP = Al: Ausgang > Automatikpositionen
Gerdteparameter Automatikposition 1
4 . ray :
Kesghege. allgpmein Automaticposihion 1 Behengléngs [ 100 =
Automatikpaostion 1 Lameliensisliung [3] 70 =
Ausglnge, Status
Eingange, allgarsin Automatikposition 2
Automatikposition £ Bshanglangs [35] 30 -
Automaticposition 2 Lamellenstellung [35] 70 -
00:03 Fkzrmm

Logik / Timer, aflgemein
Verzogerungszeit Posibionsumschaltung

= A% Ausgang
Bahangparameter [hhk:mm]
Metorparameter Position 1+2 speichern (ber Telegramm
. . Bauseits gespeicherte Positionen bei
Sichigrhist Frogrammisrung Uberschreiben
Szenen
Automatikeingang

Automatikpositionen

Status

+ Al - Ad: Sicherhsitsobjekte
Abb. 18 Parameterdialog: An: Ausgang (fUr Jalousie / Raffstore) — Automatikpositionen
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beim Programmieren der Parameter erhalten.

Parameter Funktion Werte
Legt die Behanglange fur Automatikposition 1 fest. Wenn 0
Automatikposition 1 die Option Position 1 + 2 speichern ber Telegramm aktiv .
Behanglange [%] ist, kann der hier eingestellte Wert vom Wert im Gerat ab- '100
weichen.
Legt die Lamellenstellung fir Automatikposition 1 fest. 0
Automatikposition 1 Wenn die Option Position 1 + 2 speichern (iber Telegramm '70
Lamellenstellung [%] aktiv ist kann der hier eingestellte Wert vom Wert im Gerat | .
abweichen. .
100
Legt die Behanglange fur Automatikposition 2 fest. Wenn 0
Automatikposition 2 die Option Position 1 + 2 speichern tber Telegramm aktiv ;50
Behanglange [%] ist, kann der hier eingestellte Wert vom Wert im Gerat ab- ||
weichen. 100
Legt die Lamellenstellung fur Automatikposition 2 fest. 0
Automatikposition 2 Wenn die Option Position 1 + 2 speichern iber Telegramm '70
Lamellenstellung [%] aktiv ist kann der hier eingestellte Wert vom Wert im Gerat |
abweichen. .
100
Wird auf dem GO Automatik Positionsumschaltung ein
1-Telegramm empfangen, dann fahrt der Behang nach
Ablauf der Verzégerungszeit Positionsumschaltung in die
Position, die zuletzt auf Automatik Behanglédnge / Auto-
matik Lamellenstellung empfangen wurde. Sollte noch
kein Telegramm fur Automatik Behanglédnge / Automatik | 00:00
Verzégerungszeit Lame(lenstellung gmpfangen worden sein, wird auf die :
Positionsumschaltung [hh:mm] gespeicherte Position 1 gefahren. 00:03
' Wird auf dem GO Automatik Positionsumschaltung ein :
O-Telegramm empfangen, dann fahrt der Behang nach 59:59
Ablauf der Verzégerungszeit Positionsumschaltung in die
Position 1.
Die Verzdgerungszeit Positionsumschaltung wird immer
nach dem zuletzt empfangenen Telegramm Positionsum-
schaltung gestartet, auch bei bereits laufender Zeit.
An: Aktuelle Behangposition wird gespeichert nach Tele- An
Position 1+2 speichern Uber gramm auf GO Position 1/2 speichern.
Telegramm Aus: Keine Anderung des Positionsspeichers durch Tele-
gramm auf GO Position 1/2 speichern. Aus
An: Im Gerét gespeicherte Positionen 1 und 2 werden
B i, . o beim Programmieren der Parameter mit den parametrier- An
auseitig gespeicherte Positionen Werten iiberschrieben
bei Programmierung Uberschreiben fn . erten d : ) - )
us: Im Gerat gespeicherte Positionen 1 und 2 bleiben Aus
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7.2.3.8 Status
~-- KNX secure 4M230.8] AP = Al: Ausgang > Status
Gerateparameter Status Position
it lis z M
Kesghege. allgpmein ktualisierung der Statusobjekte ach Behangbewsgung b
Ausginge, Status Status Endlagen
Einglinge, it i Status Endlage aktiv v
Obyelet "Status Endlage oben erreicht” O=cben @ 1=ocben
Logik / Timer, aflgemein
Clbgekt "Status Endlage unten errsicht” O=unten '@ 1=unten
= Ak ) z
iy Sendeverhalten Bei Anderung -
Bahangparameter
Status Fahrzustand
Motorparameter
Status Fahrzustand aktiv W
Sicherhait
Chyeit "Status fahrt Hoch” Polaritst O Aktiv=1/Inaktiv=0 Alktiv=0fnaktv=1
Szenen
Cibjekt "Status féhre Tief™ Polaritst Q' Aktiv=1/Inaktiv=0 Aktiv=0/1naktv=1
Automatikeingang
Clpsiet “Status f8hrt Hoch oder Tie® Polantat Q) Alktiv=1/Inaktiv=0 Altiv=0/Inaktiv=1
Automaticpositionsn _
Sendevernalten Bai Anderung -
Status
+  Al- A4 Sicherheitsabjekts Status intern
Olbjekt “Status intem Byte” aktiv v
Sendevechalten Bei Anderung -
Chieit "Status intern Text" aktn W
Sendeverhaltsn Be: Anderung -
€} Siche auch unter "Ausgange, Status” fur mehr Informaticnen
Status Automatik Verzbgerung
Chyeit "Status Automatik VerzGgerung” aldiv.
Clyjeit "Status Automatik VerzGgerung” O Aktiv=1/Inaktiv=0 Aletiv=0/naktv=1
Sendeverhalten Bet Anderung -
Status Objekt A
Clhisiet “Status A4° gt W
Status Wert Ruhezustand -
Sendevernaltzn Bei Anderung b
Abb. 19 Parameterdialog: An: Ausgang (flr Jalousie / Raffstore) — Status
Technische Anderungen behalten wir uns vor 45
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Parameter

Funktion

Werte

Status Position
Aktualisierung der Statusobjekte

Sendeverhalten der Statusobjekte fir Behanglange und
Lamellenstellung

Nach Behangbewegung

Wahrend Bewegung: Intervall 1 s

Wahrend Bewegung: Intervall 2 s

Wéhrend Bewegung: Intervall 5 s

Wahrend Bewegung: Intervall 10 s

Status Endlagen

Aktiviert GO Status Endlage oben erreicht und
GO Status Endlage unten erreicht sowie die zugehdrigen

Ja

slziue [Endlege sy folgenden drei Parameter. Nein
i 0 = oben
ObJQkT ,‘,‘Status Endlage oben Polaritat des Objekts
erreicht 1 =oben
i 0 = unten
ObJ(_akt ,‘,‘Status Endlage unten S s OnEs
erreicht 1 = unten

Sendeverhalten

Sendeverhalten der beiden Objekte fir die Endlage.

Bei der Option “Nicht senden, Lesen moglich” wird zwar
der Wert des Objektes geéndert, es wird aber nicht auf
den Bus gesendet.

Nicht senden, Lesen méglich

Bei Anderung

Bei Anderung und zyklisch alle
30 s ..1/5/10/30/60 Minuten

Status Fahrzustand
Status Fahrzustand aktiv

Aktiviert GO Status fdahrt Hoch, GO Status féhrt Tief und
GO Status fahrt Hoch oder Tief sowie die zugehdrigen
folgenden vier Parameter.

Ja

Nein

Objekt ,Status fahrt Hoch* Polaritat

Polaritat des Objekts

Aktiv=1/Inaktiv=0

Aktiv=0/Inaktiv=1

Objekt ,Status fahrt Tief* Polaritat

Polaritat des Objekts

Aktiv=1/Inaktiv=0

Aktiv=0/Inaktiv=1

Objekt ,Status fahrt Hoch oder Tief”
Polaritat

Polaritat des Objekts

Aktiv=1/Inaktiv=0

Aktiv=0/Inaktiv=1

Sendeverhalten

Sendeverhalten der drei Objekte flir den Fahrzustand.

Bei der Option “Nicht senden, Lesen mdglich” wird zwar
der Wert des Objektes geandert, es wird aber nicht auf
den Bus gesendet.

Nicht senden, Lesen méglich

Bei Anderung

Bei Anderung und zyklisch alle
30s .. 1/5/10/30/60 Minuten

Status intern
Objekt ,Status intern Byte" aktiv

Aktiviert GO Status intern Byte sowie den zugehdrigen
folgenden Parameter.

Ja

Nein

Sendeverhalten

Sendeverhalten des GO Status intern Byte.

Bei der Option “Nicht senden, Lesen maglich” wird zwar
der Wert des Objektes geandert, es wird aber nicht auf
den Bus gesendet.

Nicht senden, Lesen méglich

Bei Anderung

Bei Anderung und zyklisch alle
30s .. 1/5/10/30/60 Minuten

Objekt ,Status intern Text" aktiv

Aktiviert GO Status intern Text sowie den zugehoérigen
folgenden Parameter.

Ja

Nein

Sendeverhalten

Sendeverhalten des GO Status intern Text.

Bei der Option “Nicht senden, Lesen maéglich” wird zwar
der Wert des Objektes geandert, es wird aber nicht auf
den Bus gesendet.

Nicht senden, Lesen moglich

Bei Anderung

Bei Anderung und zyklisch alle
30 s .. 1/5/10/30/60 Minuten

Status Automatik Verzégerung
Objekt ,Status Automatik
Verzdgerung® aktiv

Aktiviert GO Status Automatik Verzégerung aktiv sowie
die zugehorigen folgenden zwei Parameter.

Ja

Nein

Objekt ,Status Automatik

Polaritat des Objekts

Aktiv=1/Inaktiv=0

Verzdgerung* Aktiv=0/Inaktiv=1
Sendeverhalten des GO Status Automatik Verzégerung Nicht senden, Lesen méglich
aktiv. =

Bei Anderung
Sendeverhalten Bei der Option “Nicht senden, Lesen moglich” wird zwar Bei Anderung und zyklisch alle

der Wert des Objektes geéndert, es wird aber nicht auf 30 s 1/5/10/30/g0 Minuten
den Bus gesendet.
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Status Wert

Status Objekt A/B/C Aktiviert GO Status n aktiv sowie die zugehorigen Ja
Objekt ,Status A / B / C* aktiv folgenden zwei Parameter. Nein
- Ruhezustand

Bedingung fir das Setzen des GOs

- Automatik Verzogerung

- Ruhezustand, manuelle
Einschrankung

- Automatik Verzogerung, Manuell
eingeschrankt

- Sicherheitsobjekt D

- Sicherheitsobjekt C

- Sicherheitsobjekt B

- Sicherheitsobjekt A

- Sperrobjekt

- Ruhezustand mit oder ohne
Einschrankung manuell

- Automatik Verzoégerung mit oder
ohne Einschrankung manuell

- Manuelle Bedienung moglich

- Manuelle Bedienung nicht moglich

- Automatik oder manuell méglich

- Automatik oder manuell nicht
maoglich

Sendeverhalten

Sendeverhalten des GO Status n aktiv.

Bei der Option “Nicht senden, Lesen maéglich” wird zwar
der Wert des Objektes geéndert, es wird aber nicht auf
den Bus gesendet.

Nicht senden, Lesen méglich

Bei Anderung

Bei Anderung und zyklisch alle
30 s .. 1/5/10/30/60 Minuten
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7.2.4 Ausgang fiir Rollladen / Textiler Sonnenschutz

7.2.4.1 Behangparameter

s Texh,

= fuhrt der KNX secure

In der Betriebart Rollladen « T
Fahrbewegungen Hoch/Tief aus.

Jeder Ausgang kann zum Ansteuern von einem Rollladen oder einem textilen
Sonnenschutz verwendet werden.

Die Funktionen der Ausgénge werden hier am Beispiel der Betriebsart
Rollladen / Text. Sonnenschutz erlautert. Da es fir die anderen Betriebsarten
entfallende oder zusatzliche Parameter und Gruppenobjekte gibt, werden die-
se in weiteren Kapiteln getrennt erklart.

$

Gergteparameter
Ausgenge, allgemein
Ausgange, Status
Eingdngs, allgamein
Logik / Timer, allgemein
Al Ausgang

Behangparameter
Motorparameter
Sichsrheit

tzenan
Automatikzingang
Automatikpostionen

Status

Al = Ad: Sicherheitsobjekte

Batrisbsart Ausgangskanal 1 . Ausgang fir Rollladen / Text Sonnenschutz -

Behang Parameter

Laufzeit
Laufzeit Hoch [Sekunden] 300 3
Laufzeit Tie? [Sekund=zn] 300 .

@ Kann bei aktivierter Laufzeitermittiung intem dberschrieben werden

Abb. 20 Parameterdialog: An: Ausgang (fur Rollladen / Text. Sonnenschutz) — Behangparameter
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Parameter

Funktion

Werte

Betriebsart Ausgangskanal n

Betriebsart des Ausgangs, unterschieden werden verschie-
dene Sonnenschutz-Behangtypen (siehe nachfolgende
Kapitel)

Ausgang fir Jalousie / Raffstore

Ausgang fur Rollladen /
Text. Sonnenschutz

Ausgang fur ZIP Markise

Dieser Parameter bestimmt, wie lange eine angeschlosse-

ne Sonnenschutzeinrichtung zum einmaligen Fahren zwi- 0
Laufzeit Hoch [Sekunden] schen unterer und oberer Endlage bendétigt. :

(Wert kann bei aktivierter Laufzeitermittlung Gberschrieben | 300

werden)

Dieser Parameter bestimmt, wie lange eine angeschlosse-

ne Sonnenschutzeinrichtung zum einmaligen Fahren zwi- 0
Laufzeit Tief [Sekunden] schen oberer und unterer Endlage bendétigt. :

(Wert kann bei aktivierter Laufzeitermittlung Uberschrieben | 300

werden)

7.2.4.2 Motorparameter (bei allen Aktoren)

Gerdteparamester

Ausgange, allgemein

Ausgange, Status

Eingdnge, allgemein

Logik / Timer, allgernein

= Al Ausgang

Behangparameter
Motorparameter
Sicherheit

Szenen
Automatikeingang
Automatikpositionen

Status

+ Al- A4 Sicherheitsobjekte

Korrekturen

Motordrehrichtung umkehren

Mindestpause nach Stopp [Millisekunden] 500
Aufschlag in cberer Endlage [Sekunden] 3
Aufschlag in unterer Endlage [Sekunden] 3
Korrekturzeit 1 [Millisekunden] 0
Korrekturzeit 2 [Millisekunden] 0
Korrekturzet Anfahrt [Millisekunden] 0
Unterschiedliche Geschwindigkeiten
Crrehzahl 1 [U/min] 0
Drehzahl 2 [U/min] 0
Dausr Drehzahl 1 [Millisekunden] 0

Abb. 21
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Parameter Funktion Werte
i i i i i A Nein
Motordrehrichtung umkehren Bei Aktivierung werden die beiden Relaisausgange des
Kanals umgekehrt angesteuert. Ja
Mindestpause nach Stopp R
- Um- und Wiedereinschaltpause fiir Relais :
[Millisekunden] 5000
0
: Wahrend jeder Hoch-Richtung wird der Motor um die :
Aufschlag in oberer Endlage . . A . i
hier parametrierte Zeit langer mit Strom versorgt als in 3
[Sekunden] . ) :
Laufzeit Hoch eingestellt. :
25
0
) Wahrend jeder Tief-Richtung wird der Motor um die :
Aufschlag in unterer Endlage . : e . :
hier parametrierte Zeit langer mit Strom versorgt als in 3
[Sekunden] e )
Laufzeit Tief eingestellt. :
25
Wird bei der Positionsberechnung mit eingerechnet als 0
Korrekturzeit 1 [Millisekunden] Zeit, die der Motor nach Abfallen des Relais in Hoch-Rich- | :
tung nachlauft (Abbremsrampe). 5000
Wird bei der Positionsberechnung mit eingerechnet als 0
Korrekturzeit 2 [Millisekunden] Zeit, die der Motor nach Abfallen des Relais in Tief-Rich- :
tung nachlauft (Abbremsrampe). 5000
0
Korrekturzeit Anfahrt [Millisekunden] | Verzdgertes Anfahren nach Anziehen des Relais. :
5000
Parameter fiir Motoren mit langsamer Startgeschwindigkeit 0
Drehzahl 1 [U/min] (Kriechgang). Drehzahl des Motors beim Start der Fahrt .
(langsame Geschwindigkeit). Entscheidend ist das Verhalt- '255
nis von Drehzahl 1 zu Drehzahl 2.
Parameter flir Motoren mit langsamer Startgeschwindig- 0
Drehzahl 2 [U/min] keit. Drehzahl des Motors nach Ende der langsamen Fahrt | |
(schnelle Geschwindigkeit). Entscheidend ist das Verhaltnis '255
von Drehzahl 1 zu Drehzahl 2.
. . - . |0
Dauer Drehzahl 1 [Millisekunden] Parameter fiir Motoren mit IangsamerlStartgeschwmdlgkelt. :
Dauer der langsamen Geschwindigkeit Drehzahl 1. 55000

50

Korrekturzeit Anfahrt

Korrekturzeit 1, 2

| Relais I

| Motor I

Motor mit langsamer
Startgeschwindigkeit

Drehzahl 1 I

Drehzahl 2

\

Abb. 22 Funktion der Korrekturparameter
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7.2.4.3 Motorparameter (nur bei pro Aktoren)

Gergteparametsr
Ausgange, allgemein
Ausgénge, Status
Einglngs, allgermein
Logik / Timer, allgemein
= A% Ausgang
Behangparameter
Motorparameter
Sicherheit
Sranen
Automatikeingang

Automatikpositionen

Status

+ Al - A4 Sicherheitsobjeite

Strommessung

Strommessung aktv

Stromschwelle in Hoch Richtung [Millampere]

Stromschwelia in Tief Richtung [Milliampere]

Micht Gberwachter Bereich nach Start in
Tiefrichtung [Sekunden]

Micht Gberwachter Bereich nach Start in
Fechrichtung [Sekunden]

Erlaubte Stromunterbrechung wahrend Fahrt

[Sekunden]

Mavirnale Abweichung von erwarteter Laufzeit

[Sekunden]

Erlaubte Stromunterbrechung im Bereich der

Laufzeitabweichung [Sekunden]

Laufzeitermittiung
Laufreitermittiung aktiv

Laufzeitermittiung

Ermittelte Laufzeinen bei Programmigrung
tberschraiben

Laufzeitanpassung
Automatsche Anpassung skiiv

Korrekturen

Motordrehrichtung umkehren
Mindestpause nach Stopp [Milisskundzn]
Aufschiag in oherer Endlage [Sekundan]
Autschlag m unterer Endlage [Sekunden]
Korrekturzeit 1 [Millisakundan]
Korrekturzedt 2 [Millisekunden]

Korrekturzet Anfahrt Millisekunden]

Unterschiedliche Geschwindighkeiten

Drehzanl T IU/min]
Crehzahl 2 [U/min]

Dauer Drehzahl 1 [Millisekunden]

300

300

2

3

1

W

Per GO Starte Laufzettermittiung

500

3

3

0

0

0

Abb. 23 Parameterdialog: An: Ausgang (fUr Rollladen / Text. Sonnenschutz) — Motorparameter (nur bei pro Aktoren)
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aktiviert.

Parameter Funktion Werte
S ) Bei Aktivierung wird die Strommessung an den Relaisaus- Nein
trommessung aktiv N ;
gangen des Kanals eingeschaltet. Ja
200
Stromschwelle in Hoch Richtung Wird diese Schwelle beim Hoch fahren unterschritten, gilt :
- das als “kein Stromfluss” und wird entsprechend der fol- 300
[Milliampere] . )
genden Parametrierung ausgewertet. :
2000
200
Stromschwelle in Tief Richtung Wird diese Schwelle beim Tief fahren unterschritten, gilt :
o das als “kein Stromfluss” und wird entsprechend der fol- 300
[Milliampere] : )
genden Parametrierung ausgewertet. :
2000
Nicht Uberwachter Bereich nach dem Losfahren in Tiefrich- 0
Nicht Gberwachter Bereich nach tung (Abb. @). 3
Start in Tiefrichtung [Sekunden] Tritt in diesem Zeitraum eine Stromunterbrechung auf, wird |
sie ignoriert. '20
Nicht Uberwachter Bereich nach dem Losfahren in Hoch- 0
Nicht Uberwachter Bereich nach richtung (Abb. ). 3
Start in Hochrichtung [Sekunden] Tritt in diesem Zeitraum eine Stromunterbrechung auf, wird |
sie ignoriert. '20
Maximale erlaubte Unterbrechung des Stromflusses wah- 0
Erlaubte Stromunterbrechung rgnd der Fahrt (we_nn sich der Behang nicht mehr im njoht :
waihrend Fahrt [Sekunden] _uberwachten Be_relch nach dem Losfahren und_noch nicht |2
im Toleranzbereich rund um das Fahrtende befindet) :
(Abb. @). 20
Erlaubte Abweichung rund um das Fahrtende. Die Laufzeit
darf um diesen Wert vom bekannten Wert abweichen, 1
ohne dass ein Fehler eingetragen wird (Abb. ® und @). .
Maximale Abweichung von Wird die Laufzeitanpassung verwendet, dann wird der neue 3
erwarteter Laufzeit [Sekunden] Wert (Abb. ®) in diesem Fall fiir die Anpassung verwen- )
det. )
Beispiel: Wird hier der Wert 3 s parametriert, darf die Ab- 20
weichung -3 s bis hin zu +3 s betragen.
0
Erlaubte Stromunterbrechung im Maximale erlaubte Unterbrechung des Stromflusses im :
Bereich der Laufzeitabweichung Toleranzbereich rund um das Fahrtende 1
[Sekunden] (Abb. im Bereich ® und @). :
20
Bei Aktivierung wird die Laufzeitermittiung flr den Kanal Nein
Laufzeitermittlung aktiv eingeschaltet und das GO Starte Laufzeitermittlung i
a

Laufzeitermittlung

Per GO Starte Laufzeitermittlung:
Keine automatische Laufzeitermittiung. Nur durch das Ob-
jekt “Starte Laufzeitermittlung” aktivierbar.

Nach Programmierung oder per GO Starte Laufzeitermitt-
lung:
analog, immer bei erster Fahrt nach Programmierung.

Nach Spannungswiederkehr oder per GO Starte Laufzeiter-
mittlung:

analog, immer nach erster Fahrt nach Versorgungsspan-
nungswiederkehr.

Per GO Starte Laufzeitermittlung

Nach Programmierung oder
per GO Starte Laufzeitermittiung

Nach Spannungswiederkehr oder
per GO Starte Laufzeitermittlung

Legt fest, ob Werte flir Laufzeit Hoch und Tief, die durch

schnitt der letzten drei Werte geandert.

Ermittelte Laufzeiten bei die Laufzeitermittlung oder Laufzeitanpassung bestimmt Nein
Programmierung tberschreiben wurden, mit den Werten aus der ETS Uberschrieben wer- Ja
den.
Die automatische Anpassung korrigiert die Laufzeit i
. (Abb. ®) stetig im Hintergrund. Immer wenn eine Abwei- Nein
Laufzeitanpassung X . ;
Automatische Anpassung aktiv chung innerhalb des_ Toleran;beremhs festgestellt wird,
wird der Wert gespeichert. Die Laufzeit wird auf den Durch- Ja
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(1) (2) (3) (4)
1] A 300 Laufzeitin s
® ®
Abb. 24 Bereiche von Strommessung/Laufzeitfunktionen
@ nicht Uberwachter Bereich nach Start
(fiir Hoch und Tief getrennt parametrierbar)

nur Fehleriberwachung (GO Stérmeldung)

®
® Toleranzbereich vor aktueller Laufzeit

® Toleranzbereich nach aktueller Laufzeit

® aktuelle Laufzeit
(wie parametriert: fest oder automatisch ermittelt)

® maximal einstellbare Laufzeit (300 s)

Alle weiteren Motorparameter flr pro Aktoren
siehe Abschnitt 7.2.4.2 auf Seite 49

i
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7.2.4.4 Sicherheit

Gergteparametsr

Ausgange, allgemein
Ausgange, Status
Eingnge, aligemein
Logik / Timer, allgemein
= A% Ausgang
Bahangparameter
Motorparameter
Sicherheit
hrensn
Automatikzingang

Automatikpositionan

Status

+  Al- Ad: Sicherhetsobyekds

€ Farametnzrung dar Sicherhzitsobiskte A, B und D beachten unter *A - Ad: Sicherhemtsobjekie®

Ubsrwachungszeit Sperrabiekt

Sicherheitsobjekt A

Verhaltzn bei Alarm aktiv durch
Sicherheitsobjekt A

Verhalten bei Alarm Ende durch
Sicherhedsobjekt &

Sicherheitsobjekt B

Verhaiten bei Alarm aktiv durch
Sicherheitsohjekt 8

Verhaiten bei Alarm Ende durch
Sicherhettsobjekt 8

Sicherheitsobjekt C1

Verhaitan bei Alarm aktiv durch
Sicherheitsobjekt C1

Warhalt2n bei Alarm Ende durch
Sicherheitsobjekt C

Zyklische Uberwachung C1

Start / Busspannungsabfall

Verhaltzn bei Bus- oder
Metzspannungswiederkehr O

Werhatt=n be1 Busspannungsabfall 01

Werhalten nach Programmienung C1

Sicherheitsobjekt D

Werhaltzn bei Alarm akdiv durch
Sicherheitsohjekt D

Werhatten bei Alarm Tnde durch
Sicherheitsobjekt D

Startverhalten

Werhalten nach Busspannungsabfall

Werhaltzn nach Bus- oder
Netrspannungewiederkehr

Dyklieche Uberwachung aus

Hochfahren

Automatik / Manuell / Szens wiederherstellen

Hochfahren

Automatik / Manuesll / Szene waederherstellen

Hochfahren

Automatik / Manuell / Szene wiederherstallen

Tyklische Uberwachung Aus

Alarm deaktivieren

Alarm aktraeren

Alarm deaktivieren

Hochfahren

Automatik / Manuell / Szens wiederherstellen

Keine Reaktion

Keins Reaktion

Abb. 25 Parameterdialog: An: Ausgang (fUr Rollladen / Text. Sonnenschutz) — Sicherheit
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Die Sicherheitsobjekte A, B und D sind auf dem Gerat einmalig vorhanden.
Das Sicherheitsobjekt C ist fir jeden Ausgang separat vorhanden.

Die Reaktion auf einen Alarm auf den einzelnen Sicherheitsobjekten ist fiir

jeden Ausgang einzeln zu parametrieren.

Parameter

Funktion

Werte

Uberwachungszeit Sperrobjekt

Uberwacht, ob Telegramme auf dem GO Sperrobjekt des
Ausgangs empfangen werden.

Innerhalb dieses Zeitintervalls muss das Sperrobjekt des
Kanals mindestens ein Telegramm empfangen. Nach Uber-
schreitung dieser Zeit ohne Telegrammempfang wird die
Behangansteuerung blockiert, laufende Fahrbewegungen
werden gestoppt. Die Blockierung wird nach einem 0-Tele-
gramm an das Sperrobjekt aufgehoben.

Zyklische Uberwachung aus

10 Sekunden

1 Minute

2 Minuten

5 Minuten

10 Minuten

Verhalten bei Alarm aktiv durch
Sicherheitsobjekt A

Ausgangskanale fiihren den Fahrbefehl aus, der fur

Alarm aktiv parametriert ist. AnschlieBend werden nur noch
Befehle hoher priorisierter Sicherheitsobjekte oder dem
Sperrobjekt verarbeitet.

Keine Reaktion

Stopp

Hochfahren

Tieffahren

Parametrierte Position anfahren

Behanglange [%]

Behanglange, die bei Alarm auf dem GO Sicherheitsob-
jekt A angefahren werden soll.

0

100

Verhalten bei Alarm Ende durch
Sicherheitsobjekt A

Ausgangskanéle fiihren den Fahrbefehl aus, der hier flir
Alarm Ende parametriert ist.

Niedriger priorisierte Befehle werden anschlieBend wieder
verarbeitet.

Keine Reaktion

Stopp

Hochfahren

Tieffahren

Parametrierte Position anfahren

Letztes Automatikobjekt nachholen

Automatik / Manuell / Szene wie-
derherstellen

Behanglange [%]

Behanglange, die bei Alarm Ende auf dem GO Sicher-
heitsobjekt A angefahren werden soll.

0

100

Verhalten bei Alarm aktiv durch
Sicherheitsobjekt B

Ausgangskanéle fiihren den Fahrbefehl aus, der fir

Alarm aktiv parametriert ist. AnschlieBend werden nur noch
Befehle hoher priorisierter Sicherheitsobjekte oder dem
Sperrobjekt verarbeitet.

Keine Reaktion

Stopp

Hochfahren

Tieffahren

Parametrierte Position anfahren

Behanglange [%]

Behangléange, die bei Alarm auf dem GO Sicherheitsob-
jekt B angefahren werden soll.

0

100

Verhalten bei Alarm Ende durch
Sicherheitsobjekt B

Ausgangskanale fiihren den Fahrbefehl aus, der hier flir
Alarm Ende parametriert ist.

Niedriger priorisierte Befehle werden anschlieBend wieder
verarbeitet.

Keine Reaktion

Stopp

Hochfahren

Tieffahren

Parametrierte Position anfahren

Letztes Automatikobjekt nachholen

Automatik / Manuell / Szene wie-
derherstellen

Behanglange [%]

Behanglange, die bei Alarm Ende auf dem GO Sicher-
heitsobjekt B angefahren werden soll.

0

100
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Verhalten bei Alarm aktiv durch
Sicherheitsobjekt Cn

Ausgangskanéle fiihren den Fahrbefehl aus, der fir

Alarm aktiv parametriert ist. AnschlieBend werden nur noch
Befehle hoher priorisierter Sicherheitsobjekte oder dem
Sperrobjekt verarbeitet.

Keine Reaktion

Stopp

Hochfahren

Tieffahren

Parametrierte Position anfahren

Behanglénge [%]

Behanglange, die bei Alarm auf dem GO Sicherheitsob-
jekt Cn angefahren werden soll.

0

100

Verhalten bei Alarm Ende durch
Sicherheitsobjekt Cn

Ausgangskanéle fiihren den Fahrbefehl aus, der hier flir
Alarm Ende parametriert ist.

Niedriger priorisierte Befehle werden anschlieBend wieder
verarbeitet.

Keine Reaktion

Stopp

Hochfahren

Tieffahren

Parametrierte Position anfahren

Letztes Automatikobjekt nachholen

Automatik / Manuell / Szene wie-
derherstellen

Behanglange [%]

Behanglange, die bei Alarm Ende auf dem GO Sicher-
heitsobjekt Cn angefahren werden soll.

0

100

Zyklische Uberwachung Cn

Uberwacht, ob Telegramme auf dem GO Sicherheitsob-
jekt Cn empfangen werden.

Zyklische Uberwachung aus

10 Sekunden

1 Minute

2 Minuten

5 Minuten

10 Minuten

Verhalten bei Bus- oder
Netzspannungswiederkehr Cn

Dieser Parameter bestimmt das Verhalten des GO Sicher-
heitsobjekt Cn nach Netzspannungswiederkehr.

Alarm deaktivieren

Alarm aktivieren

Keine Anderung

Verhalten bei Busspannungsabfall
Cn

Dieser Parameter bestimmt das Verhalten des GO Sicher-
heitsobjekt Cn nach Busspannungsausfall.

Alarm deaktivieren

Alarm aktivieren

Keine Anderung

Verhalten nach Programmierung Cn

Dieser Parameter bestimmt das Verhalten des GO Sicher-
heitsobjekt Cn nach Programmierung des Aktors.

Alarm deaktivieren

Alarm aktivieren

Keine Anderung

Verhalten bei Alarm aktiv durch
Sicherheitsobjekt D

Ausgangskanéle fiihren den Fahrbefehl aus, der fir

Alarm aktiv parametriert ist. AnschlieBend werden nur noch
Befehle hoher priorisierter Sicherheitsobjekte oder dem
Sperrobjekt verarbeitet.

Keine Reaktion

Stopp

Hochfahren

Tieffahren

Parametrierte Position anfahren

Behanglange [%]

Behangléange, die bei Alarm auf dem GO Sicherheitsob-
jekt D angefahren werden soll.

0

100

Verhalten bei Alarm Ende durch
Sicherheitsobjekt D

Ausgangskanale fiihren den Fahrbefehl aus, der hier flr
Alarm Ende parametriert ist.

Niedriger priorisierte Befehle werden anschlieBend wieder
verarbeitet.

Keine Reaktion

Stopp

Hochfahren

Tieffahren

Parametrierte Position anfahren

Letztes Automatikobjekt nachholen

Automatik / Manuell / Szene wie-
derherstellen

56 Technische Anderungen behalten wir uns vor

warema_2048818_alhb_de_v2:2023-02-01




warema

Behanglénge [%] Behangléange, die bei Alarm Ende auf dem GO Sicher- 0
glange [ heitsobjekt D angefahren werden soll. '100
Keine Reaktion
Dieser Parameter bestimmt das Verhalten des Kanals nach | Hochfahren
Verhalten nach Busspannungsausfall
Busspannungsausfall. Tieffahren
Stopp
Keine Reaktion
Verhalten nach Bus- oder Dieser Parameter bestimmt das Verhalten des Kanals nach | Hochfahren
Netzspannungswiederkehr Netzspannungswiederkehr. Tieffahren
Stopp
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7.2.4.5 Szenen

Geréteparameter Szene 1 aktiv '
Szene Scene 1
Ausgange, allgemein
Szenennumimer 1 -

Ausgange, Status ) i
Bei Erstprogrammierung vorgeben,

Positionsspeicher Uberschreibbar per GO

Eing3nge, allgemein
Behanglange [3] 0 .

Logik / Timer, allgemein

Szene 2 aktiv
= Al Ausgang
Behangparameter Szene 3 aktiv
Mot 1=
clorparameter Szene 4 aktiv

Sicherheit

Szene & aktiv
Szenen

Automatikeingang Szene 6 aktiv

Automatikpositionen
7 okt
Status Szene 7 aktiv

+  Al- A4 Sicherheitsobjekte Szene 8 aktiv

Abb. 26 Parameterdialog: An: Ausgang (fur Rollladen / Text. Sonnenschutz) — Szenen
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Parameter

Funktion

Werte

Szene n aktiv (es konnen 8 Szenen

Legt fest, ob die Szene verwendet werden soll.

nicht verwenden

definiert werden) verwenden
Szene Text als Bezeichnung der Szene (rein zur Information). Scene n

Der Text darf maximal 30 Zeichen lang sein.

Szenennummer, die auf GO Szenen des Ausgangs emp- 1
Szenennummer fangen werden muss, damit die Szene ausgefihrt wird. :

Jede Szenennummer darf nur ein Mal verwendet werden. 64

Positionsspeicher

Bei Erstprogrammierung vorgeben, Uberschreibbar per
GO:

Die Szenenposition wird nur beim ersten Programmieren
aus den ETS Parametern tbernommen. Wurde das Geréat
jemals per ETS geladen, wird die Szenenposition nicht
mehr aus den ETS Parametern Gibernommen. Die Sze-
nenposition kann danach Uber das Szenen-GO verandert
werden.

Bei Programmierung vorgeben, tberschreibbar per GO:
Szenenposition wird nach jedem Programmieren aus den
ETS Parametern Ubernommen. Die Szenenposition kann
danach Uber das Szenen-GO verandert werden.

Fest vorgeben:
Position wird aus ETS Parametern bernommen und kann
nicht Gber das Szenen-GO verandert werden.

Bei Erstprogrammierung vorgeben,
tiberschreibbar per GO

Bei Programmierung vorgeben,
Uberschreibbar per GO

Fest vorgeben

Behanglange [%]

Behangléange, die beim Auslésen der Szene angefahren
wird.

100
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7.2.4.6 Automatikeingang

Geratzparametsr Verwendung der Automatikobjekte

! Automaticobjekte verwenden
Ausgange, allgemein
Automaticposition 1 und 2 verwenden W

Ausgange, Status
Automatik Verzigerung

Eingénge, aligemein
B Automaticverzogerung nach manuelier

Badienung [hhimm] hheam
Logik / Timer, allgemein
Werhaltzn nach Ablauf Automatikverzdgerung  Letztes Automativobiekt nachholen -
= A% Ausgang
Automatik manuelle Einschrinkung
Behangparameter

Einschrénkung der maruelien Bedienung
Motorparametar wenn Chjekt "Automatik manuelie Bewegungsraum sinschranken -
Einschrankung” = 1

Sicherheit
Min. Behanglange Parametrierter Wert g
Szenen Z
Min. Behanglange [%] a .
Automatikeingang
Max. Behanglange Parametrierter Wert -
Automatikpositionen .
Wax. Behanglange (3] 100 pu
Status

+  Al- A4 Sicherhetsobyekts

Abb. 27 Parameterdialog: An: Ausgang (flr Rollladen / Text. Sonnenschutz) — Automatikeingang
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Parameter Funktion Werte
Lo Schaltet die restlichen Parameter dieser Seite und die Nein
Automatikobjekte verwenden :
Automatik-GOs zu. Ja
Automatikposition 1 und 2 Legt fest, ob Automatikposition 1 und 2 verwendet werden. Nein
verwenden Schaltet weitere Parameter zu. Ja
Automatikverzéaeruna nach Nach einem manuellen Fahrbefehl beginnt die Automatik- | 00:00
manueller Bedignun g[hh'mm] verzdgerung zu laufen. Nach Ablauf dieser Zeit wird der :
9 ' letzte Positionsbefehl wiederholt. 23:59
Keine Reaktion
Verhalten nach Ablauf Legt fest, welche Aktion nach Ablauf der Hochfahren
Automatikverzégerung Automatikverzégerung (Haltezeit) erfolgen soll. Tieffahren

Letztes Automatikobjekt nachholen

Einschrankung der manuellen Be-
dienung wenn Objekt ,,Automatik
manuelle Einschrankung® = 1

Legt fest, in welchem Bereich sich die Behanglange bewe-
gen darf, wenn GO Automatik manuelle Einschrdnkung
aktiv ist.

Manuelle Bedienung und Szenen
sperren

Veranderung der Behanglénge
sperren

Bewegungsraum einschranken

Min. Behanglange

Legt die minimale Behanglange fest, wenn GO Automatik
manuelle Einschrankung aktiv ist.

Nicht vorgeben

Aus Objekt Automatik
Behanglange

Parametrierter Wert

Min. Behanglange [%]

Wert, der verwendet wird, wenn der Parameter
Min. Behangldnge auf Parametrierter Wert eingestellt wurde.

0

100

Max. Behanglange

Legt die maximale Behanglange fest, wenn GO Automatik
manuelle Einschrankung aktiv ist.

Nicht vorgeben

Aus Objekt Automatik Behanglange

Parametrierter Wert

Max. Behanglange [%]

Wert, der verwendet wird, wenn der Parameter
Max. Behanglédnge auf Parametrierter Wert eingestellt wurde

0

100

warema_2048818_alhb_de_v2:2023-02-01
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7.2.4.7 Automatikpositionen

Geréteparametsr

Ausgange, allgemein

Ausglnge, Status

Eingange, aligermein

Logik / Timer, aflgemein

At Ausgang

Bahangparameter
Motorparameter
Sicharhait

Szenen
Automatikeingang
Automatikpositionen

Status

+ Al - Ad: Sicherheitsobjeicte

-~ KNX secure 4M230.8] AP = Al: Ausgang > Automatikpositionen

Automatikposition 1

Automaticpostion 1 Behanglangs (%]

Automatikposition 2

Automatsposition 2 Behangldngs (3]

Verzégerungszeit Positionsumschaltung
[hkzmmy]

Pesition 1+2 speichemn Uber Telegramm

Bauseits gespeicherte Positionen bei
Programmierung Gberschreiben

100

50

0003

L

hhmm

Abb. 28 Parameterdialog: An: Ausgang (fur Rollladen / Text. Sonnenschutz) — Automatikpositionen
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Parameter

Funktion

Werte

Automatikposition 1
Behanglange [%]

Legt die Behanglange flr Automatikposition 1 fest. Wenn
die Option Position 1 + 2 speichern tber Telegramm aktiv
ist, kann der hier eingestellte Wert vom Wert im Gerat ab-
weichen.

100

Automatikposition 2
Behanglange [%]

Legt die Behanglange flr Automatikposition 2 fest. Wenn
die Option Position 1 + 2 speichern tber Telegramm aktiv
ist, kann der hier eingestellte Wert vom Wert im Gerat ab-
weichen.

50

100

Verzdgerungszeit
Positionsumschaltung [hh:mm]

Wird auf dem GO Automatik Positionsumschaltung ein
1-Telegramm empfangen, dann fahrt der Behang nach
Ablauf der Verzégerungszeit Positionsumschaltung in die
Position, die zuletzt auf Automatik Behanglédnge / Auto-
matik Lamellenstellung empfangen wurde. Sollte noch
kein Telegramm fur Automatik Behanglédnge / Automatik
Lamellenstellung empfangen worden sein, wird auf die
gespeicherte Position 1 gefahren.

Wird auf dem GO Automatik Positionsumschaltung ein
O-Telegramm empfangen, dann fahrt der Behang nach
Ablauf der Verzdgerungszeit Positionsumschaltung in die
Position 1.

Die Verzdgerungszeit Positionsumschaltung wird immer
nach dem zuletzt empfangenen Telegramm Positionsum-
schaltung gestartet, auch bei bereits laufender Zeit.

00:00
00:03

59:59

Position 1+2 speichern Uber
Telegramm

An: Aktuelle Behangposition wird gespeichert nach Tele-
gramm auf GO Position 1/2 speichern.
Aus: Keine Anderung des Positionsspeichers durch Tele-
gramm auf GO Position 1/2 speichern.

An

Aus

Bauseitig gespeicherte Positionen
bei Programmierung Uberschreiben

An: Im Gerat gespeicherte Positionen 1 und 2 werden
beim Programmieren der Parameter mit den parametrier-
ten Werten Uberschrieben.

Aus: Im Geréat gespeicherte Positionen 1 und 2 bleiben
beim Programmieren der Parameter erhalten.

An

Aus
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7.2.4.8 Status

+

Geréteparametsr
Ausgange, allgemein
Ausglnge, Status
Eingange, aligermein
Logik / Timer, aflgemein
Al Ausgang
Bahangparameter
Motorparameter
Sicharheit
Szenen
Automatikeingang

Automaticpositionsn

Status

Al - Ad: Sicherheitsobiekts

~-- KNX secure 4M230.8] AP = Al: Ausgang > Status

Status Position

Aktuzlizierung der Ststusobjskis

Status Endlagen
Status Endlage aktiv
Obyelet "Status Endlage oben erreicht”

Clgekt "Status Endlage unten erreicht

Sendevernalten

Status Fahrzustand

Status Fahrzustand aktiv

Chyeit "Status fahrt Hoch” Polaritst

Cibjekt "Status féhre Tief™ Polaritst

Cibpelet “5Status fahrt Hoch oder Tie®™ Polantat

Sendevernalten

Status intern

Olbjekt “Status intem Byte” aktiv
Sendeverhalten

Chieit "Status intern Text" aktn

Sendeverhaltsn

Mach Behangbewsgung

0 =cben @ 1=oben

O =unten @ 1 =unten

Bei Anderung

o

O Aktiv=1/Inaktiv=0
O Aktiv=1/Inaktiv=0
O Aktiv=1/Inaktiv=0

Bei Anderung

L
Bei Anderung
o

Be: Anderung

Aktiv=0/Inaktiv=1
Aktiv=0/naktiv="1

Altiv=0/Inaktiv=1

€} Siche auch unter "Ausgange, Status” fur mehr Informaticnen

Status Automatik Verzbgerung

Chyjeit "Status Automatik Verzigerung” alktiv

Clyjeit "Status Automatik VerzGgerung”

Sendeverhalten

Status Objekt A
Chysit “Status 47 skt
Status Wert

Sendsvernalten

'
O Aktivs1/Inaktiv=0

Bet Anderung

"

Ruhezustand

Bei Anderung

Aletiv=0/Inalktn=1

Abb. 29 Parameterdialog: An: Ausgang (fur Rollladen / Text. Sonnenschutz) — Status
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Parameter

Funktion

Werte

Status Position
Aktualisierung der Statuaobjekte

Sendeverhalten der Statusobjekte flir Behanglange und
Lamellenstellung

Nach Behangbewegung

Wahrend Bewegung: Intervall 1 s

Wahrend Bewegung: Intervall 2 s

Wahrend Bewegung: Intervall 5 s

Wahrend Bewegung: Intervall 10 s

Status Endlagen

Aktiviert GO Status Endlage erreicht oben und
GO Status Endlage erreicht unten sowie die zugehorigen

Ja

sliziiue [=ndllege sy folgenden drei Parameter. Nein
i 0 = oben
ObJQkT ,‘,‘Status Endlage oben Polaritat des Objekts
erreicht 1 = oben
i 0 = unten
ObJ(_akt ,‘,‘Status Endlage unten S ces Gl
erreicht 1 = unten

Sendeverhalten

Sendeverhalten der beiden Objekte fiir die Endlage.

Bei der Option “Nicht senden, Lesen moglich” wird zwar
der Wert des Objektes geéndert, es wird aber nicht auf
den Bus gesendet.

Nicht senden, Lesen méglich

Bei Anderung

Bei Anderung und zyklisch alle
30 s..1/5/10/30/60 Minuten

Status Fahrzustand
Status Endlage aktiv

Aktiviert GO Status fdahrt Hoch, GO Status féahrt Tief und
GO Status fahrt Hochoder Tief sowie die zugehorigen
folgenden vier Parameter.

Ja

Nein

Objekt ,Status fahrt Hoch* Polaritat

Polaritat des Objekts

Aktiv=1/Inaktiv=0

Aktiv=0/Inaktiv=1

Objekt ,Status fahrt Tief* Polaritat

Polaritat des Objekts

Aktiv=1/Inaktiv=0

Aktiv=0/Inaktiv=1

Objekt ,Status fahrt Hoch oder Tief”
Polaritat

Polaritat des Objekts

Aktiv=1/Inaktiv=0

Aktiv=0/Inaktiv=1

Sendeverhalten

Sendeverhalten der drei Objekte flir den Fahrzustand.

Bei der Option “Nicht senden, Lesen maéglich” wird zwar
der Wert des Objektes geandert, es wird aber nicht auf
den Bus gesendet.

Nicht senden, Lesen méglich

Bei Anderung

Bei Anderung und zyklisch alle
30s .. 1/5/10/30/60 Minuten

Status intern
Objekt ,Status intern Byte" aktiv

Aktiviert GO Status intern Byte sowie den zugehdrigen
folgenden Parameter.

Ja

Nein

Sendeverhalten

Sendeverhalten des GO Status intern Byte.

Bei der Option “Nicht senden, Lesen maéglich” wird zwar
der Wert des Objektes geandert, es wird aber nicht auf
den Bus gesendet.

Nicht senden, Lesen méglich

Bei Anderung

Bei Anderung und zyklisch alle
30 s .. 1/5/10/30/60 Minuten

Objekt ,Status intern Text" aktiv

Aktiviert GO Status intern Text sowie den zugehoérigen
folgenden Parameter.

Ja

Nein

Sendeverhalten

Sendeverhalten des GO Status intern Text.

Bei der Option “Nicht senden, Lesen moglich” wird zwar
der Wert des Objektes geandert, es wird aber nicht auf
den Bus gesendet.

Nicht senden, Lesen méglich

Bei Anderung

Bei Anderung und zyklisch alle
30 s .. 1/5/10/30/60 Minuten

Status Automatik Verzégerung
Objekt ,Status Automatik
Verzdgerung® aktiv

Aktiviert GO Status Automatik Verzégerung aktiv sowie
die zugehorigen folgenden zwei Parameter.

Ja

Nein

Objekt ,Status Automatik

Polaritat des Objekts

Aktiv=1/Inaktiv=0

Verzdgerung* Aktiv=0/Inaktiv=1
Sendeverhalten des GO Status Automatik Verzégerung Nicht senden, Lesen mdglich
aktiv. =

Bei Anderung

Sendeverhalten

Bei der Option “Nicht senden, Lesen moglich” wird zwar
der Wert des Objektes geéndert, es wird aber nicht auf
den Bus gesendet.

Bei Anderung und zyklisch alle
30 s..1/5/10/30/60 Minuten
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Status Objekt A/B/C Aktiviert GO Status n aktiv sowie die zugehdrigen
Objekt ,Status A / B / C* aktiv folgenden zwei Parameter.

Ja

Nein

Status Wert Bedingung fir das Setzen des GOs

- Ruhezustand

- Automatik Verzoégerung

- Ruhezustand, manuelle
Einschrankung

- Automatik Verzoégerung, Manuell
eingeschrankt

- Sicherheitsobjekt D

- Sicherheitsobjekt C

- Sicherheitsobjekt B

- Sicherheitsobjekt A

- Sperrobjekt

- Ruhezustand mit oder ohne
Einschrankung manuell

- Automatik Verzoégerung mit oder
ohne Einschrankung manuell

- Manuelle Bedienung moglich

- Manuelle Bedienung nicht méglich

- Automatik oder manuell méglich

- Automatik oder manuell méglich

- Automatik oder manuell nicht
moglich

Sendeverhalten des GO Status n aktiv.

Sendeverhalten Bei der Option “Nicht senden, Lesen moglich” wird zwar
der Wert des Objektes geéndert, es wird aber nicht auf
den Bus gesendet.

Nicht senden, Lesen méglich

Bei Anderung

Bei Anderung und zyklisch alle
30 s ... 1/5/10/30/60 Minuten
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7.2.5 Ausgang fiir Fenster-Markisen mit ZIP-Fiihrung

7.2.5.1 Behangparameter

i

Fenster-Markisen mit ZIP-Flihrung verfligen Uber eine reagible Hinderniser-
kennung. Bei Auslésen der Hinderniserkennung verléngert sich die Laufzeit
der Markise abhangig von der Anzahl der zusatzlichen Fahrversuche.

In der Betriebart : = fuhrt der KNX secure Fahrbewegungen Hoch/
Tief aus. So lange ein Sicherheitsobjekt aktiv ist, bleibt der HOCH-Befehl
aktiv, um die Markise auch bei Laufzeitverlangerungen durch die reagible
Hinderniserkennung sicher bis in die obere Endlage zu fahren.

Jeder Ausgang kann zum Ansteuern von einer Fenster-Markise mit ZIP-FUh-
rung verwendet werden.

Die Funktionen der Ausgéange werden hier am Beispiel der Betriebsart
ZIP Markise erlautert. Da es fur die anderen Betriebsarten entfallende oder
zusétzliche Parameter und Gruppenobjekte gibt, werden diese in weiteren
Kapiteln getrennt erklart.

Gergteparameter

Ausgenge, allgemein

Ausgénge, Status

Eingdngs, allgamein

Logik / Timer, allgemein
= Al Ausgang

Behangparameter
Motorparameter
Sichsrheit

tzenan
Automatikzingang
Automatikpostionen

Status

+ Al - Ad: Sicherheitsobjelkte

Batrisbsart Ausgangskanal 1 . Auspang fir ZIP Markise -

Behang Parameter

Laufzeit
Laufzeit Hoch [Sekunden] 300 3
Lauzeit Tief [Sekund=n] 300 5

@ Kann bei aktivierter Laufzeitermittiung intem dberschrieben werden

Abb. 30 Parameterdialog: An: Ausgang (fur Fenster-Markisen mit ZIP-Fihrung) — Behangparameter
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Parameter

Funktion

Werte

Betriebsart Ausgangskanal n

Betriebsart des Ausgangs, unterschieden werden verschie-
dene Sonnenschutz-Behangtypen (siehe nachfolgende
Kapitel)

Ausgang fiir Jalousie /Raffstore

Ausgang fur Rollladen /
Text. Sonnenschutz

Ausgang fur ZIP Markise

Dieser Parameter bestimmt, wie lange eine angeschlosse-

werden)

ne Sonnenschutzeinrichtung zum einmaligen Fahren zwi- 0
Laufzeit Hoch [Sekunden] schen unterer und oberer Endlage bendétigt. :

(Wert kann bei aktivierter Laufzeitermittlung Uberschrieben | 300

werden)

Dieser Parameter bestimmt, wie lange eine angeschlosse-

ne Sonnenschutzeinrichtung zum einmaligen Fahren zwi- 0
Laufzeit Tief [Sekunden] schen oberer und unterer Endlage bendétigt. :

(Wert kann bei aktivierter Laufzeitermittiung Gberschrieben | 300

7.2.5.2 Motorparameter (bei allen Aktoren)

Gerdteparameter

Ausgange, allgemein

Ausgange, Status

Eing3nge, allgemein

Logik / Timer, allgernein

= Al Ausgang

Behangparameter
Motorparameter
Sicherheit

Szenen
Automatikeingang
Automatikpositionen

Status

+  Al- A4 Sicherheitsobjekte

Korrekturen

Motordrehrichtung umkehren

Mindestpause nach Stopp [Millisekunden] 500

Aufschlzg in cberer Endlage [Sekunden)] 3
Aufschlzg in unterer Endlage [Sekunden] 3
Korrekturzeit 1 [Millisekunden] 0
Korrekturzeit 2 [Millisekunden] 0
Korrekturzet Anfahrt [Millisekunden] 0

Unterschiedliche Geschwindigkeiten

Crrehzahl 1 [U/min] 0
Drehzahl 2 [U/min] 0
Dausr Drehzahl 1 [Millisskunden] 4]

Abb. 31
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Parameter Funktion Werte
i i i i i A Nein
Motordrehrichtung umkehren Bei Aktivierung werden die beiden Relaisausgange des
Kanals umgekehrt angesteuert. Ja
Mindestpause nach Stopp LY
L Um- und Wiedereinschaltpause fir Relais :
[Millisekunden]
5000
0
) Wahrend jeder Hoch-Richtung wird der Motor um die :
Aufschlag in oberer Endlage . . i . :
hier parametrierte Zeit langer mit Strom versorgt als in 3
[Sekunden] . . )
Laufzeit Hoch eingestellt. :
25
0
) Wahrend jeder Tief-Richtung wird der Motor um die :
Aufschlag in unterer Endlage . : e . :
hier parametrierte Zeit langer mit Strom versorgt als in 3
[Sekunden] e )
Laufzeit Tief eingestellt. :
25
Wird bei der Positionsberechnung mit eingerechnet als 0
Korrekturzeit 1 [Millisekunden] Zeit, die der Motor nach Abfallen des Relais in Hoch-Rich- | :
tung nachlauft (Abbremsrampe). 5000
Wird bei der Positionsberechnung mit eingerechnet als 0
Korrekturzeit 2 [Millisekunden] Zeit, die der Motor nach Abfallen des Relais in Tief-Rich- :
tung nachlauft (Abbremsrampe). 5000
0
Korrekturzeit Anfahrt [Millisekunden] | Verzdgertes Anfahren nach Anziehen des Relais. :
5000
Parameter flir Motoren mit langsamer Startgeschwindigkeit 0
Drehzahl 1 [U/min] (Kriechgang). Drehzahl des Motors beim Start der Fahrt .
(langsame Geschwindigkeit). Entscheidend ist das Verhalt- '255
nis von Drehzahl 1 zu Drehzahl 2.
Parameter flir Motoren mit langsamer Startgeschwindig- 0
Drehzahl 2 [U/min] keit. Drehzahl des Motors nach Ende der langsamen Fahrt | |
(schnelle Geschwindigkeit). Entscheidend ist das Verhaltnis '255
von Drehzahl 1 zu Drehzahl 2.
" . - . |0
Dauer Drehzahl 1 [Millisekunden] Parameter flir Motoren mit IangsamerlStartgeschwmdlgkelt. :
Dauer der langsamen Geschwindigkeit Drehzahl 1. 55000

warema_2048818_alhb_de_v2:2023-02-01

Korrekturzeit Anfahrt

Korrekturzeit 1, 2

| Relais I

| Motor I

Motor mit langsamer
Startgeschwindigkeit

Drehzahl 1 I

Drehzahl 2 \

Abb. 32 Funktion der Korrekturparameter
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7.2.5.3 Motorparameter (nur bei pro Aktoren)

Gergteparametsr
Ausgange, allgemein
Ausgénge, Status
Einglngs, allgermein
Logik / Timer, allgemein
AL Ausgang
Behangparameter
Motorparameter
Sicherheit
Sranen
Automatikeingang

Automatikpositionen

Status

+ Al - A4 Sicherheitsobjeite

Strommessung

Strommessung aktv

Stromschwelle in Hoch Richtung [Millampere]
Stromschwelia in Tief Richtung [Milliampere]

Micht Gberwachter Bereich nach Start in

Tiefrichtung [Sekunden]

Micht Gberwachter Bereich nach Start in
Fechrichtung [Sekunden]

Erlaubte Stromunterbrechung wahrend Fahrt

[Sekunden]

Mavirnale Abweichung von erwarteter Laufzeit

[Sekunden]

Erlaubte Stromunterbrechung im Bereich der
Laufzeitabweichung [Sekunden]

Laufzeitermittiung
Laufreitermittiung aktiv

Laufzeitermittiung

Ermittelte Laufzeinen bei Programmigrung

tiberschreiben

Laufzeitanpassung

Automatsche Anpassung skiiv

Korrekturen

Motordrehrichtung umkehren
Mindestpause nach Stopp [Milisskundzn]
Aufschiag in oherer Endlage [Sekundan]
Aufschiag mn unterer Endlags [Sekunden]
Korrekturzet 1 [Milliselundan]
Korrekturzedt 2 [Millisekunden]

Korrekturzet Anfahrt Millisekunden]

Unterschiedliche Geschwindighkeiten

Drehzanl T IU/min]

Crehzahl 2 [U/min]

Dauer Drehzahl 1 [Millisekunden]

o
300 =
300 -
E =
! s
2 .
3 =
1 =
W
Per GO Starte Laufzettermittiung -
500 -
3 .
3 -
0 =
0 -
0 =
0 .
a <
0 .

Abb. 33 Parameterdialog: An: Ausgang (flr Fenster-Markisen mit ZIP-Fiihrung) — Motorparameter (nur bei pro Aktoren)
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aktiviert.

Parameter Funktion Werte
S ) Bei Aktivierung wird die Strommessung an den Relaisaus- Nein
trommessung aktiv N .
gangen des Kanals eingeschaltet. Ja
200
Stromschwelle in Hoch Richtung Wird diese Schwelle beim Hoch fahren unterschritten, gilt :
o das als “kein Stromfluss” und wird entsprechend der fol- 300
[Milliampere] . )
genden Parametrierung ausgewertet. :
2000
200
Stromschwelle in Tief Richtung Wird diese Schwelle beim Tief fahren unterschritten, gilt :
- das als “kein Stromfluss” und wird entsprechend der fol- 300
[Milliampere] : )
genden Parametrierung ausgewertet. :
2000
Nicht Uberwachter Bereich nach dem Losfahren in Tiefrich- 0
Nicht Uberwachter Bereich nach tung (Abb. @). 3
Start in Tiefrichtung [Sekunden] Tritt in diesem Zeitraum eine Stromunterbrechung auf, wird |
sie ignoriert. )
20
Nicht Uberwachter Bereich nach dem Losfahren in Hoch- 0
Nicht Uberwachter Bereich nach richtung (Abb. ). 3
Start in Hochrichtung [Sekunden] Tritt in diesem Zeitraum eine Stromunterbrechung auf, wird |
sie ignoriert. )
20
Maximale erlaubte Unterbrechung des Stromflusses wah- 0
Erlaubte Stromunterbrechung rgnd der Fahrt (we_nn sich der Behang nicht mehr im njoht :
waihrend Fahrt [Sekunden] _uberwachten Be_relch nach dem Losfahren und_noch nicht |2
im Toleranzbereich rund um das Fahrtende befindet) :
(Abb. @). 20
Erlaubte Abweichung rund um das Fahrtende. Die Laufzeit
darf um diesen Wert vom bekannten Wert abweichen, 1
ohne dass ein Fehler eingetragen wird (Abb. ® und @). .
Maximale Abweichung von Wird die Laufzeitanpassung verwendet, dann wird der neue 3
erwarteter Laufzeit [Sekunden] Wert (Abb. ®) in diesem Fall fiir die Anpassung verwen- )
det. )
Beispiel: Wird hier der Wert 3 s parametriert, darf die Ab- 20
weichung -3 s bis hin zu +3 s betragen.
0
Erlaubte Stromunterbrechung im Maximale erlaubte Unterbrechung des Stromflusses im :
Bereich der Laufzeitabweichung Toleranzbereich rund um das Fahrtende 1
[Sekunden] (Abb. im Bereich ® und @). :
20
Bei Aktivierung wird die Laufzeitermittiung flr den Kanal Nein
Laufzeitermittlung aktiv eingeschaltet und das GO Starte Laufzeitermittlung }
a

Laufzeitermittlung

Per GO Starte Laufzeitermittlung:
Keine automatische Laufzeitermittlung. Nur durch das Ob-
jekt “Starte Laufzeitermittlung” aktivierbar.

Nach Programmierung oder per GO Starte Laufzeitermitt-
lung:
analog, immer bei erster Fahrt nach Programmierung.

Nach Spannungswiederkehr oder per GO Starte Laufzeiter-
mittlung:

analog, immer nach erster Fahrt nach Versorgungsspan-
nungswiederkehr.

Per GO Starte Laufzeitermittlung

Nach Programmierung oder
per GO Starte Laufzeitermittiung

Nach Spannungswiederkehr oder
per GO Starte Laufzeitermittlung

Legt fest, ob Werte flir Laufzeit Hoch und Tief, die durch

schnitt der letzten drei Werte geandert.

Ermittelte Laufzeiten bei die Laufzeitermittlung oder Laufzeitanpassung bestimmt Nein
Programmierung tberschreiben wurden, mit den Werten aus der ETS Uberschrieben wer- Ja
den.
Die automatische Anpassung korrigiert die Laufzeit .

. (Abb. ®) stetig im Hintergrund. Immer wenn eine Abwei- Nein
Laufzeitanpassung . . ;
Automatische Anpassung aktiv chung innerhalb des_ ToIeran;beremhs festgestellt wird,

wird der Wert gespeichert. Die Laufzeit wird auf den Durch- Ja
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300 Laufzeitin s

®

@ >

Abb. 34 Bereiche von Strommessung/Laufzeitfunktionen

@ nicht Gberwachter Bereich nach Start
(fiir Hoch und Tief getrennt parametrierbar)
nur Fehleriberwachung (GO Stérmeldung)
Toleranzbereich vor aktueller Laufzeit
Toleranzbereich nach aktueller Laufzeit

aktuelle Laufzeit
(wie parametriert: fest oder automatisch ermittelt)

©®@ ©® 6 © O

maximal einstellbare Laufzeit (300 s)

Alle weiteren Motorparameter flr pro Aktoren
siehe Abschnitt 7.2.5.2 auf Seite 68

=
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7.2.5.4 Sicherheit

Gergteparametsr

Ausgange, allgemein
Ausgange, Status
Eingnge, aligemein
Logik / Timer, allgemein
= A% Ausgang
Bahangparameter
Motorparameter
Sicherheit
hrensn
Automatikzingang

Automatikpositionan

Status

+  Al- Ad: Sicherhetsobyekds

€ Farametnzrung dar Sicherhzitsobiskte A, B und D beachten unter *A - Ad: Sicherhetsobjekie®

Ubsrwachungszeit Sperrabiekt

Sicherheitsobjekt A

Verhaltzn bei Alarm aktiv durch
Sicherheitsobjekt A

Verhalten bei Alarm Ende durch
Sicherhedsobjekt &

Sicherheitsobjekt B

Verhaiten bei Alarm aktiv durch
Sicherheitsohjekt 8

Verhaiten bei Alarm Ende durch
Sicherhettsobjekt 8

Sicherheitsobjekt C1

Verhaitan bei Alarm aktiv durch
Sicherhaitsobjekt: C1

Warhalt2n bei Alarm Ende durch
Sicherheitsobjekt C

Zyklische Uberwachung C1

Start / Busspannungsabfall

Verhaltzn bei Bus- oder
Metzspannungswiederkehr O

Werhatt=n be1 Busspannungsabfall 01

Werhalten nach Programmienung C1

Sicherheitsobjekt D

Werhaltzn bei Alarm akdiv durch
Sicherheitsohjekt D

Werhatten bei Alarm Tnde durch
Sicherheitsobjekt D

Startverhalten
Werhalten nach Busspannungsabfall

Verhalten nach Bus- oder
Netrspannungewiederkehr

Dyklieche Uberwachung aus

Hochfahren

Automatik / Manuell / Szens wiederherstellen

Hochfahren

Automatik / Manuesll / Szene waederherstellen

Hochfahren

Automatik / Manuell / Szene wiederherstailen

Tyklische Uberwachung Aus

Alarm deaktivieren

Alarm aktraeren

Alzrm deaktniersn

Hochfahren

Automatik / Manuell / Szens wiederherstellen

Keine Reaktion

Keins Reaktion

Abb. 35 Parameterdialog: An: Ausgang (flr Fenster-Markisen mit ZIP-Fiihrung) — Sicherheit
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Die Sicherheitsobjekte A, B und D sind auf dem Gerat einmalig vorhanden.
Das Sicherheitsobjekt C ist fir jeden Ausgang separat vorhanden.

Die Reaktion auf einen Alarm auf den einzelnen Sicherheitsobjekten ist fir

jeden Ausgang einzeln zu parametrieren.

Parameter

Funktion

Werte

Uberwachungszeit Sperrobjekt

Uberwacht, ob Telegramme auf dem GO Sperrobjekt des
Ausgangs empfangen werden.

Innerhalb dieses Zeitintervalls muss das Sperrobjekt des
Kanals mindestens ein Telegramm empfangen. Nach Uber-
schreitung dieser Zeit ohne Telegrammempfang wird die
Behangansteuerung blockiert, laufende Fahrbewegungen
werden gestoppt. Die Blockierung wird nach einem 0-Tele-
gramm an das Sperrobjekt aufgehoben.

Zyklische Uberwachung aus

10 Sekunden

1 Minute

2 Minuten

5 Minuten

10 Minuten

Verhalten bei Alarm aktiv durch
Sicherheitsobjekt A

Ausgangskanéle fiihren den Fahrbefehl aus, der fur

Alarm aktiv parametriert ist. AnschlieBend werden nur noch
Befehle hoher priorisierter Sicherheitsobjekte oder dem
Sperrobjekt verarbeitet.

Keine Reaktion

Stopp

Hochfahren

Tieffahren

Parametrierte Position anfahren

Behanglange [%]

Behanglange, die bei Alarm auf dem GO Sicherheitsob-
jekt A angefahren werden soll.

0

100

Verhalten bei Alarm Ende durch
Sicherheitsobjekt A

Ausgangskanéle fiihren den Fahrbefehl aus, der hier flir
Alarm Ende parametriert ist.

Niedriger priorisierte Befehle werden anschlieBend wieder
verarbeitet.

Keine Reaktion

Stopp

Hochfahren

Tieffahren

Parametrierte Position anfahren

Letztes Automatikobjekt nachholen

Automatik / Manuell / Szene wie-
derherstellen

Behanglange [%]

Behangléange, die bei Alarm Ende auf dem GO Sicher-
heitsobjekt A angefahren werden soll.

0

100

Verhalten bei Alarm aktiv durch
Sicherheitsobjekt B

Ausgangskanéle fiihren den Fahrbefehl aus, der fir

Alarm aktiv parametriert ist. AnschlieBend werden nur noch
Befehle hoher priorisierter Sicherheitsobjekte oder dem
Sperrobjekt verarbeitet.

Keine Reaktion

Stopp

Hochfahren

Tieffahren

Parametrierte Position anfahren

Behanglange [%]

Behangléange, die bei Alarm auf dem GO Sicherheitsob-
jekt B angefahren werden soll.

0

100

Verhalten bei Alarm Ende durch
Sicherheitsobjekt B

Ausgangskanale fiihren den Fahrbefehl aus, der hier flr
Alarm Ende parametriert ist.

Niedriger priorisierte Befehle werden anschlieBend wieder
verarbeitet.

Keine Reaktion

Stopp

Hochfahren

Tieffahren

Parametrierte Position anfahren

Letztes Automatikobjekt nachholen

Automatik / Manuell / Szene wie-
derherstellen

Behanglange [%]

Behanglange, die bei Alarm Ende auf dem GO Sicher-
heitsobjekt B angefahren werden soll.

0

100
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Verhalten bei Alarm aktiv durch
Sicherheitsobjekt Cn

Ausgangskanéle fiihren den Fahrbefehl aus, der fir

Alarm aktiv parametriert ist. AnschlieBend werden nur noch
Befehle hoher priorisierter Sicherheitsobjekte oder dem
Sperrobjekt verarbeitet.

Keine Reaktion

Stopp

Hochfahren

Tieffahren

Parametrierte Position anfahren

Behanglange [%)]

Behanglange, die bei Alarm auf dem GO Sicherheitsob-
jekt Cn angefahren werden soll.

0

100

Verhalten bei Alarm Ende durch
Sicherheitsobjekt Cn

Ausgangskanéle fiihren den Fahrbefehl aus, der hier flir
Alarm Ende parametriert ist.

Niedriger priorisierte Befehle werden anschlieBend wieder
verarbeitet.

Keine Reaktion

Stopp

Hochfahren

Tieffahren

Parametrierte Position anfahren

Letztes Automatikobjekt nachholen

Automatik / Manuell / Szene wie-
derherstellen

Behanglange [%]

Behanglange, die bei Alarm Ende auf dem GO Sicher-
heitsobjekt Cn angefahren werden soll.

0

100

Zyklische Uberwachung Cn

Uberwacht, ob Telegramme auf dem GO Sicherheitsob-
jekt Cn empfangen werden.

Zyklische Uberwachung aus

10 Sekunden

1 Minute

2 Minuten

5 Minuten

10 Minuten

Verhalten bei Bus- oder
Netzspannungswiederkehr Cn

Dieser Parameter bestimmt das Verhalten des GO Sicher-
heitsobjekt Cn nach Netzspannungswiederkehr.

Alarm deaktivieren

Alarm aktivieren

Keine Anderung

Verhalten bei Busspannungsabfall
Cn

Dieser Parameter bestimmt das Verhalten des GO Sicher-
heitsobjekt Cn nach Busspannungsausfall.

Alarm deaktivieren

Alarm aktivieren

Keine Anderung

Verhalten nach Programmierung Cn

Dieser Parameter bestimmt das Verhalten des GO Sicher-
heitsobjekt Cn nach Programmierung des Aktors.

Alarm deaktivieren

Alarm aktivieren

Keine Anderung

Verhalten bei Alarm aktiv durch
Sicherheitsobjekt D

Ausgangskanéle fiihren den Fahrbefehl aus, der fir

Alarm aktiv parametriert ist. AnschlieBend werden nur noch
Befehle hoher priorisierter Sicherheitsobjekte oder dem
Sperrobjekt verarbeitet.

Keine Reaktion

Stopp

Hochfahren

Tieffahren

Parametrierte Position anfahren

Behanglange [%]

Behangléange, die bei Alarm auf dem GO Sicherheitsob-
jekt D angefahren werden soll.

0

100

Verhalten bei Alarm Ende durch
Sicherheitsobjekt D

Ausgangskanale fihren den Fahrbefehl aus, der hier flr
Alarm Ende parametriert ist.

Niedriger priorisierte Befehle werden anschlieBend wieder
verarbeitet.

Keine Reaktion

Stopp

Hochfahren

Tieffahren

Parametrierte Position anfahren

Letztes Automatikobjekt nachholen

Automatik / Manuell / Szene wie-
derherstellen
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Behangléange, die bei Alarm Ende auf dem GO Sicher- 0

A 0,
Behanglange [%] heitsobjekt D angefahren werden soll.

100

Keine Reaktion

Dieser Parameter bestimmt das Verhalten des Kanals nach | Hochfahren

Verhalten nach Busspannungsausfall

Busspannungsausfall. Tieffahren
Stopp
Keine Reaktion
Verhalten nach Bus- oder Dieser Parameter bestimmt das Verhalten des Kanals nach | Hochfahren
Netzspannungswiederkehr Netzspannungswiederkehr. Tieffahren
Stopp
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7.2.5.5 Szenen

Gerdteparamester

Ausgange, allgemein

Ausgange, Status

Eingdnge, allgemein

Logik / Timer, allgemein
= Al Ausgang

Behangparameter
Mectorparameter
Sicherheit

Szenen
Automatikeingang
Automatikpositionen

Status

+  Al- A4 Sicherheitsobjekte

Szene 1 aktiv

Szene

Szenennummer

Positicnsspeicher

Behanglange [3]

Szene 2 aktiv

Szene 3 aktiv

Szene 4 aktiv

Szene & aktiv

Szene & aktiv

Szene 7 aktiv

Szene & aktiv

Scene 1

1

Bei Erstprogrammierung vorgeben, -

Uberschreibbar per GO

0

Abb. 36 Parameterdialog: An: Ausgang (flr Fenster-Markisen mit ZIP-Fihrung) — Szenen
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Parameter

Funktion

Werte

Szene n aktiv (es kbnnen 8 Szenen
definiert werden)

Legt fest, ob die Szene verwendet werden soll.

nicht verwenden

verwenden
Szene Text als Bezeichnung der Szene (rein zur Information). Scene n
Der Text darf maximal 30 Zeichen lang sein.
Szenennummer, die auf GO Szenen des Ausgangs emp- 1
Szenennummer fangen werden muss, damit die Szene ausgefihrt wird. :
Jede Szenennummer darf nur ein Mal verwendet werden. 64

Positionsspeicher

Bei Erstprogrammierung vorgeben, tberschreibbar per
GO:

Die Szenenposition wird nur beim ersten Programmieren
aus den ETS Parametern tbernommen. Wurde das Geréat
jemals per ETS geladen, wird die Szenenposition nicht
mehr aus den ETS Parametern Gbernommen. Die Sze-
nenposition kann danach lUber das Szenen-GO verandert
werden.

Bei Programmierung vorgeben, Uberschreibbar per GO:
Szenenposition wird nach jedem Programmieren aus den
ETS Parametern Gbernommen. Die Szenenposition kann
danach Uber das Szenen-GO verandert werden.

Fest vorgeben:
Position wird aus ETS Parametern tibernommen und kann
nicht Gber das Szenen-GO verandert werden.

Bei Erstprogrammierung vorgeben,
tiberschreibbar per GO

Bei Programmierung vorgeben,
Uberschreibbar per GO

Fest vorgeben

Behanglange [%]

Behangléange, die beim Auslésen der Szene angefahren
wird.

100
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7.2.5.6 Automatikeingang
Geratzparametsr Verwendung der Automatikobjekte
) Automaticobjekts verwenden
Ausgange, allgemein
Automaticposition 1 und 2 verwenden W
Ausgange, Status
Automatik Verzigerung
Eingénge, aligamain
B Automaticverzogerung nach manuelier
j 0000 hh:mm
Badienung [hhimm]
Logik / Timer, allgemein
Werhaltzn nach Ablauf Automatikverzdgerung  Letztes Automativobiekt nachholen -
= A% Ausgang
Automatik manuelle Einschrinkung
Behangparameter
Einschrénkung der maruelien Bedienung
Motorparamatar wenn Chjekt "Automatik manuelie Bewegungsraum sinschranken -
Emschrankung® =1
Sicherheit
Min. Behanglange Parametrierter Wert g
Szenen Z
Min. Behanglange [%] a ‘
Automatikeingang
Max. Behanglange Parametrierter Wert -
Automatikpositionen .
Wax. Behanglangs (3 100 -
Status

+  Al- A4 Sicherhetsobyekts

Abb. 37 Parameterdialog: An: Ausgang (fir Fenster-Markisen mit ZIP-Fiihrung) — Automatikeingang
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Parameter Funktion Werte
Lo Schaltet die restlichen Parameter dieser Seite und die Nein
Automatikobjekte verwenden )
Automatik-GOs zu. Ja
Automatikposition 1 und 2 Legt fest, ob Automatikposition 1 und 2 verwendet werden. Nein
verwenden Schaltet weitere Parameter zu. Ja
Automatikverzéaeruna nach Nach einem manuellen Fahrbefehl beginnt die Automatik- | 00:00
manueller Bedignun g[hh'mm] verzdgerung zu laufen. Nach Ablauf dieser Zeit wird der :
9 ' letzte Positionsbefehl wiederholt. 23:59
Keine Reaktion
Verhalten nach Ablauf Legt fest, welche Aktion nach Ablauf der Hochfahren
Automatikverzégerung Automatikverzégerung (Haltezeit) erfolgen soll. Tieffahren

Letztes Automatikobjekt nachholen

Einschrankung der manuellen Be-
dienung wenn Objekt ,,Automatik
manuelle Einschrankung® = 1

Legt fest, in welchem Bereich sich die Behanglange bewe-
gen darf, wenn GO Automatik manuelle Einschrdnkung
aktiv ist.

Manuelle Bedienung und Szenen
sperren

Veranderung der Behanglénge
sperren

Bewegungsraum einschranken

Min. Behanglange

Legt die minimale Behanglénge fest, wenn GO Automatik
manuelle Einschrankung aktiv ist.

Nicht vorgeben

Aus Objekt Automatik
Behangliange

Parametrierter Wert

Min. Behanglange [%]

Wert, der verwendet wird, wenn der Parameter
Min. Behangldnge auf Parametrierter Wert eingestellt wurde.

0

100

Max. Behanglange

Legt die maximale Behanglange fest, wenn GO Automatik
manuelle Einschrankung aktiv ist.

Nicht vorgeben

Aus Objekt Automatik Behanglange

Parametrierter Wert

Max. Behanglange [%]

Wert, der verwendet wird, wenn der Parameter
Max. Behangldnge auf Parametrierter Wert eingestellt wurde

0

100
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7.2.5.7 Automatikpositionen
-~ KNX secure 4M230.8] AP = Al: Ausgang > Automatikpositionen
Gerdteparameter Automatikposition 1
Automaticposihion 1 Behengléngs [ 100 .
30

Ausgange, allgemein
Automatikposition 2

Ausghnge, Status
Automatiposiion 2 Behanglangs [¥

Eingange, aligermein

Logik / Timer, aflgemein

Verzégerungszeit Positionsumschaltung
[hbermim]
Pesition 1+2 speichemn Uber Telegramm

Bauseits gespeicherte Positionen bei

At Ausgang
Programmierung Gberschreiben

Bahangparameter
Motorparameter
Sicharhait

Szenen

Automatikeingang

Automatikpositionen

Status

0003

hhmm

L
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Parameter

Funktion

Werte

Automatikposition 1
Behanglange [%]

Legt die Behanglange fur Automatikposition 1 fest. Wenn
die Option Position 1 + 2 speichern ber Telegramm aktiv
ist, kann der hier eingestellte Wert vom Wert im Gerat ab-
weichen.

100

Automatikposition 2
Behanglange [%]

Legt die Behanglange fiir Automatikposition 2 fest. Wenn
die Option Position 1 + 2 speichern tber Telegramm aktiv
ist, kann der hier eingestellte Wert vom Wert im Gerat ab-
weichen.

50

100

Verzdgerungszeit
Positionsumschaltung [hh:mm)]

Wird auf dem GO Automatik Positionsumschaltung ein
1-Telegramm empfangen, dann fahrt der Behang nach
Ablauf der Verzégerungszeit Positionsumschaltung in die
Position, die zuletzt auf Automatik Behanglédnge / Auto-
matik Lamellenstellung empfangen wurde. Sollte noch
kein Telegramm fur Automatik Behanglédnge / Automatik
Lamellenstellung empfangen worden sein, wird auf die
gespeicherte Position 1 gefahren.

Wird auf dem GO Automatik Positionsumschaltung ein
O-Telegramm empfangen, dann fahrt der Behang nach
Ablauf der Verzégerungszeit Positionsumschaltung in die
Position 1.

Die Verzdgerungszeit Positionsumschaltung wird immer
nach dem zuletzt empfangenen Telegramm Positionsum-
schaltung gestartet, auch bei bereits laufender Zeit.

00:00
00:03

59:59

Position 1+2 speichern Uber
Telegramm

An: Aktuelle Behangposition wird gespeichert nach Tele-
gramm auf GO Position 1/2 speichern.
Aus: Keine Anderung des Positionsspeichers durch Tele-
gramm auf GO Position 1/2 speichern.

An

Aus

Bauseitig gespeicherte Positionen
bei Programmierung Uberschreiben

An: Im Geréat gespeicherte Positionen 1 und 2 werden
beim Programmieren der Parameter mit den parametrier-
ten Werten Uberschrieben.

Aus: Im Gerét gespeicherte Positionen 1 und 2 bleiben
beim Programmieren der Parameter erhalten.

Aus
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7.2.5.8 Status
~-- KNX secure 4M230.8] AP = Al: Ausgang > Status
Gerdteparameter Status Position
A lis z N
Kesghege. allgpmein ktualisierung der Statusobjekte ach Behangbewsgung b
ALIS-QEI'IQE, StEtus Status E.I'IdlﬂgEl‘I
Einglinge, it i Status Endlage aktiv v
Obyelet "Status Endlage oben erreicht” O=cben @ 1=ocben
Logik / Timer, aflgemein
Clbgekt "Status Endlage unten errsicht” O=unten '@ 1=unten
= Ak ) z
iy Sendeverhalten Bei Anderung -
Bahangparameter
Status Fahrzustand
Motorparameter
Status Fahrzustand aktiv W
Sicherhait
Chyeit "Status fahrt Hoch” Polaritst O Aetiv="1/Inaktiv=0 Aktiv=0/Tnaktiv=1
Szenen
Cibjekt "Status féhre Tief™ Polaritst O Aletiv="1/Inaktiv=0 Aktiv=0/Inaktiv=1
Automatikeingang
Clpsiet “Status f8hrt Hoch oder Tie® Polantat Q) Alktiv=1/Inaktiv=0 Altiv=0/Inaktiv=1
Automaticpositionsn _
Sendevernalten Bai Anderung -
Status
+  Al- A4 Sicherheitsabjekts Status intern
Olbjekt “Status intem Byte” aktiv v
Sendevechalten Bei Anderung -
Chieit "Status intern Text" aktn W
Sendeverhaltsn Be: Anderung -
€} Siche auch unter "Ausgange, Status” fur mehr Informaticnen
Status Automatik Verzbgerung
Chyeit "Status Automatik VerzGgerung” aldiv.
Clyjeit "Status Automatik VerzGgerung” O Aktiv=1/Inaktiv=0 Aletiv=0/naktv=1
Sendeverhalten Bet Anderung -
Status Objekt A
Clhisiet “Status A4° gt W
Status Wert Ruhezustand -
Sendevernaltzn Bei Anderung b
Abb. 39 Parameterdialog: An: Ausgang (flr Fenster-Markisen mit ZIP-Flihrung) — Status
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Parameter

Funktion

Werte

Status Position
Aktualisierung der Statuaobjekte

Sendeverhalten der Statusobjekte fir Behanglange und
Lamellenstellung

Nach Behangbewegung

Wahrend Bewegung: Intervall 1 s

Wahrend Bewegung: Intervall 2 s

Wéhrend Bewegung: Intervall 5 s

Wahrend Bewegung: Intervall 10 s

Status Endlagen

Aktiviert GO Status Endlage erreicht oben und
GO Status Endlage erreicht unten sowie die zugehorigen

Ja

slziue [Endlege sy folgenden drei Parameter. Nein
i 0 = oben
ObJQkT ,‘,‘Status Endlage oben Polaritat des Objekts
erreicht 1 =oben
i 0 = unten
ObJ(_akt ,‘,‘Status Endlage unten S s OnEs
erreicht 1 = unten

Sendeverhalten

Sendeverhalten der beiden Objekte fir die Endlage.

Bei der Option “Nicht senden, Lesen moglich” wird zwar
der Wert des Objektes geéndert, es wird aber nicht auf
den Bus gesendet.

Nicht senden, Lesen méglich

Bei Anderung

Bei Anderung und zyklisch alle
30 s ..1/5/10/30/60 Minuten

Status Fahrzustand
Status Endlage aktiv

Aktiviert GO Status fdahrt Hoch, GO Status féhrt Tief und
GO Status fahrt Hochoder Tief sowie die zugehdrigen
folgenden vier Parameter.

Ja

Nein

Objekt ,Status fahrt Hoch* Polaritat

Polaritat des Objekts

Aktiv=1/Inaktiv=0

Aktiv=0/Inaktiv=1

Objekt ,Status fahrt Tief* Polaritat

Polaritat des Objekts

Aktiv=1/Inaktiv=0

Aktiv=0/Inaktiv=1

Objekt ,Status fahrt Hoch oder Tief”
Polaritat

Polaritat des Objekts

Aktiv=1/Inaktiv=0

Aktiv=0/Inaktiv=1

Sendeverhalten

Sendeverhalten der drei Objekte flir den Fahrzustand.

Bei der Option “Nicht senden, Lesen mdglich” wird zwar
der Wert des Objektes geandert, es wird aber nicht auf
den Bus gesendet.

Nicht senden, Lesen méglich

Bei Anderung

Bei Anderung und zyklisch alle
30s .. 1/5/10/30/60 Minuten

Status intern
Objekt ,Status intern Byte" aktiv

Aktiviert GO Status intern Byte sowie den zugehdrigen
folgenden Parameter.

Ja

Nein

Sendeverhalten

Sendeverhalten des GO Status intern Byte.

Bei der Option “Nicht senden, Lesen maglich” wird zwar
der Wert des Objektes geandert, es wird aber nicht auf
den Bus gesendet.

Nicht senden, Lesen méglich

Bei Anderung

Bei Anderung und zyklisch alle
30s .. 1/5/10/30/60 Minuten

Objekt ,Status intern Text" aktiv

Aktiviert GO Status intern Text sowie den zugehoérigen
folgenden Parameter.

Ja

Nein

Sendeverhalten

Sendeverhalten des GO Status intern Text.

Bei der Option “Nicht senden, Lesen maéglich” wird zwar
der Wert des Objektes geandert, es wird aber nicht auf
den Bus gesendet.

Nicht senden, Lesen moglich

Bei Anderung

Bei Anderung und zyklisch alle
30 s .. 1/5/10/30/60 Minuten

Status Automatik Verzégerung
Objekt ,Status Automatik
Verzdgerung® aktiv

Aktiviert GO Status Automatik Verzégerung aktiv sowie
die zugehorigen folgenden zwei Parameter.

Ja

Nein

Objekt ,Status Automatik

Polaritat des Objekts

Aktiv=1/Inaktiv=0

Verzdgerung* Aktiv=0/Inaktiv=1
Sendeverhalten des GO Status Automatik Verzégerung Nicht senden, Lesen méglich
aktiv. =

Bei Anderung
Sendeverhalten Bei der Option “Nicht senden, Lesen moglich” wird zwar Bei Anderung und zyklisch alle

der Wert des Objektes geéndert, es wird aber nicht auf 30 s 1/5/10/30/g0 Minuten
den Bus gesendet.

84 Technische Anderungen behalten wir uns vor warema_2048818_alhb_de_v2+2023-02-01




warema

Status Wert

Status Objekt A/B/C Aktiviert GO Status n aktiv sowie die zugehorigen Ja
Objekt ,Status A / B / C* aktiv folgenden zwei Parameter. Nein
- Ruhezustand

Bedingung fir das Setzen des GOs

- Automatik Verzogerung

- Ruhezustand, manuelle
Einschrankung

- Automatik Verzogerung, Manuell
eingeschrankt

- Sicherheitsobjekt D

- Sicherheitsobjekt C

- Sicherheitsobjekt B

- Sicherheitsobjekt A

- Sperrobjekt

- Ruhezustand mit oder ohne
Einschrankung manuell

- Automatik Verzoégerung mit oder
ohne Einschrankung manuell

- Manuelle Bedienung moglich

- Manuelle Bedienung nicht moglich

- Automatik oder manuell méglich

- Automatik oder manuell méglich

- Automatik oder manuell nicht
maoglich

Sendeverhalten

Sendeverhalten des GO Status n aktiv.

Bei der Option “Nicht senden, Lesen maéglich” wird zwar
der Wert des Objektes geéndert, es wird aber nicht auf
den Bus gesendet.

Nicht senden, Lesen méglich

Bei Anderung

Bei Anderung und zyklisch alle
30 s .. 1/5/10/30/60 Minuten
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7.3 Eingiange

86
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Die KNX secure Gerate verfligen je nach Gerét Giber 8 oder 16 Binareingén-

ge.

In Eingénge, allgemein werden Eingange aktiviert.
Die Eingange (Eingangsklemmen) kénnen je nach gewilnschter Betriebsart

einzeln oder paarweise parametriert werden.

MenUls En.n: Eingang erscheinen, sobald die entsprechenden Eingange
aktiviert wurden. Falls ein Name flr den Eingang vergeben wurde, erscheint
dieser statt der Bezeichnung ,Eingang“.

Die Eingange unterstiitzen unterschiedliche Betriebsarten:

Eingénge, allgemein
Betriebsart

En.n: Eingang
Betriebsart

Beschreibung

Eing&nge paarweise

Jalousietaster

Abschnitt 7.3.2 auf Seite 88

Eingange paarweise

Zweitasten Dimmen

Abschnitt 7.3.3 auf Seite 90

Eingéange einzeln

Schalten (Ein/Aus)

Abschnitt 7.3.4 auf Seite 92

Eingange einzeln

Umschalten

Abschnitt 7.3.5 auf Seite 94

Eingénge einzeln

Flankenauswertung

Abschnitt 7.3.6 auf Seite 96

Eingange einzeln

Tasten (kurz/lang)

Abschnitt 7.3.7 auf Seite 98

Eingéange einzeln

Szenen Taster

Abschnitt 7.3.8 auf Seite 101

Eingéange einzeln

Eintasten Dimmen

Abschnitt 7.3.9 auf Seite 103
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7.3.1 Eingidnge, allgemein
Geréteparameter Eingdnge 1.1/1.2
Fusseye AT gere Betriebsart Eingange 1.1/1.2 Eingange paarweise =
HICEEEE SE.LS Eingsnge 2.1/2.2

Einginge, allgemein Betriebsart Eingange 2.1/2.2 Eingange einzeln =

Logik / Timer, all i -

ogik/ Timer, algemein Eingdange 3.1/3.2
+ Al Ausgang Eetriebsart Eingdnge 3.1/3.2 Micht genutzt -
+ Al- A4 Sicherheitsobjekte o
Eingdnge 4.1/4.2
+ E21:Eingang Betrizbsart Eing3nge 4.1/4.2 MNicht genutzt i
+ E2.2:Eingang
Werzogerung bei Busspannungswisderkehr a
3
[Sekunden]
+ FE11/ElZ: Eingang
Abb. 40 Parameterdialog: Eingdnge — Eingange, allgemein
Parameter Funktion Werte
Legt die Betriebsart eines Eingangspaars fest. Nicht genutzt
Die Betriebsarten Jalousietaster und Zweitasten Dimmen Eingange einzeln
benodtigen zwei Eingange. Die anderen Betriebsarten bend-
Eingénge paarweise
3

255

tigen jeweils nur einen Eingang.
Dieser Parameter bestimmt, wieviel Zeit mindestens zwi-

schen Busspannungswiederkehr und

Betriebsart Eingdnge n.1/n.2
dem Senden des ersten Telegramms vergeht.

Verzdgerung bei
Busspannungswiederkehr

[Sekunden]
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7.3.2 Eingang Jalousietaster

Verhalten nach KNX Standard fir einen Jalousietaster. Sendet je nach Bedie-
nung und parametriertem Bedienverhalten Befehle auf ein 1-Bit GO fir das
Auf-/Abfahren und ein 1-Bit GO fiir Schritt Auf/Ab.

Gerztzparameter Batriebsart Eingange 1.1/1.2 Q' Jalousietaster Zweitasten Dimmen
Ausgange, allgemein
Eingang Name
Ausgs Stat
i Eingangssignal wird als lang interpretiert nach 10 Selunden *
Einglings, aligemein Telegramm nach kurzem Tastendruck Fahrbefehl Stoppy/Schritt >
Telegr ; g fTief
Logik / Timier: alligermein Telegramm nach langem Tastendruck Fahrbefehl Hoch// Tied i
Zeit fir zyklisches Sanden [hhimmess] 00:00:00 hh:mmiss
+ A% Ausgang
Funktion Eingange E1VELZ O Hoch/Tief TieffHoch
+ A1 - A4 Sicherheitsobjekts
= FLVEI2 Eilgang Freigeben oder sperren
Freigabe oder Sper GO verwenden v
E1.1/EL.2 Eingang Freigabe ader Sperr GO Freigabe GO @ Sperr GO
Abb. 41 Parameterdialog: Eingdnge — Eingang n.1/n.2 Jalousietaster
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Parameter

Funktion

Werte

Betriebsart Eingange n.1/n.2

Legt die Betriebsart eines Eingangspaars fest.

Jalousietaster

Zweitasten Dimmen

Eingang Name

Hier kann ein Name fir den Eingang festgelegt werden,
um diesen besser zuordnen zu kdnnen.

Text (max. 80 Zeichen)

Eingangssignal wird als lang
interpretiert nach

Wird der Taster mindestens flr die parametrierte Zeit ge-
drlckt, wird nach der parametrierten Zeit das Telegramm
fur langen Tastendruck gesendet.

Wird flr eine klrzere Zeit gedriickt, wird nach Loslassen
des Tasters das Telegramm flr kurzen Tastendruck gesen-
det.

0 Sekunden

0,4 Sekunden

0,5 Sekunden

0,6 Sekunden

0,8 Sekunden

1,0 Sekunden

1,2 Sekunden

1,5 Sekunden

2 Sekunden

3 Sekunden

4 Sekunden

5 Sekunden

10 Sekunden

Telegramm nach kurzem
Tastendruck

Wenn der Hoch-Kontakt kurz geschlossen war, sendet das
GO Fahrbefehl Stopp/Schritt ein 0-Telegramm.

Wenn der Tief-Kontakt kurz geschlossen war, sendet das
GO Fahrbefehl Stopp/Schritt ein 1-Telegramm.

Kein Fahrbefehl

Fahrbefehl Hoch/Tief

Fahrbefehl Stopp/Schritt

Telegramm nach langem
Tastendruck

Wenn der Hoch-Kontakt lang geschlossen war, sendet das
GO Fahrbefehl Hoch/Tief ein O-Telegramm.

Wenn der Tief-Kontakt lang geschlossen war, sendet das
GO Fahrbefehl Hoch/Tief ein 1-Telegramm.

Kein Fahrbefehl

Fahrbefehl Hoch/Tief

Fahrbefehl Stopp/Schritt

Telegramme nach langem Tastendruck kénnen wiederholt
gesendet werden, solange der angeschlossene Kontakt

Zeit fur zyklisches Senden geschlossen ist. Der Abstand zwischen zwei aufeinander- 90:00:00
[hh:mm:ss] folgenden Wiederholungen kann hier parametriert werden. '23_59_59
Durch Parametrierung mit dem Wert O wird nach langem e
Tastendruck nur einmal gesendet.
) - Hier kann bei Bedarf die Funktion der beiden Eingangs- Hoch/Tief
Funktion Eingadnge n.1/n.2
klemmen getauscht werden. Tief/Hoch
. . _ . _ Ja
Frelgabe oder Sperr GO verwenden Legt fest, ob ein Freigabe- oder Sperrobjekt benutzt wer-
den soll. Nein
Legt fest, ob ein Freigabeobjekt (1 gibt frei, 0 sperrt) oder | Freigabe GO
Freigabe oder Sperr GO ein Sperrobjekt (0 gibt frei, 1 sperrt) verwendet werden
soll. Sperr GO

warema_2048818_alhb_de_v2:2023-02-01
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7.3.3 Eingang Zweitasten Dimmen

Verhalten nach KNX Standard fir einen Zwei-Tasten-Dimmer. Sendet je nach
Bedienung und parametriertem Bedienverhalten Befehle auf ein 4-Bit GO flr
das Dimmen und ein 1-Bit GO flir das Schalten.

Start-Stopp-Dimmen:

» Bei langem Tastendruck am Eingang wird ein Dimmbefehl ,um 100% er-
héhen“ bzw. ,um 100% verringern® gesendet. Bei einem Flankenwechsel
von High—Low (Loslassen der Taste) wird ein Stopp-Befehl gesendet.

» Bei kurzem Tastendruck wird ein Ein, bzw. Aus auf dem Ein/Aus GO ge-
sendet.

Schrittdimmen:

» Bei langem Tastendruck am Eingang wird ein Dimmbefehl “um n% erho-
hen” bzw. ,um n% verringern“ gesendet (Schrittweite Wert n ist paramet-
rierbar). Der Befehl wird im parametrierten Intervall wiederholt.

» Bei kurzem Tastendruck wird ein Ein, bzw. Aus auf dem Ein/Aus GO ge-
sendet.

Gergteparameter
Ausgange, allgemein
Ausgange, Status
Einglings, allgermein

Logik # Timer, allgemein
Al Ausgang

Al - Ad: Sicherhefsobiekts
ELVELZ Eingang

ELI/EL2 Eingang

1112

Batrisbsart Eingange lalousietaster © Zweitasten Dimmen

Eingang Name

Betricbsart Start-Stopp-Dimmen 2 Schrittdimmen

Eingangssignal wird als lang interpretiert nach 1,0 Sekunden =
chrittweite 31% e

Zeit flr Telegrammwizderholung = -

[Milisekunden] 1 :

Funktign Emgange E1WELL 2 heller/dunkler dunider/nelier

Freigeben oder sperren

Freigabe oder Sperr GO verwenden v

Freigabe oder Sperr GO Freigabe GO '@ Sperr GO

Abb. 42 Parameterdialog: Eingdnge — Eingang n.1/n.2 Zweitasten Dimmen
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Parameter

Funktion

Werte

Betriebsart Eingange n.1/n.2

Legt die Betriebsart eines Eingangspaars fest.

Jalousietaster

Zweitasten Dimmen

Eingang Name

Hier kann ein Name fir den Eingang festgelegt werden,
um diesen besser zuordnen zu kdnnen.

Text (max. 80 Zeichen)

Betriebsart

Legt die Betriebsart der Dimmfunktion fest.

Start-Stop-Dimmen

Schrittdimmen

Eingangssignal wird als lang
interpretiert nach

Wird der Taster mindestens flr die parametrierte Zeit ge-
drlckt, wird nach der parametrierten Zeit das Telegramm
fr langen Tastendruck gesendet.

Wird flr eine klrzere Zeit gedriickt, wird nach Loslassen
des Tasters das Telegramm flr kurzen Tastendruck gesen-
det.

0 Sekunden

0,4 Sekunden

0,5 Sekunden

0,6 Sekunden

0,8 Sekunden

1,0 Sekunden

1,2 Sekunden

1,5 Sekunden

zwischen zwei aufeinanderfolgenden Wiederholungen kann
hier parametriert werden.

2 Sekunden
3 Sekunden
4 Sekunden
5 Sekunden
10 Sekunden
100,00%
Dieser Parameter wird nur fur die Betriebsart Schrittdim- 50,00%
men angezeigt. 25,00%
H H 0,
Schrittweite Hier wird die Schrittweite eines Dimmschritts in Prozent 12,5%
angegeben (z. B. resultiert aus 25% Schrittweite eine Ge- 6,25%
samtzahl von 4 Dimmstufen). 3,13%
1,56%
Dieser Parameter wird nur flr die Betriebsart Schrittdim-
men angezeigt. 100
Zeit flr Telegrammwiederholung Telegramme kdnnen wiederholt gesendet werden, solange | .
[Millisekunden] der angeschlossene Kontakt geschlossen ist. Der Abstand '5000

Funktion Eingdnge n.1/n.2

Hier kann bei Bedarf die Funktion der beiden Eingangs-
klemmen getauscht werden.

heller/dunkler

dunkler/heller

. . . . Ja
Freigabe oder Sperr GO verwenden Legt fest, ob ein Freigabe- oder Sperrobjekt benutzt
werden soll. Nein
Legt fest, ob ein Freigabeobjekt (1 gibt frei, 0 sperrt) oder | Freigabe GO
Freigabe oder Sperr GO ein Sperrobjekt (0 gibt frei, 1 sperrt) verwendet werden
soll. Sperr GO
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7.3.4 Eingang Schalten (Ein/Aus)
Gibt den aktuellen Eingangspegel tber ein 1-Bit-GO aus.

Gergteparameter Batriebsart Eingang 1.1 Schalten {Ein/lus) -

Ausgange, allgemein
Engang Name
Ausginge, Status Q' Ein=1/Aus=0 (SchlieBer angeschlossen)

Polantat Eingang \ 5
Ein=0/Aus=1 {Offner angeschlossen)
Einglings, allgermein

Logik / Timer, allgemein Sendeverhalten
Zait fur zykhisches Senden [hh;mmss] 00=00:00 hh=mmess
+ A% Ausgang
Wert senden nach Bus- odsr
+  Al-Ad Sicherheisobiekts Metzspannungswisderkehr
= FEl%Eingang Freigeben oder sperren
Freigabe oder Sperr GO verwenden v
El.1 Eingang
Freigabe oder Sperr GO Freigabe GO '@ Sperr GO
+ ElZ Eingang

Wert nach Freigabe senden

Abb. 43 Parameterdialog: Eingdnge — Eingang En.n Schalten (Ein/Aus)
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Parameter

Funktion

Werte

Betriebsart Eingang n.1

Legt die Betriebsart eines Eingangs fest.

Nicht genutzt

Schalten (Ein/Aus)

Umschalten

Flankenauswertung

Tasten (kurz/lang)

Szenen Taster

Eintasten Dimmen

Eingang Name

Hier kann ein Name flir den Eingang festgelegt werden,
um diesen besser zuordnen zu kdnnen.

Text (max. 80 Zeichen)

Polaritat Eingang

Hier kann bei Bedarf die Polaritat des Eingangs geandert
werden, je nach dem, ob ein SchlieBer oder ein Offner an-
geschlossen ist.

Ein=1/Aus=0
(SchlieBer angeschlossen)

E_i_n=O/Aus=1
(Offner angeschlossen)

Telegramme nach langem Tastendruck kénnen wiederholt
gesendet werden, solange der angeschlossene Kontakt

Zeit fur zyklisches Senden geschlossen ist. Der Abstand zwischen zwei aufeinander- 90:00:00
[hh:mm:ss] folgenden Wiederholungen kann hier parametriert werden. '23_59_59

Durch Parametrierung mit dem Wert O wird nach langem o

Tastendruck nur einmal gesendet.
Wert senden nach Bus- oder Legt fest, ob nach einer Spannungswiederkehr ein Wert Ja
Netzspannungswiederkehr auf das Objekt gesendet werden soll. Nein

. . _ . _ Ja

Frelgabe oder Sperr GO verwenden Legt fest, ob ein Freigabe- oder Sperrobjekt benutzt wer:

den soll. Nein

Legt fest, ob ein Freigabeobjekt (1 gibt frei, 0 sperrt) oder | Freigabe GO
Freigabe oder Sperr GO ein Sperrobjekt (0 gibt frei, 1 sperrt) verwendet werden

soll. Sperr GO
Wert nach Frelgabe senden Legt fest, ob nach einer Freigabe ein Wert auf das Objekt

gesendet werden soll. Nein

warema_2048818_alhb_de_v2:2023-02-01
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7.3.5 Eingang Umschalten

Andert bei Flankenwechseln am physikalischen Eingang den Wert des GOs.
Welche Flanken ausgewertet werden kann parametriert werden.

Es kann ein separates Eingangsobjekt eingeblendet werden. Dann wird nicht
das GO auf dem gesendet wird gelesen und invertiert, sondern der Wert des
separaten GOs.

Gergteparameter Batriebsart Eingang 1.1 Umschalten -

Ausgange, allgemein

Engang Name
Aarsglinge, Stamus Eingangstyp Schalter, beide Flanken ¥
Eingange, aligemein Separates Eingangsobjekt fir Status
Logik f Timer, allgemein Sendevirhaiten
+ A% Ausgang Zait flr zykhisches Sanden [hhimmiss) 00:00:00 hihemmiss
Telegramm nach Bus- ader e 2 -
+ Al- A4 Sicherheitsobjekts Netsanmarisederishr Keinen Wert senden
= ELtEngang ;
Freigeben oder sperren
E1.1 Eingang Freigabe oder Sperr- GO verwenden v
Freigabe oder Sperr GO Freigabe GO '@ Sperr GO
+ ElZ Eingang
Verhalten nach Freigabe Keinen Wert senden bl

Abb. 44  Parameterdialog: Eingdnge — Eingang En.n Umschalten
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Parameter

Funktion

Werte

Betriebsart Eingang n.1

Legt die Betriebsart eines Eingangs fest.

Nicht genutzt

Schalten (Ein/Aus)

Umschalten

Flankenauswertung

Tasten (kurz/lang)

Szenen Taster

Eintasten Dimmen

Eingang Name

Hier kann ein Name flir den Eingang festgelegt werden,
um diesen besser zuordnen zu kdnnen.

Text (max. 80 Zeichen)

Eingangstyp

Hier kann bestimmt werden, welche Schaltflanken am Ein-
gang ausgewertet werden sollen.

Schalter, beide Flanken

Tasten, fallende Flanke

Tasten, steigende Flanke

Separates Eingangsobijekt fiir Status

Legt fest, ob der Status Uber ein separates Eingangsobjekt

Ja

Durch Parametrierung mit dem Wert O wird nach langem
Tastendruck nur einmal gesendet.

ausgewertet werden soll. Nein

Telegramme nach langem Tastendruck kénnen wiederholt

gesendet werden, solange der angeschlossene Kontakt 00:00:00
Zeit fur zyklisches Senden geschlossen ist. Der Abstand zwischen zwei aufeinander- | =~ °
[hh:mm:ss] folgenden Wiederholungen kann hier parametriert werden. '23_59_59

Telegramm nach Bus- oder
Netzspannungswiederkehr

Legt fest, ob nach einer Spannungswiederkehr ein Wert
auf das Objekt gesendet werden soll.

Keinen Wert senden

EIN - Telegramm senden

AUS - Telegramm senden

Freigabe oder Sperr GO verwenden

Legt fest, ob ein Freigabe- oder Sperrobjekt benutzt wer-

Ja

den soll. Nein
Legt fest, ob ein Freigabeobjekt (1 gibt frei, 0 sperrt) oder | Freigabe GO
Freigabe oder Sperr GO ein Sperrobjekt (0 gibt frei, 1 sperrt) verwendet werden
soll. Sperr GO
i i 1 i Ja
Wert nach Freigabe senden Legt fest, ob nach einer Freigabe ein Wert auf das Objekt
gesendet werden soll. Nein

warema_2048818_alhb_de_v2:2023-02-01
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7.3.6 Eingang Flankenauswertung

Frei parametrierbarer Eingang, bei dem flr jeden Flankenwechsel das Verhal-

ten parametriert werden kann.

Es kénnen verschiedene GO Typen verwendet werden:

» Bit
» Byte-Wert
» Szene

Gerdteparametsr
Ausgange, allgemein
Ausgange, Status
Eingangs, sligemein
Logik # Timer, allgemein
+ Al Ausgang
+ Al - Ad: Sicherheitsobjeits
= Elt Eingang
El.1 Eingang

+ ELZ Eingang

Batrisbsart Eingang 1.1

Eingang Name

Chjekttyp

Steigende Flanke

Senden bei steigender Flanke

Zu sengender Wert

Fallende Flanke

Sendzn bei fallzndar Flanke

Zu sendender Wert

Sendeverhalten
Zatt fr zykhsches Senden [hh:mmiss]

Telegramm nach Bus- oder
Metzspannungswiederkehr

Freigeben oder sperren

Freigebe oder Sper G0 verwenden

Freigabe oder Sper GO

Werhaltzn nach Freigabe

Flankenauswertung

Bit

O An Aus

2 An Aus

00-00:00 hhrnmess

Kein Bafehl

Freigabe GO Q' Sperr GO

Kein Befehl

Abb. 45 Parameterdialog: Eingdnge — Eingang En.n Flankenauswertung
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Parameter

Funktion

Werte

Betriebsart Eingang n.1

Legt die Betriebsart eines Eingangs fest.

Nicht genutzt

Schalten (Ein/Aus)

Umschalten

Flankenauswertung

Tasten (kurz/lang)

Szenen Taster

Eintasten Dimmen

Eingang Name

Hier kann ein Name fiir den Eingang festgelegt werden,
um diesen besser zuordnen zu kdnnen.

Text (max. 80 Zeichen)

Bit
Objekttyp Legt den zu sendenden Objekttyp fest. Byte
Szene
. . . . Ja
Senden bei steigender Flanke Legt fest, ob bei steigender Flanke ein Objekt gesendet
werden soll. Nein

Steigende Flanke
Zu sendender Wert

Wert, der bei steigender Flanke gesendet wird. Es wird
eine zum eingestellten Objekttyp passende Auswahl ange-
zeigt.

Objekttyp Bit: An /Aus

Objekttyp Byte: 0...128...255

Objekttyp Szene: 1...64

Dieser Parameter wird nur flr den Objekttyp Szene ange-

i Ausfiihren
Szenen Funktion zeigt.
Legt fest, ob die Szene ausgefihrt oder gelernt werden
soll. Lernen
i [ j _ | Ja
Senden bei fallender Flanke Legt fest, ob bei fallender Flanke ein Objekt gesendet wer.
den soll. o

Steigende Flanke
Zu sendender Wert

Wert, der bei steigender Flanke gesendet wird. Es wird
eine zum eingestellten Objekttyp passende Auswahl ange
zeigt.

Objekttyp Bit: An /Aus

Objekttyp Byte: 0...128...255

Objekttyp Szene: 1...64

Dieser Parameter wird nur flr den Objekttyp Szene ange-

Telegramm nach Bus- oder
Netzspannungswiederkehr

Legt fest, ob nach einer Spannungswiederkehr ein Wert
auf das Objekt gesendet werden soll.

Zeigt Ausfiihren
Szenen Funktion Legt fest, ob die Szene ausgeflihrt oder gelernt werden

soll. Lernen

Telegramme nach langem Tastendruck kénnen wiederholt

gesendet werden, solange der angeschlossene Kontakt 00:00:00
Zeit fUr zyklisches Senden geschlossen ist. Der Abstand zwischen zwei aufeinander- | 7 "
[hh:mm:ss] folgenden Wiederholungen kann hier parametriert werden. '23,59_59

Durch Parametrierung mit dem Wert O wird nach langem T

Tastendruck nur einmal gesendet.

Kein Befehl

Wert fallende Flanke

Wert steigende Flanke

Wert aktueller Eingangszustand

Freigabe oder Sperr GO verwenden

Legt fest, ob ein Freigabe- oder Sperrobjekt benutzt wer-

Ja

Verhalten nach Freigabe

Legt fest, ob nach einer Freigabe ein Wert auf das Objekt
gesendet werden soll.

den soll. Nein
Legt fest, ob ein Freigabeobjekt (1 gibt frei, 0 sperrt) oder | Freigabe GO
Freigabe oder Sperr GO ein Sperrobjekt (0 gibt frei, 1 sperrt) verwendet werden
soll. Sperr GO
Kein Befehl

Wert fallende Flanke

Wert steigende Flanke

Wert aktueller Eingangszustand
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7.3.7 Eingang Tasten (kurz/lang)

Frei parametrierbarer Eingang, der zwischen langen und kurzen TastendrU-
cken unterscheiden kann. Die Zeitspanne fir lang ist hierbei parametrierbar.
Es kénnen zwei GOs (Ausgang A und Ausgang B) eingeblendet werden, fir
die jeweils ein Wert bei langem bzw. kurzem Tastendruck parametriert wer-

den kann.

Es kénnen verschiedene GO Typen verwendet werden:

» Bit
» Byte-Wert
» Szene

Gergteparameter
Ausgange, allgemein
Ausgange Status
Eingnge; allgamein
Logik / Timer, allgemein
+ A% Ausgang
+ AT - Ad: Sicherheftsobjeld=
= ELt Engang
El.1 Eingang

+ ELZ Eingang

Batriebsart Eingang 1.1

Eingang Name

Eingangssignal wird als lang interpretiert nach

Ausgang A

Ohyeittyp

Ausgang Akurz

Senden wenn kurz gedrickt
Lu sendendsr Wert
Ausgang A lang

Senden wenn lang gedriickt

Zu sendender Wert

Ausgang B

Ausgang B aktiy

Chjeittyp

Ausgang B kurz

S5enden wenn kurz gedriickt
Ausgang B lang

Senden wenn lang gedrickt

Freigeben oder sperren

Freigabe oder Sperr GO verwenden

Freigebe oder Sperr GO

Tasten (kurz/lang) -
10 Sekunden .
Bit -
An >
W

Aus b
o

Bit s

Freigabe GO © Sperr GO

Abb. 46 Parameterdialog: Eingdnge — Eingang En.n Tasten (kurz/lang)
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Parameter

Funktion

Werte

Betriebsart Eingang n.1

Legt die Betriebsart eines Eingangs fest.

Nicht genutzt

Schalten (Ein/Aus)

Umschalten

Flankenauswertung

Tasten (kurz/lang)

Szenen Taster

Eintasten Dimmen

Eingang Name

Hier kann ein Name flir den Eingang festgelegt werden,
um diesen besser zuordnen zu kdnnen.

Text (max. 80 Zeichen)

Eingangssignal wird als lang
interpretiert nach

Wird der Taster mindestens flir die parametrierte Zeit ge-
drlckt, wird nach der parametrierten Zeit das Telegramm
flr langen Tastendruck gesendet.

Wird fur eine kirzere Zeit gedrlckt, wird nach Loslassen
des Tasters das Telegramm fir kurzen Tastendruck gesen-
det.

0 Sekunden

0,4 Sekunden

0,5 Sekunden

0,6 Sekunden

0,8 Sekunden

1,0 Sekunden

1,2 Sekunden

1,5 Sekunden

2 Sekunden

3 Sekunden

4 Sekunden

5 Sekunden

10 Sekunden

Ausgang A
Objekttyp

Legt den zu sendenden Objekttyp fir Ausgang A fest.

Bit

Byte

Szene

Ausgang A kurz
Senden wenn kurz gedrickt

Legt fest, ob bei kurzem Tastendruck ein Objekt gesendet
werden soll.

Ja

Nein

Ausgang A kurz
Zu sendender Wert

Wert, der bei kurzem Tastendruck gesendet wird. Es wird
eine zum eingestellten Objekttyp passende Auswahl ange-
zeigt.

Objekttyp Bit: An /Aus / Umschalten

Objekttyp Byte: 0...128...255

Objekttyp Szene: 1...64

Dieser Parameter wird nur flr den Objekttyp Szene ange-

; Ausfiihren
Szenen Funktion zeigt )
Legt fest, ob die Szene ausgeflihrt oder gelernt werden
soll. Lernen
Ausgang A lang Legt fest, ob bei langem Tastendruck ein Objekt gesendet Ja
Senden wenn lang gedriickt werden soll. Nein

Ausgang A lang
Zu sendender Wert

Wert, der bei langem Tastendruck gesendet wird. Es wird
eine zum eingestellten Objekttyp passende Auswahl ange-
zeigt.

Objekttyp Bit: An /Aus / Umschalten

Objekttyp Byte: 0...128...255

Objekttyp Szene: 1...64

Dieser Parameter wird nur flr den Objekttyp Szene ange-

— Ausfiihren
SZEEn R Legt fest, ob die Szene ausgeflihrt oder gelernt werden
Lernen
soll.
Ausgang B Legt fest, ob der Ausgang B ebenfalls verwendet werden Ja
Ausgang B aktiv soll. Nein
Bit
Ausgang B : .
Ghjekitp Legt den zu sendenden Objekttyp flr Ausgang B fest. Byte
Szene
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Ausgang B kurz
Senden wenn kurz gedrickt

Legt fest, ob bei kurzem Tastendruck ein Objekt gesendet
werden soll.

Ja

Nein

Ausgang B kurz
Zu sendender Wert

Wert, der bei kurzem Tastendruck gesendet wird. Es wird
eine zum eingestellten Objekttyp passende Auswahl ange-
zeigt.

Objekttyp Bit: An /Aus / Umschalten

Objekttyp Byte: 0...128...255

Objekttyp Szene: 1...64

Dieser Parameter wird nur fir den Objekttyp Szene ange-

) Ausfiihren
Szenen Funktion zeigt.
Legt fest, ob die Szene ausgeflihrt oder gelernt werden
Lernen
soll.
Ausgang B lang Legt fest, ob bei langem Tastendruck ein Objekt gesendet Ja
Senden wenn lang gedriickt werden soll. Nein

Ausgang B lang
Zu sendender Wert

Wert, der bei langem Tastendruck gesendet wird. Es wird
eine zum eingestellten Objekttyp passende Auswahl ange-
zeigt.

Objekttyp Bit: An /Aus / Umschalten

Objekityp Byte: 0...128...255

Objekttyp Szene: 1...64

Dieser Parameter wird nur fiir den Objekttyp Szene ange-

) Ausfiihren

Szenen Funktion . ) .

Legt fest, ob die Szene ausgefiihrt oder gelernt werden

soll. Lernen

. . " . . Ja

Frelgabe oder Sperr GO verwenden Legt fest, ob ein Freigabe- oder Sperrobjekt benutzt wer

den soll. Nein

Legt fest, ob ein Freigabeobjekt (1 gibt frei, O sperrt) oder | Freigabe GO
Freigabe oder Sperr GO ein Sperrobjekt (0 gibt frei, 1 sperrt) verwendet werden

soll. Sperr GO
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7.3.8 Eingang Szenen Taster
Der Eingang kann langen und kurzen Tastendruck unterscheiden und flir
eine parametrierte Szenennummer den Befehl “lernen” oder “ausfihren” in
Folge von langem oder kurzem Tastendruck senden.

Szenen Taster

Batriebsart Eingang 1.1

Gergteparameter
Ausgange, allgemein
Engang Name
Szenennummer 1
Eingangssignal wird als lang interpretiert nach 10 Selunden -
Szene ausfihren il

Ausgange, Status
Kein Funktion

Einglings, allgermein
Telegramm nach kurzem Tastendruck
Logik f Timer, allgemein e 2 St
Tele=gramm nach langem Tastsndruck
Sendeverhalten
000000 hhommiss

+ A% Ausgang
Ewit fir zyklisches Senden [hh:mmess]

+ A1 - A4 Sicherheitsobjekts

Freigeben oder sperren
Freigabe GO @ Sperr GO

ELY Eingang
Freigabe oder Sperr G0 verwenden

El.1 Eingang
Freigabe oder Sper GO

+ ElZ Eingang
Abb. 47 Parameterdialog: Eingdnge — Eingang En.n Szenen Taster
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Parameter

Funktion

Werte

Betriebsart Eingang n.1

Legt die Betriebsart eines Eingangs fest.

Nicht genutzt

Schalten (Ein/Aus)

Umschalten

Flankenauswertung

Tasten (kurz/lang)

Szenen Taster

Eintasten Dimmen

Eingang Name

Hier kann ein Name flir den Eingang festgelegt werden,
um diesen besser zuordnen zu kdnnen.

Text (max. 80 Zeichen)

Szenennummer

Legt die Szenennummer fir den Eingang fest.

1

64

Eingangssignal wird als lang
interpretiert nach n Sekunden

Wird der Taster mindestens flir die parametrierte Zeit ge-
drlickt, wird nach der parametrierten Zeit das Telegramm
flr langen Tastendruck gesendet.

Wird fur eine kirzere Zeit gedrlckt, wird nach Loslassen
des Tasters das Telegramm flr kurzen Tastendruck gesen-
det.

0 Sekunden

0,4 Sekunden

0,5 Sekunden

0,6 Sekunden

0,8 Sekunden

1,0 Sekunden

1,2 Sekunden

1,5 Sekunden

2 Sekunden

3 Sekunden

4 Sekunden

5 Sekunden

10 Sekunden

Telegramm nach kurzem
Tastendruck

Wert, der bei kurzem Tastendruck gesendet wird.

Keine Funktion

Szene ausfiihren

Szene lernen

Telegramm nach langem
Tastendruck

Wert, der bei langem Tastendruck gesendet wird.

Keine Funktion

Szene ausfliihren

Szene lernen

Telegramme nach langem Tastendruck kénnen wiederholt
gesendet werden, solange der angeschlossene Kontakt

Zeit flr zyklisches Senden geschlossen ist. Der Abstand zwischen zwei aufeinander- 90:00:00
[hh:mm:ss] folgenden Wiederholungen kann hier parametriert werden. '23,59.59
Durch Parametrierung mit dem Wert O wird nach langem T
Tastendruck nur einmal gesendet.
. . _ . . Ja
Freigabe oder Sperr GO verwenden Legt fest, ob ein Freigabe- oder Sperrobjekt benutzt wer-
den soll. Nein
Legt fest, ob ein Freigabeobjekt (1 gibt frei, 0 sperrt) oder | Freigabe GO
Freigabe oder Sperr GO ein Sperrobjekt (0 gibt frei, 1 sperrt) verwendet werden
soll. Sperr GO
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7.3.9 Eingang Eintasten Dimmen

Verhalten nach KNX Standard fir einen Ein-Tasten-Dimmer. Sendet je nach
Bedienung und parametriertem Bedienverhalten Befehle auf ein 4-Bit GO flr
das Dimmen und ein 1-Bit GO flir das Schalten.

Start-Stopp-Dimmen:

» Bei langem Tastendruck am Eingang wird ein Dimmbefehl “um 100% er-
hdéhen” gesendet. Bei einem Flankenwechsel von High—Low (Loslassen
der Taste) wird ein Stopp-Befehl gesendet. Beim n&chsten langen Tasten-
druck wird ein Dimmbefehl “um 100% verringern” gesendet, usw.

» Bei kurzem Tastendruck wird ein Ein, bzw. Aus (jeweils im Wechsel) auf
dem Ein/Aus GO gesendet. Statt den Wert im Wechsel zu senden kann
hier ein separates Eingangsobjekt eingeblendet werden, dessen Wert bei
jedem kurzen Tastendruck invertiert und gesendet wird.

Schrittdimmen:

» Bei langem Tastendruck am Eingang wird ein Dimmbefehl “um n% erho-
hen” gesendet (Schrittweite Wert n ist parametrierbar). Der Befehl wird
im parametrierten Intervall wiederholt. Wenn die Taste losgelassen wird
und wieder betatigt wird, andert sich die Dimmrichtung (Befehl “um n%
verringern”).

» Bei kurzem Tastendruck wird ein Ein bzw. Aus (jeweils im Wechsel) auf
dem Ein/Aus GO gesendet. Statt den Wert im Wechsel zu senden kann
hier ein separates Eingangsobjekt eingeblendet werden, dessen Wert bei
jedem kurzen Tastendruck invertiert und gesendet wird.

Gergteparameter Batriebsart Eingang 1.1 Eintasten Dimmean

Ausgange, allgemein
Engang Name

g Stat
faglnge, S Betriebsart Start-Stopp-Dimmen @' Schrittdimmen
Eingéngs, aligemein Eingangssignal wird als lang interpretiert nach 1.0 Sekunden -
Schritt 3,135
Logik / Timer, allgemein YINE ] i
Zeit fir Telegrammwiederholung 100 n
+ Al Ausgang [Millisekunden]

Separates Eingangsobjekt fir Status
+ A1 - A4 Sicherheitsobjekts

Freigeben oder sperren

= ELtEngang
Freigabe oder Sperr GO verwenden W
ST Einjping Freigabe oder Sperr GO Freigabe GO '@ Sperr GO
+ ElZ Eingang

Abb. 48 Parameterdialog: Eingdnge — Eingang En.n Eintasten Dimmen
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Parameter

Funktion

Werte

Betriebsart Eingang n.1

Legt die Betriebsart eines Eingangs fest.

Nicht genutzt

Schalten (Ein/Aus)

Umschalten

Flankenauswertung

Tasten (kurz/lang)

Szenen Taster

Eintasten Dimmen

Eingang Name

Hier kann ein Name flir den Eingang festgelegt werden,
um diesen besser zuordnen zu kdnnen.

Text (max. 80 Zeichen)

Betriebsart

Legt die Betriebsart der Dimmfunktion fest.

Start-Stop-Dimmen

Schrittdimmen

Eingangssignal wird als lang
interpretiert nach n Sekunden

Wird der Taster mindestens flir die parametrierte Zeit ge-
drlickt, wird nach der parametrierten Zeit das Telegramm
flr langen Tastendruck gesendet.

Wird fur eine kiirzere Zeit gedrlickt, wird nach Loslassen
des Tasters das Telegramm flr kurzen Tastendruck gesen-
det.

0 Sekunden

0,4 Sekunden

0,5 Sekunden

0,6 Sekunden

0,8 Sekunden

1,0 Sekunden

1,2 Sekunden

1,5 Sekunden

2 Sekunden
3 Sekunden
4 Sekunden
5 Sekunden
10 Sekunden
100,00%
Dieser Parameter wird nur flr die Betriebsart Schrittdim- 50,00%
men angezeigt. 25,00%
1 H 0,
Schrittweite Hier wird die Schrittweite eines Dimmschritts in Prozent 12,5%
angegeben (z. B. resultiert aus 25% Schrittweite eine Ge- 6,25%
samtzahl von 4 Dimmstufen). 3,13%
1,56%
Dieser Parameter wird nur fr die Betriebsart Schrittdim-
men angezeigt. 100
Zeit fur Telegrammwiederholung Telegramme kdnnen wiederholt gesendet werden, solange | .
[Millisekunden] der angeschlossene Kontakt geschlossen ist. Der Abstand | ;
. - ) ) 5000
zwischen zwei aufeinanderfolgenden Wiederholungen kann
hier parametriert werden.
i 0 i ; _ | Ja
Separates Eingangsobjekt fir Status Legt fest, ob der Dimmstatus Uber ein separates Eingangs
objekt ausgewertet werden soll. Nein
. . _ . 5 Ja
Freigabe oder Sperr GO verwenden Legt fest, ob ein Freigabe- oder Sperrobjekt benutzt wer:
den soll. Nein
Legt fest, ob ein Freigabeobjekt (1 gibt frei, 0 sperrt) oder | Freigabe GO
Freigabe oder Sperr GO ein Sperrobjekt (0 gibt frei, 1 sperrt) verwendet werden
soll. Sperr GO
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7.4 Logik / Timer

Es gibt 16 Funktionen. Fir jede dieser Funktionen kann gewahlt werden, ob
sie nicht genutzt, als logische Verknlpfung oder als Timer verwendet werden

Als Ausgangsobjekte kdnnen Bit-Objekte verwendet werden, Szenennum-

soll.
mern oder Wertepaare aus Behangléange/Lamellenstellung.
7.4.1 Logik / Timer, allgemein
Gerdteparameter Funlktion 1
WSETRGE o EeT Funktion 1 Legische Verknipfung -
Ausgange, Status Funktion 2
Eingange, allgemein Funktion 2 Timer h
Logik / Timer, allgemein Funktion 3
+  Al- Ad: Sicherheitsabjekte Funktion 3 Micht genutzt h
+ LT Logik .
Funktion 4
+ T2: Timer Funktion 4 Micht genutzt 7
Funktion 5
Funktion 5 Micht genutzt =
Funltinn &
Abb. 49 Parameterdialog: Logik / Timer, allgemein
Parameter Funktion Werte
Nicht genutzt
Funktion n Legt die Betriebsart einer Funktion fest. Logische Verknipfung
Timer
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7.4.2 Logische Verkniipfung
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Die logischen Verknlpfungen (UND/ODER/XOR) bieten bis zu 4 Eingange.
Jeder dieser Eingange kann (vor der Verarbeitung) invertiert werden.

Auch das VerknUpfungsergebnis kann wieder invertiert werden.

Eingang 1 und 2 werden immer eingeblendet, Eingang 3 und 4 kdnnen zu-
satzlich eingeblendet werden.

Der Ausgang kann zyklisch, nur bei Anderung oder gar nicht (Wert wird im
GO gesetzt, aber nicht gesendet, er kann gelesen werden) gesendet werden.
Das Senden kann auBerdem nur auf einen Flankenwechsel begrenzt werden,
z. B. nur, wenn das Verknlpfungsergebnis von 0 auf 1 wechselt.

Zusatzlich kann eingestellt werden, ob das Ausgangs-GO nur gesendet wird,
wenn alle verwendeten Eingdnge mindestens einmal beschrieben wurden.
Andernfalls wird flr noch nicht beschriebene Eingdnge mit dem voreinstellba-
ren Startwert gearbeitet.

Wie bei den Eingéngen koénnen Freigabe/Sperr GO verwendet werden.

Der Ausgangstyp ist wahlbar:

Bit-Objekt
GO vom Typ Bit wird eingeblendet.
Ergebnis der Verknipfung wird direkt als Bit-Wert ausgegeben.

Szene

GO vom Typ Szene wird eingeblendet.

Jeweils fiir das Ergebnis WAHR und FALSCH kann ein Szenenbefehl beste-
hend aus Szenennummer und Lernen/Ausfliihren gesendet werden.

Behanglange und Lamellenstellung

Zwei GOs fir Behanglange und Lamellenstellung werden eingeblendet.
Jeweils fiir das Ergebnis WAHR und FALSCH kann eine Kombination aus Be-
hanglange und Lamellenstellung gesendet werden.

Bei Verwendung von mehr als zwei Eingangen verhalt sich die XOR Funktion
wie in folgender Wahrheitstabelle dargestellt:

=1
X}
5
—

In3 In0 Out

|2 (= =2 |22 |=|O|O|O|OC|O|O|O|O

ool |ololo|ol=|=|=|=|olo|lo|o
—~|=|o|lo|=|=|olo|=|=|o|o|=|=|o|o
—~|o|=|o|=|o|=|o|=|o|=|o|=|o|=]|o
o|lo|lo|o|o|o|o|=|o|o|o|=|o|=a|a|o
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UMD VerknOpfung

Batriebsart Logik 1

Gergteparametsr
Ausgange, allgemein
Logik 1 Name
Ausgange, Status
Eingang 1
Eingénge, aligemein ngang
Eingang 1 imvertiert
Logik / Timer, allgemein Eingang 1 Startwert @ unwahr b
+ Al - Ad: Sicherhefsobjeits
Eingang 2
= Lhlogik Eingang 2 mvertiert
L1: Logik Eingang £ Startwert Q' unwahr wahr
Eingang 3
Eingang 3 verwendet
Eingang 4
Eingang 4 verwendet
Ausgang
Verkniipfungsergebmis invertiert
Ausgangstyp Bit-Ohbjekt s
Sendeverhalten
Warhaitzn Mach jedem Wechse! senden -
Ausgangswert nur senden wienn alle Einginge
beschrisben wurden
Keinen Wert senden =

Aktuelien Wert senden nach Reset
Varhaft2n nach Busspannungswisderiehr

Freigeben oder sperren
Freigabe GO @ Sperr GO

Freigabe oder Sperr GO verwenden
Alzuslien Wert senden

Freigabe oder Sper GO

Verhatten nach Freigabe

Abb. 50 Parameterdialog: Logik/Timer — Funktion n — Logische Verknipfung
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Parameter

Funktion

Werte

Betriebsart Logik n

Legt die Betriebsart der Logikfunktion fest.

UND Verkniipfung

ODER Verknipfung

XOR Verknlpfung

Logik n Name

Hier kann ein Name fir die Logikfunktion festgelegt wer-
den, um diese besser zuordnen zu kdnnen.

Text (max. 80 Zeichen)

Ja
Eingang n invertiert Legt fest, ob der Wert am Eingang invertiert werden soll. Nei
ein
i i i i | unwahr
Eingang n Startwert Legt fest, mit welchem Wert am Eingang die logische Ver:
knUpfung starten soll. wahr
Verkniipfungsergebnis invertiert Legt fest, ob das Ergebnis der Verknipfung invertiert wer
den soll. Nein
Bit-Objekt
Ausgangstyp Art der ausgegebenen Telegramme am Ausgang der Szene

logischen Verknlpfung.

Behangléange und Lamellenstellung

Szene Funktion

Dieser Parameter wird nur flr den Ausgangstyp Szene
angezeigt. Er kann getrennt flr den Zustand des Ausgangs
(wahr/unwahr) eingestellt werden.

Legt fest, ob die Szene ausgeflihrt oder gelernt werden
soll.

Szene ausfiihren

Szene lernen

Dieser Parameter wird nur fiir den Ausgangstyp Szene

angezeigt. Er kann getrennt flir den Zustand des Ausgangs | 1
Szenennummer (wahr/unwahr) eingestellt werden. :
64
Legt die Szenennummer fest, die gesendet werden soll.
Dieser Parameter wird nur fir den Ausgangstyp
Behanglédnge und Lamellenstellung angezeigt. Er kann 0
. o getrennt fir den Zustand des Ausgangs (wahr/unwahr) .
Behanglange [%] . :
eingestellt werden.
100
Wert flr die Behanglange in Prozent, der gesendet wird.
Dieser Parameter wird nur flir den Ausgangstyp
Behanglédnge und Lamellenstellung angezeigt. Er kann
getrennt fiir den Zustand des Ausgangs (wahr/unwahr) 0
Lamellenstellung [%] eingestellt werden. :
100

Wert fur die Lamellenstellung in Prozent, der gesendet
wird.

Verhalten

Legt fest, wann ein Objekt am Ausgang gesendet werden
soll.

Nicht senden

Nur nach Wechsel von 0 auf 1
senden

Nur nach Wechsel von 1 auf 0
senden

Nach jedem Wechsel senden

Nach jeder Aktualisierung senden

Nach jeder Aktualisierung und
zyklisch senden

Legt fest, ob der aktuelle Ausgangswert nur gesendet Ja
Ausgangswert nur senden wenn alle o .
Eingénge beschrieben wurden werden soll, wenn an allen Eingéngen der logischen )
gang Verkniipfung aktiv ein Wert geschrieben wurde. Nein
i Ja
Aktuellen Wert senden nach Reset Legt fest, ob nach einem Reset der aktuelle Ausgangswert
der logischen VerknlUpfung gesendet werden soll. Nein

Verhalten nach
Busspannungswiederkehr

Legt fest, welcher Wert nach einer
Busspannungswiederkehr gesendet werden soll.

Keinen Wert senden

Aktuellen Wert senden

Wert ,Ausgang wahr“ senden

Wert ,Ausgang unwahr® senden
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. . " . _ Ja
Freigabe oder Sperr GO verwenden Legt fest, ob ein Freigabe- oder Sperrobjekt benutzt wer:
den soll. Nein
Legt fest, ob ein Freigabeobjekt (1 gibt frei, 0 sperrt) oder | Freigabe GO
Freigabe oder Sperr GO ein Sperrobjekt (0 gibt frei, 1 sperrt) verwendet werden
soll. Sperr GO
Keinen Wert senden

Verhalten nach Freigabe

Legt fest, welcher Wert nach einer Freigabe gesendet
werden soll.

Aktuellen Wert senden

Aktuellen Wert im GO setzen aber
nicht senden
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7.4.3 Timer

110  Technische Anderungen behalten wir uns vor

Die Timerfunktion wird per GO gesteuert und sendet bei Start/Stopp/Ablauf
Werte auf Ausgangs-GOs.

Der Timer bietet eine Einstellung in Sekundenauflésung von 0 bis 23:59:59

Der Parameter Nachtriggern entscheidet, ob bei erneutem Startbefehl wah-
rend der Timer bereits lauft, der Timer wieder bei O startet, oder ob der er-
neute Startbefehl ignoriert wird.

Es kann parametriert werden, auf welche Flankenwechsel am GO Start/
Stopp der Timer wie reagieren soll

Der Ausgangstyp ist wahlbar:

Bit-Objekt
GO vom Typ Bit wird eingeblendet.

Szene

GO vom Typ Szene wird eingeblendet.

Es kann ein Szenenbefehl bestehend aus Szenennummer und Lernen/Aus-
flihren gesendet werden.

Behanglange und Lamellenstellung
Zwei GOs fir Behanglange und Lamellenstellung werden eingeblendet.

Es gibt drei Events des Timers:

Start (kann per GO Start/Stopp verursacht werden)
Stopp (kann per GO Start/Stopp verursacht werden)
Ablaufen des Timers

Fir jedes der drei Events kann separat festgelegt werden, ob das Ausgangs-
GO geschrieben werden soll und wenn ja, mit welchem Wert.

Start
_______ Ablaufzeit ______
J) 212)
Timer lauft ab
Stopp [¢
® ®
Timer wird gestoppt I
. t
L Adlaufzeit | @
Timer wird O)
nachgetriggert
rg
Start Start

Abb. 51 Funktion des Timers

Wert beim Start
Wert beim Ablaufen

Wert bei Stopp
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Timer 1 Mame

hhmmmiss

Timer neu starten

Gergteparametsr
Ausgange allgemein
Ausgange, Status
Eingsing=, allgemein
Logik / Timer, allgemein

+ Al - Ad: Sicherhefsobjekts

T+ Timer

T1: Timer

Ablaufzedt [hh;mmiss]
Machtriggern (Erneuter Startbefeh]

Auswertung Start/Stopp Eingang

Auzgangstyp

Wert beim Start

Wert
Wert tenden

Wert bei Stopp

Wert
‘Wert senden

Wert beim Ablaufen

‘Wert
Wert senden

Freigeben oder sperren
Freigabe oder Sperr GO verwenden

Freigabe oder Sperr GO

1=5tart, 0=5topp

Sendeverhalten
Vearhaltzn nach Prog./Neustart/Buswiederkehr  Keinzn Wert senden

Freigabe GO '@ Sper GO

Abb. 52 Parameterdialog: Logik/Timer — Funktion n — Timer
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Parameter

Funktion

Werte

Timer n Name

Hier kann ein Name fir den Timer festgelegt werden, um
diesen besser zuordnen zu kénnen.

Text (max. 80 Zeichen)

00:00:00
Ablaufzeit [hh:mm:ss] Laufzeit fur die Timerfunktion 00:05:00
23:59:59

Legt fest, ob der Timer durch einen weiteren Startbefehl Ignorieren

Nachtriggern (Erneuter Startbefehl)

wahrend der Ablaufzeit erneut bei Null gestartet werden
darf.

Timer neu starten

Auswertung Start/Stopp Eingang

Hier wird die Logik des Start/Stopp Eingangs festgelegt.

1=Start, 0=Stopp

O=Start, 1=Stopp

1=Start, 0 ignorieren

O=Start, 1 ignorieren

1=Start/Stopp

0=Start/Stopp

0 oder 1=Start/Stopp

Bit-Objekt
Ausgangstyp %rr;[j:?sr ausgegebenen Telegramme am Ausgang des Szene
Behangléange und Lamellenstellung
Dieser Parameter wird nur fir den Ausgangstyp Bit-Objekt .
angezeigt. Er kann getrennt fiir den Zustand des Timers 0 (Default bei Stopp und Ablaufen)
Wert (beim Start/bei Stopp/beim Ablaufen) eingestellt werden.

Legt fest, welcher Wert beim jeweiligen Zustand des Ti-
mers gesendet werden soll.

1 (Default beim Start)

Wert senden

Dieser Parameter wird nur fir den Ausgangstyp Bit-Objekt
angezeigt. Er kann getrennt flr den Zustand des Timers
(beim Start/bei Stopp/beim Ablaufen) eingestellt werden.

Legt fest, ob beim jeweiligen Zustand des Timers ein Wert
gesendet werden soll.

Ja

Nein

Szene Funktion

Dieser Parameter wird nur fir den Ausgangstyp Szene
angezeigt. Er kann getrennt flr den Zustand des Timers
(beim Start/bei Stopp/beim Ablaufen) eingestellt werden.

Legt fest, ob beim jeweiligen Zustand des Timers die Sze-
ne ausgeflhrt oder gelernt werden soll.

Szene ausfiihren

Szene lernen

Dieser Parameter wird nur flr den Ausgangstyp Szene
angezeigt. Er kann getrennt flr den Zustand des Timers
(beim Start/bei Stopp/beim Ablaufen) eingestellt werden.

Szenennummer :
Legt fest, welche Szenennummer beim jeweiligen Zustand 64
des Timers gesendet werden soll.

Dieser Parameter wird nur flir den Ausgangstyp Szene
angezeigt. Er kann getrennt flir den Zustand des Timers Ja

Wert senden (beim Start/bei Stopp/beim Ablaufen) eingestellt werden.

Legt fest, ob beim jeweiligen Zustand des Timers ein Wert | Nein
gesendet werden soll.
Dieser Parameter wird nur far den Ausgangstyp
Behangldnge und Lamellenstellung angezeigt. Er kann
getrennt fiir den Zustand des Timers (beim Start/bei 0
Behanglange [%] Stopp/beim Ablaufen) eingestellt werden. :
100

Wert fUr die Behanglange in Prozent, der beim jeweiligen
Zustand des Timers gesendet wird.
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Dieser Parameter wird nur flr den Ausgangstyp
Behangldnge und Lamellenstellung angezeigt. Er kann

Legt fest, ob beim jeweiligen Zustand des Timers ein Wert
gesendet werden soll.

getrennt fir den Zustand des Timers (beim Start/bei 0
Lamellenstellung [%] Stopp/beim Ablaufen) eingestellt werden. :
100
Wert fUr die Lamellenstellung in Prozent, der beim jeweili-
gen Zustand des Timers gesendet wird.
Dieser Parameter wird nur flr den Ausgangstyp
Behangldnge und Lamellenstellung angezeigt. Er kann Ja
getrennt fur den Zustand des Timers (beim Start/bei
Wert senden Stopp/beim Ablaufen) eingestellt werden.
Nein

Verhalten nach Prog./Neustart/
Buswiederkehr

Legt fest, wann ein Objekt am Ausgang gesendet werden
soll.

Keinen Wert senden

Wert ,Start“ senden

Wert ,Stopp*“ senden

Wert ,Abgelaufen® senden

Freigabe oder Sperr GO verwenden

Legt fest, ob ein Freigabe- oder Sperrobjekt benutzt wer-

Ja

den soll. Nein

Legt fest, ob ein Freigabeobjekt (1 gibt frei, 0 sperrt) oder | Freigabe GO
Freigabe oder Sperr GO ein Sperrobjekt (0 gibt frei, 1 sperrt) verwendet werden

soll. Sperr GO

warema_2048818_alhb_de_v2:2023-02-01
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7.5 Sicherheitsobjekte
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Beispiel

Technische Anderungen behalten wir uns vor

Die Sicherheitsfunktionen der Aktoren dienen zum Schutz der angesteuerten
Einrichtungen vor Beschadigungen, z. B. bei Windalarm.

Es stehen vier Sicherheits-Gruppenobjekte mit abgestufter Prioritat zur Verfi-
gung. Diese Sicherheitsobjekte kdnnen interne Alarme starten bzw. beenden
geman folgenden Kriterien:

Bus- oder Netzspannungswiederkehr

Busspannungsausfall

Programmierung des Gerates

Zyklische Uberwachung (Zeitintervalle zwischen empfangenen Telegrammen)
Inhalt der Telegramme an Sicherheitsobjekte

Die Sicherheitsobjekte A, B und D sind einmal fir den Aktor vorhanden. Das
Sicherheitsobjekt C ist einmal fir jeden Ausgang vorhanden (C1, C2, ...).

Flr jeden Ausgangskanal kann parametriert werden, wie die Sicherheits-
objekte (SO) auf ihn wirken sollen und welcher Fahrbefehl nach Aktivierung
bzw. Deaktivierung des jeweiligen SO ausgefihrt werden soll.

Zu den Prioritaten der Sicherheitsobjekte siehe auch Kapitel 7.5.17.

Kanal 4

Kanal 6
Kanal 7
Kanal 8

Abb. 53  Zuordnungsbeispiel

Wird z. B. Sicherheitsobjekt A aktiviert (1-Telegramm) wahrend Sicherheits-
objekt B bereits aktiv ist, dann wird Sicherheitsobjekt B bersteuert. Kanal 4
bleibt von Zustandsanderungen der Sicherheitsobjekte A oder B unbeein-
flusst.
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Im Beispiel wird folgende Parametrierung angenommen:

Verhalten nach Alarm durch SO A: Hochfahren

Verhalten nach Beenden des Alarms von SO A: Letzte Position nachholen
Verhalten nach Alarm durch SO B: Tieffahren

Verhalten nach Beenden des Alarms von SO B: Letzte Position nachholen

Kaskadierte Aktivitat der Ein: Ein-Telegramm empfangen
Sicherheitsobjekte (SO) Aus: Aus-Telegramm empfangen
Fall 1
Ein' Aus'
SO A |
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,
Ein ! Aus, \
SO B | : :
T |
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,
Pos 1 Ein
I -
v t
Fahrbe- auf féhrt féahrt keine auf
wegung Pos 1 tief hoch Reaktion Pos 1
Ausloser SOB SO A SO A
Kaskadierte Aktivitat der
Sicherheitsobjekte (SO)
Fall 2
Ein' Aus'
SO A
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,
| Ein, [ Aus,
SO B : :
| T
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,
Pos 1 Ein
I .
v t
Fahrbe- auf  fahrt keine féhrt auf
wegung Pos 1 hoch Reaktion tief Pos 1
Ausléser SOA SOB SOB

Abb. 54 Beispiel: Verhalten der Sicherheitsobjekte

Nach Beenden eines Sicherheitsobjektes wird der hierflr parametrierte Fahr-
befehl mit niedrigster Prioritdt ausgefiihrt. Das heift, er wird nur ausgefihrt,
wenn bei Beenden eines Alarms keine weiteren Sicherheitsobjekte aktiv sind.

Nach Beenden eines hoch priorisierten Alarms wird die Aktion nachgeholt,
die bei Aktivierung eines noch aktiven Sicherheitsobjektes ausgefiinrt werden
sollte.
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In fallender Reihenfolge:

GO Sperrobjekt
(héchste Prioritat, stoppt nach Aktivierung alle Fahrbewegungen)

GO Sicherheitsobjekt A

GO Sicherheitsobjekt B

GO Sicherheitsobjekt C (fir jeden Eingang separat vorhanden)
GO Sicherheitsobjekt D

GO Automatik manuelle Einschrdnkung *

GO Manuell Behanglédnge anfahren
GO Manuell Lamellenstellung anfahren
GO Szenen

Automatikverzogerung nach manueller Bedienung

GO Automatik Behangldnge anfahren

GO Automatik Lamellenstellung anfahren
GO Automatikposition 1 anfahren

GO Automatikposition 2 anfahren

* Es ist moglich, dass durch das GO Automatik manuelle Einschrdankung
und die Parametrierung des Automatikeingangs der Bereich eingeschrankt
wird, der durch alle GOs fir manuelle Bedienung angefahren werden kann.

Fir jeden Sonnenschutzausgang kann das Verhalten bei Eintritt oder Ende
eines Alarms parametriert werden.
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7.5.2 Sicherheitsobjekte - Einstellungen im Parameterdialog

Geréteparameter
Ausgange, aligemein
Ausgénge, Status
Eingange, allgemein
Logik / Timer, aligamein

= Al - AB: Sicherheitsobjekte

50 A Sicherheitsobjekt
50 B Sicherheitsobjekt

50D Sicherheitsobjekt

Sicherhetsobjekt Name

Zyklische Uberwachung

Startverhalten

Verhakten bei Bus- oder
MNetzspannungswiederkehr

Werhalten bei Busspannungsabfall

Werhalten nach Frogrammierung

Alarm aktivieren

-~ KNX secure 8M230.161 AP pro > Al - AB: Sicherheitsobjekte > 50 A Sicherheitsobjekt

Zyfichsche Oberwachung Aus

Alarm deaktiviersn

Alarm deaktrvieren

Abb. 55 Parameterdialog: Sicherheitsobjekte

Parameter

Funktion

Werte

Sicherheitsobjekt Name

Hier kann ein Name fiir das Sicherheitsobjekt festgelegt
werden, um dieses besser zuordnen zu kdénnen.

Text (max. 80 Zeichen)

Zyklische Uberwachung

Uberwacht, ob Telegramme auf dem GO Sicherheitsob-
jekt n zyklisch empfangen werden.

Innerhalb dieses Zeitintervalls muss das Sicherheitsobjekt
mindestens ein Telegramm empfangen. Nach Uberschrei-
tung dieser Zeit ohne Telegrammempfang wird das Si-
cherheitsobjekt aktiviert. Nach einem O-Telegramm an das
Sicherheitsobjekt wird es wieder deaktiviert.

Zyklische Uberwachung aus

10 Sekunden

1 Minute

2 Minuten

5 Minuten

10 Minuten

Verhalten bei Bus- oder
Netzspannungswiederkehr

Dieser Parameter bestimmt das Verhalten der Sicherheits-
objekte nach Netzspannungswiederkehr.

Alarm deaktivieren

Alarm aktivieren

Keine Anderung

Verhalten bei Busspannungsabfall

Dieser Parameter bestimmt das Verhalten der Sicherheits-
objekte nach Busspannungsausfall.

Alarm deaktivieren

Alarm aktivieren

Keine Anderung

Verhalten nach Programmierung

Dieser Parameter bestimmt das Verhalten der Sicherheits-
objekte nach einem Programmiervorgang.

Alarm deaktivieren

Alarm aktivieren

Keine Anderung
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8 Gruppenobjekte

8.1 Ubersicht

Die KNX secure Sonnenschutzaktoren verfligen Uber eine Vielzahl von Grup-

penobjekten (GO).

Abhéangig von der Aktorvariante und der Parametereinstellung (z. B. Produkt-
typ) werden die jeweils verfligbaren Gruppenobjekte in der Oberflache der

ETS eingeblendet.

Die folgende Tabelle enthalt alle Gruppenobjekte mit den zugehdrigen Spezi-

fikationen.

zur besseren Ubersicht zwei Mal nacheinander in der Tabelle dargestellt. Zu-

Die Gruppenobjekte 326 bis 437 fiir die Logik- und Timer-Funktionen werden

erst die Logik-Funktionen gefolgt von den Timer-Funktionen.

' nur bei Betriebsart Jalousie / Raffstore

2 nur bei Geraten der Baureihe pro

118  Technische Anderungen behalten wir uns vor

Nr. | Name Objektfunktion Léange | Flags Datentyp
1 | A1: Ausgang Fahrbefehl Hoch/Tief 1 bit K, S 1-Bit, 1.008 Auf/Ab
2 | A1: Ausgang Fahrbefehl Stopp-/Schritt 1 bit K, S 1-Bit, 1.007 Schritt

. . 8-Bit vorzeichenlos,
3 | A1: Ausgang Manuell Behanglange anfahren 1 byte K, S 5.001 Prozent (0..100%)

. 1 8-Bit vorzeichenlos,
4 | Al: Ausgang Manuell Lamellenstellung anfahren 1 byte K, S 5.001 Prozent (0..100%)
5 | A1: Ausgang Sicherheitsobjekt C1 1 bit K, S 1-Bit, 1.005 Alarm

. Szenen Kontrolle, 18.001
6 | Al: Ausgang Szenen 1 byte K, S Szenen Kontrolle

A1: Ausgang Szenen sperren 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
A1: Ausgang Automatikobjekte freigeben 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben

) ) . 8-Bit vorzeichenlos,
9 | Al: Ausgang Automatik Behanglange anfahren 1 byte K, S 5.001 Prozent (0..100%)

. ) 1 8-Bit vorzeichenlos,
10 | Al: Ausgang Automatik Lamellenstellung anfahren 1 byte K, S 5.001 Prozent (0..100%)
11 | A1: Ausgang Automatikposition 1 anfahren 1 bit K, S 1-Bit, 1.002 Boolesch
12 | A1: Ausgang Automatikposition 2 anfahren 1 bit K, S 1-Bit, 1.002 Boolesch
13 | A1: Ausgang Automatikposition 1 speichern 1 bit K, S 1-Bit, 1.002 Boolesch
14 | A1: Ausgang Automatikposition 2 speichern 1 bit K, S 1-Bit, 1.002 Boolesch
15 | A1: Ausgang Automatik Positionsumschaltung 1 bit K, S 1-Bit, 1.002 Boolesch
16 | Al: Ausgang Automatik manuelle Einschrankung 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben

. . | 8-Bit vorzeichenlos,
17 | A1: Ausgang Status Behanglange 1 byte K, L, U 5.001 Prozent (0..100%)

) a | 8-Bit vorzeichenlos,
18 | A1: Ausgang Status Lamellenstellung 1 byte K, L, U 5.001 Prozent (0..100%)
19 | A1: Ausgang Status Endlage oben erreicht 1 bit K, L, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
20 | A1: Ausgang Status Endlage unten erreicht 1 bit K, L, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
21 | A1: Ausgang Status fahrt Hoch 1 bit K, L, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
22 | A1: Ausgang Status fahrt Tief 1 bit K, L, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
23 | A1: Ausgang Status fahrt Hoch oder Tief 1 bit K,L, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch

. . - | 8-Bit vorzeichenlos,
24 | A1: Ausgang Status intern Byte 1 byte K, L, U 5.001 Prozent (0..100%)
25 | A1: Ausgang Status intern Text 14 bytes| K, L, U Zeichensatz, 16.001

Zeichen (ISO 8859-1)
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Nr. | Name Objektfunktion Léange | Flags Datentyp

26 | Al: Ausgang Status Automatik Verzégerung aktiv 1 bit K, L, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
27 | A1: Ausgang Status A 1 bit K,L, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
28 | A1: Ausgang Status B 1 bit K, L, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
29 | A1: Ausgang Status C 1 bit K, L, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
30 | A1l: Ausgang Sperrobjekt 1 bit K, S 1-Bit, 1.005 Alarm

31 | A1: Ausgang Starte Laufzeitermittlung 2 1 bit K, S 1-Bit, 1.010 Start/Stop
32 | Al: Ausgang Stérmeldung 2 1 bit K, L, U | 1-Bit, 1.001 Schalten
33 | A2: Ausgang Fahrbefehl Hoch/Tief 1 bit K, S 1-Bit, 1.008 Auf/Ab

34 | A2: Ausgang Fahrbefehl Stopp-/Schritt 1 bit K, S 1-Bit, 1.007 Schritt

35 | A2: Ausgang Manuell Behanglange anfahren 1 byte K, S 2?231\/%120622:16?(')0.,81,00%)
36 | A2: Ausgang Manuell Lamellenstellung anfahren ! 1byte |K,S gjg&vgfzigz?%ﬁ’oo%)
37 | A2: Ausgang Sicherheitsobjekt C1 1 bit K, S 1-Bit, 1.005 Alarm

38 | A2: Ausgang Szenen 1byte [K, S gizggz Egm:g::g’ esl
39 | A2: Ausgang Szenen sperren 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
40 | A2: Ausgang Automatikobjekte freigeben 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
41 | A2: Ausgang Automatik Behanglange anfahren 1 byte K, S gjggr%rrzoezig:te?éoj’oo%)
42 | A2: Ausgang Automatik Lamellenstellung anfahren ' 1 byte K, S gggrgfziggf%?s{oo%)
43 | A2: Ausgang Automatikposition 1 anfahren 1 bit K, S 1-Bit, 1.002 Boolesch
44 | A2: Ausgang Automatikposition 2 anfahren 1 bit K, S 1-Bit, 1.002 Boolesch
45 | A2: Ausgang Automatikposition 1 speichern 1 bit K, S 1-Bit, 1.002 Boolesch
46 | A2: Ausgang Automatikposition 2 speichern 1 bit K, S 1-Bit, 1.002 Boolesch
47 | A2: Ausgang Automatik Positionsumschaltung 1 bit K, S 1-Bit, 1.002 Boolesch
48 | A2: Ausgang Automatik manuelle Einschrankung 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
49 | A2: Ausgang Status Behanglange 1byte |K, LU g?g&vgrzszing%oj’oo%)
50 | A2: Ausgang Status Lamellenstellung ' 1byte |K, LU g?g&v%rrzoezi;:te?(l)ﬁ’oo%)
51 | A2: Ausgang Status Endlage oben erreicht 1 bit K,L, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
52 | A2: Ausgang Status Endlage unten erreicht 1 bit K,L, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
53 | A2: Ausgang Status fahrt Hoch 1 bit K,L, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
54 | A2: Ausgang Status fahrt Tief 1 bit K, L, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
55 | A2: Ausgang Status fahrt Hoch oder Tief 1 bit K, L, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
56 | A2: Ausgang Status intern Byte 1byte |K, LU gg’g 1V(|):>rrzoezig:t6?(l)(_),s1,oo% )
57 | A2: Ausgang Status intern Text 14 bytes| K, L, U 52:22228(%% 18%?3—11)
58 | A2: Ausgang Status Automatik Verzégerung aktiv 1 bit K, L, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
59 | A2: Ausgang Status A 1 bit K, L, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
60 | A2: Ausgang Status B 1 bit K, L, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
61 | A2: Ausgang Status C 1 bit K, L, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
62 | A2: Ausgang Sperrobjekt 1 bit K, S 1-Bit, 1.005 Alarm

63 | A2: Ausgang Starte Laufzeitermittlung 2 1 bit K, S 1-Bit, 1.010 Start/Stop
64 | A2: Ausgang Stérmeldung 2 1 bit K, L, U | 1-Bit, 1.001 Schalten
65 | A3: Ausgang Fahrbefehl Hoch/Tief 1 bit K, S 1-Bit, 1.008 Auf/Ab

66 | A3: Ausgang Fahrbefehl Stopp-/Schritt 1 bit K, S 1-Bit, 1.007 Schritt
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Nr. | Name Objektfunktion Léange | Flags Datentyp
. . 8-Bit vorzeichenlos,
67 | A3: Ausgang Manuell Behanglange anfahren 1 byte K, S 5.001 Prozent (0..100%)
. 1 8-Bit vorzeichenlos,
68 | A3: Ausgang Manuell Lamellenstellung anfahren 1 byte K, S 5.001 Prozent (0..100%)
69 | A3: Ausgang Sicherheitsobjekt C1 1 bit K, S 1-Bit, 1.005 Alarm
. Szenen Kontrolle, 18.001
70 | A3: Ausgang Szenen 1 byte K, S Cenen Keniols
71 | A3: Ausgang Szenen sperren 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
72 | A3: Ausgang Automatikobjekte freigeben 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
. . . 8-Bit vorzeichenlos,
73 | A3: Ausgang Automatik Behanglange anfahren 1 byte K, S 5.001 Prozent (0..100%)
) ) 1 8-Bit vorzeichenlos,
74 | A3: Ausgang Automatik Lamellenstellung anfahren 1 byte K, S 5.001 Prozent (0..100%)
75 | A3: Ausgang Automatikposition 1 anfahren 1 bit K, S 1-Bit, 1.002 Boolesch
76 | A3: Ausgang Automatikposition 2 anfahren 1 bit K, S 1-Bit, 1.002 Boolesch
77 | A3: Ausgang Automatikposition 1 speichern 1 bit K, S 1-Bit, 1.002 Boolesch
78 | A3: Ausgang Automatikposition 2 speichern 1 bit K, S 1-Bit, 1.002 Boolesch
79 | A3: Ausgang Automatik Positionsumschaltung 1 bit K, S 1-Bit, 1.002 Boolesch
80 | A3: Ausgang Automatik manuelle Einschrankung 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
. i | 8-Bit vorzeichenlos,
81 | A3: Ausgang Status Behanglange 1 byte K, L, U 5.001 Prozent (0..100%)
. 4 - | 8-Bit vorzeichenlos,
82 | A3: Ausgang Status Lamellenstellung 1 byte K, L U 5.001 Prozent (0..100%)
83 | A3: Ausgang Status Endlage oben erreicht 1 bit K,L, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
84 | A3: Ausgang Status Endlage unten erreicht 1 bit K,L, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
85 | A3: Ausgang Status fahrt Hoch 1 bit K, L, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
86 | A3: Ausgang Status fahrt Tief 1 bit K, L, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
87 | A3: Ausgang Status fahrt Hoch oder Tief 1 bit K, L, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
. ) - | 8-Bit vorzeichenlos,
88 | A3: Ausgang Status intern Byte 1 byte K, L, U 5.001 Prozent (0..100%)
. . - | Zeichensatz, 16.001
89 | A3: Ausgang Status intern Text 14 bytes| K, L, U Zeichen (ISO 8859-1)
90 | A3: Ausgang Status Automatik Verzoégerung aktiv 1 bit K,L, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
91 | A3: Ausgang Status A 1 bit K,L, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
92 | A3: Ausgang Status B 1 bit K,L, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
93 | A3: Ausgang Status C 1 bit K,L, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
94 | A3: Ausgang Sperrobjekt 1 bit K, S 1-Bit, 1.005 Alarm
95 | A3: Ausgang Starte Laufzeitermittlung 2 1 bit K, S 1-Bit, 1.010 Start/Stop
96 | A3: Ausgang Stérmeldung 2 1 bit K,L, U | 1-Bit, 1.001 Schalten
97 | A4: Ausgang Fahrbefehl Hoch/Tief 1 bit K, S 1-Bit, 1.008 Auf/Ab
98 | A4: Ausgang Fahrbefehl Stopp-/Schritt 1 bit K, S 1-Bit, 1.007 Schritt
. . 8-Bit vorzeichenlos,
99 | A4: Ausgang Manuell Behanglange anfahren 1 byte K, S 5.001 Prozent (0..100%)
. 1 8-Bit vorzeichenlos,
100 | A4: Ausgang Manuell Lamellenstellung anfahren 1 byte K, S 5.001 Prozent (0..100%)
101 | A4: Ausgang Sicherheitsobjekt C1 1 bit K, S 1-Bit, 1.005 Alarm
. Szenen Kontrolle, 18.001
102 | A4: Ausgang Szenen 1 byte K, S Szenen Kontrolle
103 | A4: Ausgang Szenen sperren 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
104 | A4: Ausgang Automatikobjekte freigeben 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
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. . N 8-Bit vorzeichenlos,
105 | A4: Ausgang Automatik Behanglange anfahren 1 byte K, S 5.001 Prozent (0..100%)
. . 1 8-Bit vorzeichenlos,
106 | A4: Ausgang Automatik Lamellenstellung anfahren 1 byte K, S 5.001 Prozent (0..100%)
107 | A4: Ausgang Automatikposition 1 anfahren 1 bit K, S 1-Bit, 1.002 Boolesch
108 | A4: Ausgang Automatikposition 2 anfahren 1 bit K, S 1-Bit, 1.002 Boolesch
109 | A4: Ausgang Automatikposition 1 speichern 1 bit K, S 1-Bit, 1.002 Boolesch
110 | A4: Ausgang Automatikposition 2 speichern 1 bit K, S 1-Bit, 1.002 Boolesch
111 | A4: Ausgang Automatik Positionsumschaltung 1 bit K, S 1-Bit, 1.002 Boolesch
112 | A4: Ausgang Automatik manuelle Einschrankung 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
) .. | 8-Bit vorzeichenlos,
113 | A4: Ausgang Status Behanglange 1 byte K, L, U 5.001 Prozent (0..100%)
. 1 - | 8-Bit vorzeichenlos,
114 | A4: Ausgang Status Lamellenstellung 1 byte K, L U 5.001 Prozent (0..100%)
115 | A4: Ausgang Status Endlage oben erreicht 1 bit K LU 1-Bit, 1.002 Boolesch
116 | A4: Ausgang Status Endlage unten erreicht 1 bit K,L, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
117 | A4: Ausgang Status fahrt Hoch 1 bit K, L, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
118 | A4: Ausgang Status fahrt Tief 1 bit K, L, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
119 | A4: Ausgang Status fahrt Hoch oder Tief 1 bit K, L, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
. ) - | 8-Bit vorzeichenlos,
120 | A4: Ausgang Status intern Byte 1 byte K, L, U 5.001 Prozent (0..100%)
. . - | Zeichensatz, 16.001
121 | A4: Ausgang Status intern Text 14 bytes| K, L, U Zeichen (ISO 8859-1)
122 | A4: Ausgang Status Automatik Verzégerung aktiv 1 bit K,L, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
123 | A4: Ausgang Status A 1 bit K,L U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
124 | A4: Ausgang Status B 1 bit K, L, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
125 | A4: Ausgang Status C 1 bit K,L U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
126 | A4: Ausgang Sperrobjekt 1 bit K, S 1-Bit, 1.005 Alarm
127 | A4: Ausgang Starte Laufzeitermittlung 2 1 bit K, S 1-Bit, 1.010 Start/Stop
128 | A4: Ausgang Stérmeldung 2 1 bit K,L, U | 1-Bit, 1.001 Schalten
129 | A5: Ausgang Fahrbefehl Hoch/Tief 1 bit K, S 1-Bit, 1.008 Auf/Ab
130 | A5: Ausgang Fahrbefehl Stopp-/Schritt 1 bit K, S 1-Bit, 1.007 Schritt
. . 8-Bit vorzeichenlos,
131 | A5: Ausgang Manuell Behanglange anfahren 1 byte K, S 5.001 Prozent (0..100%)
. 1 8-Bit vorzeichenlos,
132 | A5: Ausgang Manuell Lamellenstellung anfahren 1 byte K, S 5.001 Prozent (0..100%)
133 | A5: Ausgang Sicherheitsobjekt C1 1 bit K, S 1-Bit, 1.005 Alarm
. Szenen Kontrolle, 18.001
134 | A5: Ausgang Szenen 1 byte K, S Szenen Kontrolle
135 | A5: Ausgang Szenen sperren 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
136 | A5: Ausgang Automatikobjekte freigeben 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
. . N 8-Bit vorzeichenlos,
137 | A5: Ausgang Automatik Behanglange anfahren 1 byte K, S 5.001 Prozent (0..100%)
) : 1 8-Bit vorzeichenlos,
138 | A5: Ausgang Automatik Lamellenstellung anfahren 1 byte K, S 5.001 Prozent (0..100%)
139 | A5: Ausgang Automatikposition 1 anfahren 1 bit K, S 1-Bit, 1.002 Boolesch
140 | A5: Ausgang Automatikposition 2 anfahren 1 bit K, S 1-Bit, 1.002 Boolesch
141 | A5: Ausgang Automatikposition 1 speichern 1 bit K, S 1-Bit, 1.002 Boolesch
142 | A5: Ausgang Automatikposition 2 speichern 1 bit K, S 1-Bit, 1.002 Boolesch
143 | A5: Ausgang Automatik Positionsumschaltung 1 bit K, S 1-Bit, 1.002 Boolesch
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144 | A5: Ausgang Automatik manuelle Einschrankung 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
. - | 8-Bit vorzeichenlos,
145 | A5: Ausgang Status Behanglange 1 byte K, L U 5.001 Prozent (0..100%)
. 1 - | 8-Bit vorzeichenlos,
146 | A5: Ausgang Status Lamellenstellung 1 byte K, L, U 5.001 Prozent (0..100%)
147 | A5: Ausgang Status Endlage oben erreicht 1 bit K, L, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
148 | A5: Ausgang Status Endlage unten erreicht 1 bit K, L, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
149 | A5: Ausgang Status fahrt Hoch 1 bit K, L U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
150 | A5: Ausgang Status fahrt Tief 1 bit K,L, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
151 | A5: Ausgang Status fahrt Hoch oder Tief 1 bit K,L U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
. ’ | 8-Bit vorzeichenlos,
152 | A5: Ausgang Status intern Byte 1 byte K, L, U 5.001 Prozent (0..100%)
) ) - | Zeichensatz, 16.001
153 | A5: Ausgang Status intern Text 14 bytes| K, L, U Zeichen (ISO 8859-1)
154 | A5: Ausgang Status Automatik Verzdgerung aktiv 1 bit K,L, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
155 | A5: Ausgang Status A 1 bit K,L U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
156 | A5: Ausgang Status B 1 bit K, L, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
157 | A5: Ausgang Status C 1 bit K, L, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
158 | A5: Ausgang Sperrobjekt 1 bit K, S 1-Bit, 1.005 Alarm
159 | A5: Ausgang Starte Laufzeitermittlung 2 1 bit K, S 1-Bit, 1.010 Start/Stop
160 | A5: Ausgang Stérmeldung 2 1 bit K, L, U | 1-Bit, 1.001 Schalten
161 | A6: Ausgang Fahrbefehl Hoch/Tief 1 bit K, S 1-Bit, 1.008 Auf/Ab
162 | A6: Ausgang Fahrbefehl Stopp-/Schritt 1 bit K, S 1-Bit, 1.007 Schritt
) .. 8-Bit vorzeichenlos,
163 | A6: Ausgang Manuell Behanglange anfahren 1 byte K, S 5.001 Prozent (0..100%)
. 1 8-Bit vorzeichenlos,
164 | A6: Ausgang Manuell Lamellenstellung anfahren 1 byte K, S 5.001 Prozent (0..100%)
165 | A6: Ausgang Sicherheitsobjekt C1 1 bit K, S 1-Bit, 1.005 Alarm
. Szenen Kontrolle, 18.001
166 | A6: Ausgang Szenen 1byte |K,S Szenen Kontrolle
167 | A6: Ausgang Szenen sperren 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
168 | A6: Ausgang Automatikobjekte freigeben 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
. . . 8-Bit vorzeichenlos,
169 | A6: Ausgang Automatik Behanglange anfahren 1 byte K, S 5.001 Prozent (0..100%)
. . 1 8-Bit vorzeichenlos,
170 | A6: Ausgang Automatik Lamellenstellung anfahren 1 byte K, S 5.001 Prozent (0..100%)
171 | A6: Ausgang Automatikposition 1 anfahren 1 bit K, S 1-Bit, 1.002 Boolesch
172 | A6: Ausgang Automatikposition 2 anfahren 1 bit K, S 1-Bit, 1.002 Boolesch
173 | A6: Ausgang Automatikposition 1 speichern 1 bit K, S 1-Bit, 1.002 Boolesch
174 | A6: Ausgang Automatikposition 2 speichern 1 bit K, S 1-Bit, 1.002 Boolesch
175 | A6: Ausgang Automatik Positionsumschaltung 1 bit K, S 1-Bit, 1.002 Boolesch
176 | A6: Ausgang Automatik manuelle Einschrankung 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
. . - | 8-Bit vorzeichenlos,
177 | A6: Ausgang Status Behanglange 1 byte K, L, U 5.001 Prozent (0..100%)
. 1 - | 8-Bit vorzeichenlos,
178 | A6: Ausgang Status Lamellenstellung 1 byte K, L, U 5.001 Prozent (0..100%)
179 | A6: Ausgang Status Endlage oben erreicht 1 bit K, L, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
180 | A6: Ausgang Status Endlage unten erreicht 1 bit K, L, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
181 | A6: Ausgang Status fahrt Hoch 1 bit K,L, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
182 | A6: Ausgang Status fahrt Tief 1 bit K,L, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
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183 | A6: Ausgang Status fahrt Hoch oder Tief 1 bit K, L, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
. ) - | 8-Bit vorzeichenlos,
184 | A6: Ausgang Status intern Byte 1 byte K, L, U 5.001 Prozent (0..100%)
) ) - | Zeichensatz, 16.001
185 | A6: Ausgang Status intern Text 14 bytes| K, L, U Zeichen (ISO 8859-1)
186 | A6: Ausgang Status Automatik Verzégerung aktiv 1 bit K, L, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
187 | A6: Ausgang Status A 1 bit K,L, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
188 | A6: Ausgang Status B 1 bit K,L, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
189 | A6: Ausgang Status C 1 bit K,L U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
190 | A6: Ausgang Sperrobjekt 1 bit K, S 1-Bit, 1.005 Alarm
191 | A6: Ausgang Starte Laufzeitermittlung 2 1 bit K, S 1-Bit, 1.010 Start/Stop
192 | A6: Ausgang Stérmeldung 2 1 bit K,L, U | 1-Bit, 1.001 Schalten
193 | A7: Ausgang Fahrbefehl Hoch/Tief 1 bit K, S 1-Bit, 1.008 Auf/Ab
194 | A7: Ausgang Fahrbefehl Stopp-/Schritt 1 bit K, S 1-Bit, 1.007 Schritt
. . 8-Bit vorzeichenlos,
195 | A7: Ausgang Manuell Behanglange anfahren 1 byte K, S 5.001 Prozent (0..100%)
. 1 8-Bit vorzeichenlos,
196 | A7: Ausgang Manuell Lamellenstellung anfahren 1 byte K, S 5.001 Prozent (0..100%)
197 | A7: Ausgang Sicherheitsobjekt C1 1 bit K, S 1-Bit, 1.005 Alarm
. Szenen Kontrolle, 18.001
198 | A7: Ausgang Szenen 1 byte K, S Szenen Kontrolle
199 | A7: Ausgang Szenen sperren 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
200 | A7: Ausgang Automatikobjekte freigeben 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
. . . 8-Bit vorzeichenlos,
201 | A7: Ausgang Automatik Behanglange anfahren 1 byte K, S 5.001 Prozent (0..100%)
. : 1 8-Bit vorzeichenlos,
202 | A7: Ausgang Automatik Lamellenstellung anfahren 1 byte K, S 5.001 Prozent (0..100%)
203 | A7: Ausgang Automatikposition 1 anfahren 1 bit K, S 1-Bit, 1.002 Boolesch
204 | A7: Ausgang Automatikposition 2 anfahren 1 bit K, S 1-Bit, 1.002 Boolesch
205 | A7: Ausgang Automatikposition 1 speichern 1 bit K, S 1-Bit, 1.002 Boolesch
206 | A7: Ausgang Automatikposition 2 speichern 1 bit K, S 1-Bit, 1.002 Boolesch
207 | A7: Ausgang Automatik Positionsumschaltung 1 bit K, S 1-Bit, 1.002 Boolesch
208 | A7: Ausgang Automatik manuelle Einschrankung 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
. .. | 8-Bit vorzeichenlos,
209 | A7: Ausgang Status Behanglange 1 byte K, L, U 5.001 Prozent (0..100%)
. 1 - | 8-Bit vorzeichenlos,
210 | A7: Ausgang Status Lamellenstellung 1 byte K, L, U 5.001 Prozent (0..100%)
211 | A7: Ausgang Status Endlage oben erreicht 1 bit K, L, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
212 | A7: Ausgang Status Endlage unten erreicht 1 bit K, L, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
213 | A7: Ausgang Status fahrt Hoch 1 bit K, L, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
214 | A7: Ausgang Status fahrt Tief 1 bit K, L, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
215 | A7: Ausgang Status fahrt Hoch oder Tief 1 bit K,L, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
. ) - | 8-Bit vorzeichenlos,
216 | A7: Ausgang Status intern Byte 1 byte K, L, U 5.001 Prozent (0..100%)
. . - | Zeichensatz, 16.001
217 | A7: Ausgang Status intern Text 14 bytes| K, L, U Zeichen (ISO 8859-1)
218 | A7: Ausgang Status Automatik Verzégerung aktiv 1 bit K, L, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
219 | A7: Ausgang Status A 1 bit K,L, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
220 | A7: Ausgang Status B 1 bit K,L, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
221 | A7: Ausgang Status C 1 bit K,L U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
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222 | A7: Ausgang Sperrobjekt 1 bit K, S 1-Bit, 1.005 Alarm
223 | A7: Ausgang Starte Laufzeitermittlung 2 1 bit K, S 1-Bit, 1.010 Start/Stop
224 | A7: Ausgang Stérmeldung 2 1 bit K, L, U | 1-Bit, 1.001 Schalten
225 | A8: Ausgang Fahrbefehl Hoch/Tief 1 bit K, S 1-Bit, 1.008 Auf/Ab
226 | A8: Ausgang Fahrbefehl Stopp-/Schritt 1 bit K, S 1-Bit, 1.007 Schritt
. . 8-Bit vorzeichenlos,
227 | A8: Ausgang Manuell Behanglange anfahren 1 byte K, S 5.001 Prozent (0..100%)
. 1 8-Bit vorzeichenlos,
228 | A8: Ausgang Manuell Lamellenstellung anfahren 1 byte K, S 5.001 Prozent (0..100%)
229 | A8: Ausgang Sicherheitsobjekt C1 1 bit K, S 1-Bit, 1.005 Alarm
. Szenen Kontrolle, 18.001
230 | A8: Ausgang Szenen 1byte |K, S Szenen Kontrolle
231 | A8: Ausgang Szenen sperren 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
232 | A8: Ausgang Automatikobjekte freigeben 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
) . N 8-Bit vorzeichenlos,
233 | A8: Ausgang Automatik Behanglange anfahren 1 byte K, S 5.001 Prozent (0..100%)
. . 1 8-Bit vorzeichenlos,
234 | A8: Ausgang Automatik Lamellenstellung anfahren 1 byte K, S 5.001 Prozent (0..100%)
235 | A8: Ausgang Automatikposition 1 anfahren 1 bit K, S 1-Bit, 1.002 Boolesch
236 | A8: Ausgang Automatikposition 2 anfahren 1 bit K, S 1-Bit, 1.002 Boolesch
237 | A8: Ausgang Automatikposition 1 speichern 1 bit K, S 1-Bit, 1.002 Boolesch
238 | A8: Ausgang Automatikposition 2 speichern 1 bit K, S 1-Bit, 1.002 Boolesch
239 | A8: Ausgang Automatik Positionsumschaltung 1 bit K, S 1-Bit, 1.002 Boolesch
240 | A8: Ausgang Automatik manuelle Einschrankung 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
. .. | 8-Bit vorzeichenlos,
241 | A8: Ausgang Status Behanglange 1 byte K, L, U 5.001 Prozent (0..100%)
. 1 | 8-Bit vorzeichenlos,
242 | A8: Ausgang Status Lamellenstellung 1 byte K, L, U 5.001 Prozent (0..100%)
243 | A8: Ausgang Status Endlage oben erreicht 1 bit K, L, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
244 | A8: Ausgang Status Endlage unten erreicht 1 bit K, L, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
245 | A8: Ausgang Status fahrt Hoch 1 bit K,L, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
246 | A8: Ausgang Status fahrt Tief 1 bit K, L, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
247 | A8: Ausgang Status fahrt Hoch oder Tief 1 bit K, L U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
. . - | 8-Bit vorzeichenlos,
248 | A8: Ausgang Status intern Byte 1 byte K, L, U 5.001 Prozent (0..100%)
. ) | Zeichensatz, 16.001
249 | A8: Ausgang Status intern Text 14 bytes| K, L, U Zeichen (ISO 8859-1)
250 | A8: Ausgang Status Automatik Verzégerung aktiv 1 bit K, L, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
251 | A8: Ausgang Status A 1 bit K, L, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
252 | A8: Ausgang Status B 1 bit K, L, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
253 | A8: Ausgang Status C 1 bit K, L, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
254 | A8: Ausgang Sperrobjekt 1 bit K, S 1-Bit, 1.005 Alarm
255 | A8: Ausgang Starte Laufzeitermittlung 2 1 bit K, S 1-Bit, 1.010 Start/Stop
256 | A8: Ausgang Stérmeldung 2 1 bit K, L, U | 1-Bit, 1.001 Schalten
A1 -A8: ) . . 2 ) .
257 Laufzeitermittiung Starte Laufzeitermittlung (alle Ausgange) 1 bit K, S 1-Bit, 1.010 Start/Stop
g || ) = Stérmeldung (alle Ausgnge) 2 1bit | K L U |1-Bit, 1.001 Schalten
Laufzeitermittiung T o
259 | A1-A8:SO A Sicherheitsobjekt A (alle Ausgange) 1 bit K, S 1-Bit, 1.005 Alarm
260 | A1-A8:SOB Sicherheitsobjekt B (alle Ausgange) 1 bit K, S 1-Bit, 1.005 Alarm
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261 | A1-A8:S0 D Sicherheitsobjekt D (alle Ausgénge) 1 bit K, S 1-Bit, 1.005 Alarm
Betriebsart Jalousietaster: Fahrbefehl Hoch/Tief 1 bit K, U 1-Bit, 1.008 Auf/Ab
Betriebsart Zweitasten Dimmen: Dimmen Ein/Aus 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.001 Schalten
Betriebsart Schalten (Ein/Aus): Schalten 1.1 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
Betriebsart Umschalten: Umschalten 1.1 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
Betriebsart Flankenauswertung: Flanke Bit 1.1 1 bit K, U 1-Bit, 1.002 Boolesch
Flanke Byte 1.1 1 byte K, U 8-Bit vorzeichenlos,
5.010 Zahlimpulse
E1: Eingang Flanke Szene 1.1 1 byte K, U Szenensteuerung,
262 18.001 Szenensteuerung
E1.1: Eingang Betriebsart Tasten (kurz/lang): Taster (kurz/lang) Bit A 1.1 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
Taster (kurz/lang) Byte A 1.1 1 byte K, U 8-Bit vorzeichenlos,
5.010 Zahlimpulse
Taster (kurz/lang) Szene A 1.1 1 byte K, U Szenensteuerung,
18.001 Szenensteuerung
Betriebsart Szenen Taster: Szenen Taster 1.1 1 byte K, U Szenensteuerung,
18.001 Szenensteuerung
Betriebsart Eintasten Dimmen: Dimmen Ein/Aus 1.1 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.001 Schalten
Betriebsart Jalousietaster: Fahrbefehl Stopp/Schritt 1 bit K, U 1-Bit, 1.007 Schritt
Betriebsart Zweitasten Dimmen: Dimmen relativ 4 bit K, U 3-Bit gesteuert,
3.007 Dimmer Schritt
Betriebsart Schalten: Freigeben/Sperren 1.1 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
Betriebsart Umschalten: Umschalten Status 1.1 1 bit K, S, A | 1-Bit, 1.002 Boolesch
E1: Eingang Betriebsart Flankenauswertung: Freigeben/Sperren 1.1 1 bit K, S | 1-Bit, 1.003 Freigeben
263 ' Betriebsart Tasten (kurz/lang): Taster (kurz/lang) Bit B 1.1 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
E1.1: Eingang Taster (kurz/lang) Byte B 1.1 1 byte K, U 8-Bit vorzeichenlos,
o 5.010 Zahlimpulse
Taster (kurz/lang) Szene B 1.1 1 byte K, U Szenensteuerung,
18.001 Szenensteuerung
Betriebsart Szenen Taster: Freigeben/Sperren 1.1 1 bit , S 1-Bit, 1.002 Boolesch
Betriebsart Eintasten Dimmen: Dimmen relativ 1.1 4 bit K,S, U | 3-Bit gesteuert,
3.007 Dimmer Schritt
Betriebsart Jalousietaster: Freigeben/Sperren 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
Betriebsart Zweitasten Dimmen: Freigeben/Sperren 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
E1: Eingang Betr?ebsart Schalten: - . . . .
564 Betr!ebsart Umschalten: Freigeben/Sperren 1.1 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
E1.1: Eingang Betriebsart Flankenauswertung: —
o Betriebsart Tasten (kurz/lang): Freigeben/Sperren 1.1 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
Betriebsart Szenen Taster: —
Betriebsart Eintasten Dimmen: Dimmen Status 1.1 1 bit K, S, A | 1-Bit, 1.002 Boolesch
265 | E1.1: Eingang Betriebsart Eintasten Dimmen: Freigeben/Sperren 1.1 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
Betriebsart Jalousietaster: —
Betriebsart Zweitasten Dimmen: —
Betriebsart Schalten (Ein/Aus): Schalten 1.2 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
Betriebsart Umschalten: Umschalten 1.2 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
Betriebsart Flankenauswertung: Flanke Bit 1.2 1 bit K, U 1-Bit, 1.002 Boolesch
Flanke Byte 1.2 1 byte K, U 8-Bit vorzeichenlos,
5.010 Zahlimpulse
Flanke Szene 1.2 1 byte K, U Szenensteuerung,
266 | E1.2: Eingang 18.001 Szenensteuerung
Betriebsart Tasten (kurz/lang): Taster (kurz/lang) Bit A 1.2 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
Taster (kurz/lang) Byte A 12 1 byte K, U 8-Bit vorzeichenlos,
5.010 Zahlimpulse
Taster (kurz/lang) Szene A 1.2 1 byte K, U Szenensteuerung,
18.001 Szenensteuerung
Betriebsart Szenen Taster: Szenen Taster 1.2 1 byte K, U Szenensteuerung,
18.001 Szenensteuerung
Betriebsart Eintasten Dimmen: Dimmen Ein/Aus 1.2 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.001 Schalten
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Betriebsart Schalten: Freigeben/Sperren 1.2 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben

Betriebsart Umschalten: Umschalten Status 1.2 1 bit K, S, A | 1-Bit, 1.002 Boolesch

Betriebsart Flankenauswertung: Freigeben/Sperren 1.2 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben

Betriebsart Tasten (kurz/lang): Taster (kurz/lang) Bit B 1.2 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
Taster (kurz/lang) Byte B 1.2 1 byte K, U 8-Bit vorzeichenlos,

267 | E1.2: Eingang 5.010 Zahlimpulse
Taster (kurz/lang) Szene B 1.2 1 byte K, U Szenensteuerung,
18.001 Szenensteuerung
Betriebsart Szenen Taster: Freigeben/Sperren 1.2 1 bit K, S 1-Bit, 1.002 Boolesch
Betriebsart Eintasten Dimmen: Dimmen relativ 1.2 4 bit K, S, U | 3-Bit gesteuert,

3.007 Dimmer Schritt

Betriebsart Jalousietaster: —
Betriebsart Zweitasten Dimmen: —
Betriebsart Schalten: —

- Betriebsart Umschalten: Freigeben/Sperren 1.2 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
28t | Sz Hingengy Betriebsart Flankenauswertung: —
Betriebsart Tasten (kurz/lang): Freigeben/Sperren 1.2 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben

Betriebsart Szenen Taster: —

Betriebsart Eintasten Dimmen: Dimmen Status 1.2 1 bit K, S, A | 1-Bit, 1.002 Boolesch
269 | E1.2: Eingang Betriebsart Eintasten Dimmen: Freigeben/Sperren 1.2 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
Betriebsart Jalousietaster: Fahrbefehl Hoch/Tief 1 bit K, U 1-Bit, 1.008 Auf/Ab
Betriebsart Zweitasten Dimmen: Dimmen Ein/Aus 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.001 Schalten
Betriebsart Schalten (Ein/Aus): Schalten 2.1 1 bit K, S, U [ 1-Bit, 1.002 Boolesch
Betriebsart Umschalten: Umschalten 2.1 1 bit K, S, U [ 1-Bit, 1.002 Boolesch
Betriebsart Flankenauswertung: Flanke Bit 2.1 1 bit K, U 1-Bit, 1.002 Boolesch
Flanke Byte 2.1 1 byte K, U 8-Bit vorzeichenlos,
5.010 Zahlimpulse
E2: Eingang Flanke Szene 2.1 1 byte K, U Szenensteuerung,
270 18.001 Szenensteuerung
E2.1: Eingang Betriebsart Tasten (kurz/lang): Taster (kurz/lang) Bit A 2.1 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
Taster (kurz/lang) Byte A 2.1 1 byte K, U 8-Bit vorzeichenlos,
5.010 Zahlimpulse
Taster (kurz/lang) Szene A 2.1 1 byte K, U Szenensteuerung,
18.001 Szenensteuerung
Betriebsart Szenen Taster: Szenen Taster 2.1 1 byte K, U Szenensteuerung,
18.001 Szenensteuerung
Betriebsart Eintasten Dimmen: Dimmen Ein/Aus 2.1 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.001 Schalten
Betriebsart Jalousietaster: Fahrbefehl Stopp/Schritt 1 bit K, U 1-Bit, 1.007 Schritt
Betriebsart Zweitasten Dimmen: Dimmen relativ 4 bit K, U 3-Bit gesteuert,

3.007 Dimmer Schritt

Betriebsart Schalten: Freigeben/Sperren 2.1 bit 1-Bit, 1.003 Freigeben

1 K, S
Betriebsart Umschalten: Umschalten Status 2.1 1 bit K, S, A | 1-Bit, 1.002 Boolesch
E2: Eingang Betriebsart Flankenauswertung: Freigeben/Sperren 2.1 1 bit K, S | 1-Bit, 1.003 Freigeben
571 ' Betriebsart Tasten (kurz/lang): Taster (kurz/lang) Bit B 2.1 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
E2.1: Eingang Taster (kurz/lang) Byte B 2.1 1 byte K, U 8-Bit vorzeichenlos,
Y 5.010 Z&hlimpulse
Taster (kurz/lang) Szene B 2.1 1 byte K, U Szenensteuerung,
18.001 Szenensteuerung
Betriebsart Szenen Taster: Freigeben/Sperren 2.1 1 bit K, S 1-Bit, 1.002 Boolesch
Betriebsart Eintasten Dimmen: Dimmen relativ 2.1 4 bit K, S, U | 3-Bit gesteuert,
3.007 Dimmer Schritt
Betriebsart Jalousietaster: Freigeben/Sperren 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
Betriebsart Zweitasten Dimmen: Freigeben/Sperren 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
E2: Eingang Betr?ebsart Schalten: — . . . .
279 Betr!ebsart Umschalten: Freigeben/Sperren 2.1 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
E2.1: Eingang Betriebsart Flankenauswertung: —
o Betriebsart Tasten (kurz/lang): Freigeben/Sperren 2.1 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
Betriebsart Szenen Taster: —
Betriebsart Eintasten Dimmen: Dimmen Status 2.1 1 bit K, S, A | 1-Bit, 1.002 Boolesch
273 | E2.1: Eingang Betriebsart Eintasten Dimmen: Freigeben/Sperren 2.1 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
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Nr. | Name Objektfunktion Léange | Flags Datentyp
Betriebsart Jalousietaster: —
Betriebsart Zweitasten Dimmen: —
Betriebsart Schalten (Ein/Aus): Schalten 2.2 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
Betriebsart Umschalten: Umschalten 2.2 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
Betriebsart Flankenauswertung: Flanke Bit 2.2 1 bit K, U 1-Bit, 1.002 Boolesch
Flanke Byte 2.2 1 byte K, U 8-Bit vorzeichenlos,
5.010 Zahlimpulse
Flanke Szene 2.2 1 byte K, U Szenensteuerung,
274 | E2.2: Eingang 18.001 Szenensteuerung
Betriebsart Tasten (kurz/lang): Taster (kurz/lang) Bit A 2.2 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
Taster (kurz/lang) Byte A 12 1 byte K, U 8-Bit vorzeichenlos,
5.010 Zahlimpulse
Taster (kurz/lang) Szene A 2.2 1 byte K, U Szenensteuerung,
18.001 Szenensteuerung
Betriebsart Szenen Taster: Szenen Taster 2.2 1 byte K, U Szenensteuerung,
18.001 Szenensteuerung
Betriebsart Eintasten Dimmen: Dimmen Ein/Aus 2.2 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.001 Schalten
Betriebsart Schalten: Freigeben/Sperren 2.2 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
Betriebsart Umschalten: Umschalten Status 2.2 1 bit K, S, A | 1-Bit, 1.002 Boolesch
Betriebsart Flankenauswertung: Freigeben/Sperren 2.2 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
Betriebsart Tasten (kurz/lang): Taster (kurz/lang) Bit B 2.2 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
Taster (kurz/lang) Byte B 2.2 1 byte K, U 8-Bit vorzeichenlos,
275 | E2.2: Eingang 5.010 Z&hlimpulse
Taster (kurz/lang) Szene B 2.2 1 byte K, U Szenensteuerung,
18.001 Szenensteuerung
Betriebsart Szenen Taster: Freigeben/Sperren 2.2 1 bit K, S 1-Bit, 1.002 Boolesch
Betriebsart Eintasten Dimmen: Dimmen relativ 2.2 4 bit K,S, U | 3-Bit gesteuert,
3.007 Dimmer Schritt
Betriebsart Jalousietaster: —
Betriebsart Zweitasten Dimmen: —
Betriebsart Schalten: -
276 | E2.2: Eingang Betriebsart Umschalten: Freigeben/Sperren 2.2 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
- Betriebsart Flankenauswertung: —
Betriebsart Tasten (kurz/lang): Freigeben/Sperren 2.2 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
Betriebsart Szenen Taster: —
Betriebsart Eintasten Dimmen: Dimmen Status 2.2 1 bit K, S, A | 1-Bit, 1.002 Boolesch
277 | E2.2: Eingang Betriebsart Eintasten Dimmen: Freigeben/Sperren 2.2 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
Betriebsart Jalousietaster: Fahrbefehl Hoch/Tief 1 bit K, U 1-Bit, 1.008 Auf/Ab
Betriebsart Zweitasten Dimmen: Dimmen Ein/Aus 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.001 Schalten
Betriebsart Schalten (Ein/Aus): Schalten 3.1 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
Betriebsart Umschalten: Umschalten 3.1 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
Betriebsart Flankenauswertung: Flanke Bit 3.1 1 bit K, U 1-Bit, 1.002 Boolesch
Flanke Byte 3.1 1 byte K, U 8-Bit vorzeichenlos,
5.010 Zahlimpulse
E3: Eingang Flanke Szene 3.1 1byte |K U Szenensteuerung,
278 18.001 Szenensteuerung
E3.1: Eingang Betriebsart Tasten (kurz/lang): Taster (kurz/lang) Bit A 3.1 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
Taster (kurz/lang) Byte A 3.1 1 byte K, U 8-Bit vorzeichenlos,
5.010 Zahlimpulse
Taster (kurz/lang) Szene A 3.1 1byte |[K,U Szenensteuerung,
18.001 Szenensteuerung
Betriebsart Szenen Taster: Szenen Taster 3.1 1byte |[K,U Szenensteuerung,
18.001 Szenensteuerung
Betriebsart Eintasten Dimmen: Dimmen Ein/Aus 3.1 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.001 Schalten
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Nr. | Name Objektfunktion Léange | Flags Datentyp
Betriebsart Jalousietaster: Fahrbefehl Stopp/Schritt 1 bit K, U 1-Bit, 1.007 Schritt
Betriebsart Zweitasten Dimmen: Dimmen relativ 4 bit K, U 3-Bit gesteuert,
3.007 Dimmer Schritt
Betriebsart Schalten: Freigeben/Sperren 3.1 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
Betriebsart Umschalten: Umschalten Status 3.1 1 bit K, S, A | 1-Bit, 1.002 Boolesch
E3: Eingang Betriebsart Flankenauswertung: Freigeben/Sperren 3.1 1 bit K,S | 1-Bit, 1.003 Freigeben
579 ' Betriebsart Tasten (kurz/lang): Taster (kurz/lang) Bit B 3.1 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
E3.1: Eingang Taster (kurz/lang) Byte B 3.1 1 byte K, U 8-Bit vorzeichenlos,
Y 5.010 Zahlimpulse
Taster (kurz/lang) Szene B 3.1 1 byte K, U Szenensteuerung,
18.001 Szenensteuerung
Betriebsart Szenen Taster: Freigeben/Sperren 3.1 1 bit K, S 1-Bit, 1.002 Boolesch
Betriebsart Eintasten Dimmen: Dimmen relativ 3.1 4 bit K, S, U | 3-Bit gesteuert,
3.007 Dimmer Schritt
Betriebsart Jalousietaster: Freigeben/Sperren 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
Betriebsart Zweitasten Dimmen: Freigeben/Sperren 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
ES: Eingang Betr?ebsart Schalten: - . . . .
280 Betr!ebsart Umschalten: Freigeben/Sperren 3.1 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
E3.1: Eingang Betr!ebsart Flankenauswertung: - . . .
Betriebsart Tasten (kurz/lang): Freigeben/Sperren 3.1 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
Betriebsart Szenen Taster: —
Betriebsart Eintasten Dimmen: Dimmen Status 3.1 1 bit K, S, A | 1-Bit, 1.002 Boolesch
281 | E3.1: Eingang Betriebsart Eintasten Dimmen: Freigeben/Sperren 3.1 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
Betriebsart Jalousietaster: —
Betriebsart Zweitasten Dimmen: —
Betriebsart Schalten (Ein/Aus): Schalten 3.2 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
Betriebsart Umschalten: Umschalten 3.2 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
Betriebsart Flankenauswertung: Flanke Bit 3.2 1 bit K, U 1-Bit, 1.002 Boolesch
Flanke Byte 3.2 1 byte K, U 8-Bit vorzeichenlos,
5.010 Z&hlimpulse
Flanke Szene 3.2 1 byte K, U Szenensteuerung,
282 | ES.2: Eingang 18.001 Szenensteuerung
Betriebsart Tasten (kurz/lang): Taster (kurz/lang) Bit A 3.2 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
Taster (kurz/lang) Byte A 12 1 byte K, U 8-Bit vorzeichenlos,
5.010 Zahlimpulse
Taster (kurz/lang) Szene A 3.2 1 byte K, U Szenensteuerung,
18.001 Szenensteuerung
Betriebsart Szenen Taster: Szenen Taster 3.2 1 byte K, U Szenensteuerung,
18.001 Szenensteuerung
Betriebsart Eintasten Dimmen: Dimmen Ein/Aus 3.2 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.001 Schalten
Betriebsart Schalten: Freigeben/Sperren 3.2 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
Betriebsart Umschalten: Umschalten Status 3.2 1 bit K, S, A | 1-Bit, 1.002 Boolesch
Betriebsart Flankenauswertung: Freigeben/Sperren 3.2 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
Betriebsart Tasten (kurz/lang): Taster (kurz/lang) Bit B 3.2 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
Taster (kurz/lang) Byte B 3.2 1 byte K, U 8-Bit vorzeichenlos,
283 | E3.2: Eingang 5.010 Zahlimpulse
Taster (kurz/lang) Szene B 3.2 1 byte K, U Szenensteuerung,
18.001 Szenensteuerung
Betriebsart Szenen Taster: Freigeben/Sperren 3.2 1 bit K, S 1-Bit, 1.002 Boolesch
Betriebsart Eintasten Dimmen: Dimmen relativ 3.2 4 bit K, S, U | 3-Bit gesteuert,
3.007 Dimmer Schritt
Betriebsart Jalousietaster: —
Betriebsart Zweitasten Dimmen: —
Betriebsart Schalten: —
o84 [ E3.2: Elngang Betr?ebsart Umschalten: Freigepen/Sperren 3.2 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
Betriebsart Flankenauswertung: —
Betriebsart Tasten (kurz/lang): Freigeben/Sperren 3.2 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
Betriebsart Szenen Taster: —
Betriebsart Eintasten Dimmen: Dimmen Status 3.2 1 bit K, S, A | 1-Bit, 1.002 Boolesch
285 | E3.2: Eingang Betriebsart Eintasten Dimmen: Freigeben/Sperren 3.2 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
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Nr. | Name Objektfunktion Léange | Flags Datentyp
Betriebsart Jalousietaster: Fahrbefehl Hoch/Tief 1 bit K, U 1-Bit, 1.008 Auf/Ab
Betriebsart Zweitasten Dimmen: Dimmen Ein/Aus 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.001 Schalten
Betriebsart Schalten (Ein/Aus): Schalten 4.1 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
Betriebsart Umschalten: Umschalten 4.1 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
Betriebsart Flankenauswertung: Flanke Bit 4.1 1 bit K, U 1-Bit, 1.002 Boolesch
Flanke Byte 4.1 1 byte K, U 8-Bit vorzeichenlos,
5.010 Zahlimpulse
E4: Eingang Flanke Szene 4.1 1 byte K, U Szenensteuerung,
286 18.001 Szenensteuerung
E4.1: Eingang Betriebsart Tasten (kurz/lang): Taster (kurz/lang) Bit A 4.1 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
Taster (kurz/lang) Byte A 4.1 1 byte K, U 8-Bit vorzeichenlos,
5.010 Zahlimpulse
Taster (kurz/lang) Szene A 4.1 1 byte K, U Szenensteuerung,
18.001 Szenensteuerung
Betriebsart Szenen Taster: Szenen Taster 4.1 1 byte K, U Szenensteuerung,
18.001 Szenensteuerung
Betriebsart Eintasten Dimmen: Dimmen Ein/Aus 4.1 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.001 Schalten
Betriebsart Jalousietaster: Fahrbefehl Stopp/Schritt 1 bit K, U 1-Bit, 1.007 Schritt
Betriebsart Zweitasten Dimmen: Dimmen relativ 4 bit K, U 3-Bit gesteuert,
3.007 Dimmer Schritt
Betriebsart Schalten: Freigeben/Sperren 4.1 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
Betriebsart Umschalten: Umschalten Status 4.1 1 bit K, S, A | 1-Bit, 1.002 Boolesch
E4: Eingang Betriebsart Flankenauswertung: Freigeben/Sperren 4.1 1 bit K, S | 1-Bit, 1.003 Freigeben
587 ' Betriebsart Tasten (kurz/lang): Taster (kurz/lang) Bit B 4.1 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
E4.1: Eingang Taster (kurz/lang) Byte B 4.1 1 byte K, U 8-Bit vorzeichenlos,
o 5.010 Z&hlimpulse
Taster (kurz/lang) Szene B 4.1 1 byte K, U Szenensteuerung,
18.001 Szenensteuerung
Betriebsart Szenen Taster: Freigeben/Sperren 4.1 1 bit , S 1-Bit, 1.002 Boolesch
Betriebsart Eintasten Dimmen: Dimmen relativ 4.1 4 bit K,S, U | 3-Bit gesteuert,
3.007 Dimmer Schritt
Betriebsart Jalousietaster: Freigeben/Sperren 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
Betriebsart Zweitasten Dimmen: Freigeben/Sperren 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
E4: Eingang Betr?ebsart Schalten: - . . . .
088 Betr!ebsart Umschalten: Freigeben/Sperren 4.1 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
E4.1: Eingang Betriebsart Flankenauswertung: —
T Betriebsart Tasten (kurz/lang): Freigeben/Sperren 4.1 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
Betriebsart Szenen Taster: —
Betriebsart Eintasten Dimmen: Dimmen Status 4.1 1 bit K, S, A | 1-Bit, 1.002 Boolesch
289 | E4.1: Eingang Betriebsart Eintasten Dimmen: Freigeben/Sperren 4.1 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
Betriebsart Jalousietaster: —
Betriebsart Zweitasten Dimmen: —
Betriebsart Schalten (Ein/Aus): Schalten 4.2 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
Betriebsart Umschalten: Umschalten 4.2 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
Betriebsart Flankenauswertung: Flanke Bit 4.2 1 bit K, U 1-Bit, 1.002 Boolesch
Flanke Byte 4.2 1 byte K, U 8-Bit vorzeichenlos,
5.010 Zahlimpulse
Flanke Szene 4.2 1byte |K U Szenensteuerung,
290 | E4.2: Eingang 18.001 Szenensteuerung
Betriebsart Tasten (kurz/lang): Taster (kurz/lang) Bit A 4.2 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
Taster (kurz/lang) Byte A 12 1 byte K, U 8-Bit vorzeichenlos,
5.010 Zahlimpulse
Taster (kurz/lang) Szene A 4.2 | 1 byte |K, U Szenensteuerung,
18.001 Szenensteuerung
Betriebsart Szenen Taster: Szenen Taster 4.2 1byte [K,U Szenensteuerung,
18.001 Szenensteuerung
Betriebsart Eintasten Dimmen: Dimmen Ein/Aus 4.2 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.001 Schalten
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Betriebsart Schalten: Freigeben/Sperren 4.2 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben

Betriebsart Umschalten: Umschalten Status 4.2 1 bit K, S, A | 1-Bit, 1.002 Boolesch

Betriebsart Flankenauswertung: Freigeben/Sperren 4.2 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben

Betriebsart Tasten (kurz/lang): Taster (kurz/lang) Bit B 4.2 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
Taster (kurz/lang) Byte B 4.2 1 byte K, U 8-Bit vorzeichenlos,

291 | E4.2: Eingang 5.010 Zahlimpulse
Taster (kurz/lang) Szene B 4.2 1 byte K, U Szenensteuerung,
18.001 Szenensteuerung
Betriebsart Szenen Taster: Freigeben/Sperren 4.2 1 bit K, S 1-Bit, 1.002 Boolesch
Betriebsart Eintasten Dimmen: Dimmen relativ 4.2 4 bit K, S, U | 3-Bit gesteuert,

3.007 Dimmer Schritt

Betriebsart Jalousietaster: —
Betriebsart Zweitasten Dimmen: —
Betriebsart Schalten: —

- Betriebsart Umschalten: Freigeben/Sperren 4.2 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
202 | B (HigEny Betriebsart Flankenauswertung: —
Betriebsart Tasten (kurz/lang): Freigeben/Sperren 4.2 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben

Betriebsart Szenen Taster: —

Betriebsart Eintasten Dimmen: Dimmen Status 4.2 1 bit K, S, A | 1-Bit, 1.002 Boolesch
293 | E4.2: Eingang Betriebsart Eintasten Dimmen: Freigeben/Sperren 4.2 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
Betriebsart Jalousietaster: Fahrbefehl Hoch/Tief 1 bit K, U 1-Bit, 1.008 Auf/Ab
Betriebsart Zweitasten Dimmen: Dimmen Ein/Aus 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.001 Schalten
Betriebsart Schalten (Ein/Aus): Schalten 5.1 1 bit K, S, U [ 1-Bit, 1.002 Boolesch
Betriebsart Umschalten: Umschalten 5.1 1 bit K, S, U [ 1-Bit, 1.002 Boolesch
Betriebsart Flankenauswertung: Flanke Bit 5.1 1 bit K, U 1-Bit, 1.002 Boolesch
Flanke Byte 5.1 1 byte K, U 8-Bit vorzeichenlos,
5.010 Zahlimpulse
E5: Eingang Flanke Szene 5.1 1 byte K, U Szenensteuerung,
294 18.001 Szenensteuerung
E5.1: Eingang Betriebsart Tasten (kurz/lang): Taster (kurz/lang) Bit A 5.1 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
Taster (kurz/lang) Byte A 5.1 1 byte K, U 8-Bit vorzeichenlos,
5.010 Zahlimpulse
Taster (kurz/lang) Szene A 5.1 1 byte K, U Szenensteuerung,
18.001 Szenensteuerung
Betriebsart Szenen Taster: Szenen Taster 5.1 1 byte K, U Szenensteuerung,
18.001 Szenensteuerung
Betriebsart Eintasten Dimmen: Dimmen Ein/Aus 5.1 1 bit K,S, U | 1-Bit, 1.001 Schalten
Betriebsart Jalousietaster: Fahrbefehl Stopp/Schritt 1 bit K, U 1-Bit, 1.007 Schritt
Betriebsart Zweitasten Dimmen: Dimmen relativ 4 bit K, U 3-Bit gesteuert,

3.007 Dimmer Schritt

Betriebsart Schalten: Freigeben/Sperren 5.1 bit 1-Bit, 1.003 Freigeben

1 K, S
Betriebsart Umschalten: Umschalten Status 5.1 1 bit K, S, A | 1-Bit, 1.002 Boolesch
E5: Eingang Betriebsart Flankenauswertung: Freigeben/Sperren 5.1 1 bit K, S | 1-Bit, 1.003 Freigeben
595 ' Betriebsart Tasten (kurz/lang): Taster (kurz/lang) Bit B 5.1 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
E5.1: Eingang Taster (kurz/lang) Byte B 5.1 1 byte K, U 8-Bit vorzeichenlos,
Y 5.010 Z&hlimpulse
Taster (kurz/lang) Szene B 5.1 1 byte K, U Szenensteuerung,
18.001 Szenensteuerung
Betriebsart Szenen Taster: Freigeben/Sperren 5.1 1 bit K, S 1-Bit, 1.002 Boolesch
Betriebsart Eintasten Dimmen: Dimmen relativ 5.1 4 bit K, S, U | 3-Bit gesteuert,
3.007 Dimmer Schritt
Betriebsart Jalousietaster: Freigeben/Sperren 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
Betriebsart Zweitasten Dimmen: Freigeben/Sperren 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
E5t Eingang Betr?ebsart Schalten: — . . . .
296 Betr!ebsart Umschalten: Freigeben/Sperren 5.1 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
E5.1: Eingang Betriebsart Flankenauswertung: —
o Betriebsart Tasten (kurz/lang): Freigeben/Sperren 5.1 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
Betriebsart Szenen Taster: —
Betriebsart Eintasten Dimmen: Dimmen Status 5.1 1 bit K, S, A | 1-Bit, 1.002 Boolesch
297 | E5.1: Eingang Betriebsart Eintasten Dimmen: Freigeben/Sperren 5.1 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
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Nr. | Name Objektfunktion Léange | Flags Datentyp
Betriebsart Jalousietaster: —
Betriebsart Zweitasten Dimmen: —
Betriebsart Schalten (Ein/Aus): Schalten 5.2 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
Betriebsart Umschalten: Umschalten 5.2 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
Betriebsart Flankenauswertung: Flanke Bit 5.2 1 bit K, U 1-Bit, 1.002 Boolesch
Flanke Byte 5.2 1 byte K, U 8-Bit vorzeichenlos,
5.010 Zahlimpulse
Flanke Szene 5.2 1 byte K, U Szenensteuerung,
298 | E5.2: Eingang 18.001 Szenensteuerung
Betriebsart Tasten (kurz/lang): Taster (kurz/lang) Bit A 5.2 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
Taster (kurz/lang) Byte A 12 1 byte K, U 8-Bit vorzeichenlos,
5.010 Zahlimpulse
Taster (kurz/lang) Szene A 5.2 1 byte K, U Szenensteuerung,
18.001 Szenensteuerung
Betriebsart Szenen Taster: Szenen Taster 5.2 1 byte K, U Szenensteuerung,
18.001 Szenensteuerung
Betriebsart Eintasten Dimmen: Dimmen Ein/Aus 5.2 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.001 Schalten
Betriebsart Schalten: Freigeben/Sperren 5.2 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
Betriebsart Umschalten: Umschalten Status 5.2 1 bit K, S, A | 1-Bit, 1.002 Boolesch
Betriebsart Flankenauswertung: Freigeben/Sperren 5.2 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
Betriebsart Tasten (kurz/lang): Taster (kurz/lang) Bit B 5.2 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
Taster (kurz/lang) Byte B 5.2 1 byte K, U 8-Bit vorzeichenlos,
299 | E5.2: Eingang 5.010 Z&hlimpulse
Taster (kurz/lang) Szene B 5.2 1 byte K, U Szenensteuerung,
18.001 Szenensteuerung
Betriebsart Szenen Taster: Freigeben/Sperren 5.2 1 bit K, S 1-Bit, 1.002 Boolesch
Betriebsart Eintasten Dimmen: Dimmen relativ 5.2 4 bit K,S, U | 3-Bit gesteuert,
3.007 Dimmer Schritt
Betriebsart Jalousietaster: —
Betriebsart Zweitasten Dimmen: —
Betriebsart Schalten: -
300 | E5.2: Eingang Betriebsart Umschalten: Freigeben/Sperren 5.2 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
- Betriebsart Flankenauswertung: —
Betriebsart Tasten (kurz/lang): Freigeben/Sperren 5.2 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
Betriebsart Szenen Taster: —
Betriebsart Eintasten Dimmen: Dimmen Status 5.2 1 bit K, S, A | 1-Bit, 1.002 Boolesch
301 | E5.2: Eingang Betriebsart Eintasten Dimmen: Freigeben/Sperren 5.2 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
Betriebsart Jalousietaster: Fahrbefehl Hoch/Tief 1 bit K, U 1-Bit, 1.008 Auf/Ab
Betriebsart Zweitasten Dimmen: Dimmen Ein/Aus 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.001 Schalten
Betriebsart Schalten (Ein/Aus): Schalten 6.1 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
Betriebsart Umschalten: Umschalten 6.1 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
Betriebsart Flankenauswertung: Flanke Bit 6.1 1 bit K, U 1-Bit, 1.002 Boolesch
Flanke Byte 6.1 1 byte K, U 8-Bit vorzeichenlos,
5.010 Zahlimpulse
E6: Eingang Flanke Szene 6.1 1byte |K U Szenensteuerung,
302 18.001 Szenensteuerung
E6.1: Eingang Betriebsart Tasten (kurz/lang): Taster (kurz/lang) Bit A 6.1 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
Taster (kurz/lang) Byte A 6.1 1 byte K, U 8-Bit vorzeichenlos,
5.010 Zahlimpulse
Taster (kurz/lang) Szene A 6.1 1byte |[K,U Szenensteuerung,
18.001 Szenensteuerung
Betriebsart Szenen Taster: Szenen Taster 6.1 1byte |[K,U Szenensteuerung,
18.001 Szenensteuerung
Betriebsart Eintasten Dimmen: Dimmen Ein/Aus 6.1 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.001 Schalten
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Betriebsart Jalousietaster: Fahrbefehl Stopp/Schritt 1 bit K, U 1-Bit, 1.007 Schritt
Betriebsart Zweitasten Dimmen: Dimmen relativ 4 bit K, U 3-Bit gesteuert,
3.007 Dimmer Schritt
Betriebsart Schalten: Freigeben/Sperren 6.1 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
Betriebsart Umschalten: Umschalten Status 6.1 1 bit K, S, A | 1-Bit, 1.002 Boolesch
E6: Eingang Betriebsart Flankenauswertung: Freigeben/Sperren 6.1 1 bit K,S | 1-Bit, 1.003 Freigeben
303 ' Betriebsart Tasten (kurz/lang): Taster (kurz/lang) Bit B 6.1 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
E6.1: Eingang Taster (kurz/lang) Byte B 6.1 1 byte K, U 8-Bit vorzeichenlos,
Y 5.010 Zahlimpulse
Taster (kurz/lang) Szene B 6.1 1 byte K, U Szenensteuerung,
18.001 Szenensteuerung
Betriebsart Szenen Taster: Freigeben/Sperren 6.1 1 bit K, S 1-Bit, 1.002 Boolesch
Betriebsart Eintasten Dimmen: Dimmen relativ 6.1 4 bit K, S, U | 3-Bit gesteuert,
3.007 Dimmer Schritt
Betriebsart Jalousietaster: Freigeben/Sperren 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
Betriebsart Zweitasten Dimmen: Freigeben/Sperren 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
E6: Eingang Betr?ebsart Schalten: - . . . .
304 Betr!ebsart Umschalten: Freigeben/Sperren 6.1 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
E6.1: Eingang Betr!ebsart Flankenauswertung: - . . .
Betriebsart Tasten (kurz/lang): Freigeben/Sperren 6.1 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
Betriebsart Szenen Taster: —
Betriebsart Eintasten Dimmen: Dimmen Status 6.1 1 bit K, S, A | 1-Bit, 1.002 Boolesch
305 | E6.1: Eingang Betriebsart Eintasten Dimmen: Freigeben/Sperren 6.1 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
Betriebsart Jalousietaster: —
Betriebsart Zweitasten Dimmen: —
Betriebsart Schalten (Ein/Aus): Schalten 6.2 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
Betriebsart Umschalten: Umschalten 6.2 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
Betriebsart Flankenauswertung: Flanke Bit 6.2 1 bit K, U 1-Bit, 1.002 Boolesch
Flanke Byte 6.2 1 byte K, U 8-Bit vorzeichenlos,
5.010 Z&hlimpulse
Flanke Szene 6.2 1 byte K, U Szenensteuerung,
306 | E6.2: Eingang 18.001 Szenensteuerung
Betriebsart Tasten (kurz/lang): Taster (kurz/lang) Bit A 6.2 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
Taster (kurz/lang) Byte A 12 1 byte K, U 8-Bit vorzeichenlos,
5.010 Zahlimpulse
Taster (kurz/lang) Szene A 6.2 1 byte K, U Szenensteuerung,
18.001 Szenensteuerung
Betriebsart Szenen Taster: Szenen Taster 6.2 1 byte K, U Szenensteuerung,
18.001 Szenensteuerung
Betriebsart Eintasten Dimmen: Dimmen Ein/Aus 6.2 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.001 Schalten
Betriebsart Schalten: Freigeben/Sperren 6.2 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
Betriebsart Umschalten: Umschalten Status 6.2 1 bit K, S, A | 1-Bit, 1.002 Boolesch
Betriebsart Flankenauswertung: Freigeben/Sperren 6.2 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
Betriebsart Tasten (kurz/lang): Taster (kurz/lang) Bit B 6.2 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
Taster (kurz/lang) Byte B 6.2 1 byte K, U 8-Bit vorzeichenlos,
307 | E6.2: Eingang 5.010 Zahlimpulse
Taster (kurz/lang) Szene B 6.2 1 byte K, U Szenensteuerung,
18.001 Szenensteuerung
Betriebsart Szenen Taster: Freigeben/Sperren 6.2 1 bit K, S 1-Bit, 1.002 Boolesch
Betriebsart Eintasten Dimmen: Dimmen relativ 6.2 4 bit K, S, U | 3-Bit gesteuert,
3.007 Dimmer Schritt
Betriebsart Jalousietaster: —
Betriebsart Zweitasten Dimmen: —
Betriebsart Schalten: —
- Betriebsart Umschalten: Freigeben/Sperren 6.2 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
SUBHIEE2EINgang Betriebsart Flankenauswertung: —
Betriebsart Tasten (kurz/lang): Freigeben/Sperren 6.2 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
Betriebsart Szenen Taster: —
Betriebsart Eintasten Dimmen: Dimmen Status 6.2 1 bit K, S, A | 1-Bit, 1.002 Boolesch
309 | E6.2: Eingang Betriebsart Eintasten Dimmen: Freigeben/Sperren 6.2 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
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Nr. | Name Objektfunktion Léange | Flags Datentyp
Betriebsart Jalousietaster: Fahrbefehl Hoch/Tief 1 bit K, U 1-Bit, 1.008 Auf/Ab
Betriebsart Zweitasten Dimmen: Dimmen Ein/Aus 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.001 Schalten
Betriebsart Schalten (Ein/Aus): Schalten 7.1 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
Betriebsart Umschalten: Umschalten 7.1 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
Betriebsart Flankenauswertung: Flanke Bit 7.1 1 bit K, U 1-Bit, 1.002 Boolesch
Flanke Byte 7.1 1 byte K, U 8-Bit vorzeichenlos,
5.010 Zahlimpulse
E7: Eingang Flanke Szene 7.1 1 byte K, U Szenensteuerung,
310 18.001 Szenensteuerung
E7.1: Eingang Betriebsart Tasten (kurz/lang): Taster (kurz/lang) Bit A 7.1 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
Taster (kurz/lang) Byte A 7.1 1 byte K, U 8-Bit vorzeichenlos,
5.010 Zahlimpulse
Taster (kurz/lang) Szene A 7.1 1 byte K, U Szenensteuerung,
18.001 Szenensteuerung
Betriebsart Szenen Taster: Szenen Taster 7.1 1 byte K, U Szenensteuerung,
18.001 Szenensteuerung
Betriebsart Eintasten Dimmen: Dimmen Ein/Aus 7.1 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.001 Schalten
Betriebsart Jalousietaster: Fahrbefehl Stopp/Schritt 1 bit K, U 1-Bit, 1.007 Schritt
Betriebsart Zweitasten Dimmen: Dimmen relativ 4 bit K, U 3-Bit gesteuert,
3.007 Dimmer Schritt
Betriebsart Schalten: Freigeben/Sperren 7.1 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
Betriebsart Umschalten: Umschalten Status 7.1 1 bit K, S, A | 1-Bit, 1.002 Boolesch
E7: Eingang Betriebsart Flankenauswertung: Freigeben/Sperren 7.1 1 bit K, S | 1-Bit, 1.003 Freigeben
311 ' Betriebsart Tasten (kurz/lang): Taster (kurz/lang) Bit B 7.1 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
E7.1: Eingang Taster (kurz/lang) Byte B 7.1 1 byte K, U 8-Bit vorzeichenlos,
o 5.010 Z&hlimpulse
Taster (kurz/lang) Szene B 7.1 1 byte K, U Szenensteuerung,
18.001 Szenensteuerung
Betriebsart Szenen Taster: Freigeben/Sperren 7.1 1 bit .S 1-Bit, 1.002 Boolesch
Betriebsart Eintasten Dimmen: Dimmen relativ 7.1 4 bit K,S, U | 3-Bit gesteuert,
3.007 Dimmer Schritt
Betriebsart Jalousietaster: Freigeben/Sperren 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
Betriebsart Zweitasten Dimmen: Freigeben/Sperren 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
E7: Eingang Betr?ebsart Schalten: - . . . .
312 Betr!ebsart Umschalten: Freigeben/Sperren 7.1 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
E7.1: Eingang Betr!ebsart Flankenauswertung: - . . .
T Betriebsart Tasten (kurz/lang): Freigeben/Sperren 7.1 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
Betriebsart Szenen Taster: —
Betriebsart Eintasten Dimmen: Dimmen Status 7.1 1 bit K, S, A | 1-Bit, 1.002 Boolesch
313 | E7.1: Eingang Betriebsart Eintasten Dimmen: Freigeben/Sperren 7.1 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
Betriebsart Jalousietaster: —
Betriebsart Zweitasten Dimmen: —
Betriebsart Schalten (Ein/Aus): Schalten 7.2 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
Betriebsart Umschalten: Umschalten 7.2 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
Betriebsart Flankenauswertung: Flanke Bit 7.2 1 bit K, U 1-Bit, 1.002 Boolesch
Flanke Byte 7.2 1 byte K, U 8-Bit vorzeichenlos,
5.010 Zahlimpulse
Flanke Szene 7.2 1byte |K U Szenensteuerung,
314 | E7.2: Eingang 18.001 Szenensteuerung
Betriebsart Tasten (kurz/lang): Taster (kurz/lang) Bit A 7.2 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
Taster (kurz/lang) Byte A 12 1 byte K, U 8-Bit vorzeichenlos,
5.010 Zahlimpulse
Taster (kurz/lang) Szene A7.2 | 1byte |K, U Szenensteuerung,
18.001 Szenensteuerung
Betriebsart Szenen Taster: Szenen Taster 7.2 1byte [K,U Szenensteuerung,
18.001 Szenensteuerung
Betriebsart Eintasten Dimmen: Dimmen Ein/Aus 7.2 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.001 Schalten
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Betriebsart Schalten: Freigeben/Sperren 7.2 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben

Betriebsart Umschalten: Umschalten Status 7.2 1 bit K, S, A | 1-Bit, 1.002 Boolesch

Betriebsart Flankenauswertung: Freigeben/Sperren 7.2 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben

Betriebsart Tasten (kurz/lang): Taster (kurz/lang) Bit B 7.2 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
Taster (kurz/lang) Byte B 7.2 1 byte K, U 8-Bit vorzeichenlos,

315 | E7.2: Eingang 5.010 Zahlimpulse
Taster (kurz/lang) Szene B 7.2 1 byte K, U Szenensteuerung,
18.001 Szenensteuerung
Betriebsart Szenen Taster: Freigeben/Sperren 7.2 1 bit K, S 1-Bit, 1.002 Boolesch
Betriebsart Eintasten Dimmen: Dimmen relativ 7.2 4 bit K, S, U | 3-Bit gesteuert,

3.007 Dimmer Schritt

Betriebsart Jalousietaster: —
Betriebsart Zweitasten Dimmen: —
Betriebsart Schalten: —

- Betriebsart Umschalten: Freigeben/Sperren 7.2 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
e | E7e2s Engeng Betriebsart Flankenauswertung: —
Betriebsart Tasten (kurz/lang): Freigeben/Sperren 7.2 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben

Betriebsart Szenen Taster: —

Betriebsart Eintasten Dimmen: Dimmen Status 7.2 1 bit K, S, A | 1-Bit, 1.002 Boolesch
317 | E7.2: Eingang Betriebsart Eintasten Dimmen: Freigeben/Sperren 7.2 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
Betriebsart Jalousietaster: Fahrbefehl Hoch/Tief 1 bit K, U 1-Bit, 1.008 Auf/Ab
Betriebsart Zweitasten Dimmen: Dimmen Ein/Aus 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.001 Schalten
Betriebsart Schalten (Ein/Aus): Schalten 8.1 1 bit K, S, U [ 1-Bit, 1.002 Boolesch
Betriebsart Umschalten: Umschalten 8.1 1 bit K, S, U [ 1-Bit, 1.002 Boolesch
Betriebsart Flankenauswertung: Flanke Bit 8.1 1 bit K, U 1-Bit, 1.002 Boolesch
Flanke Byte 8.1 1 byte K, U 8-Bit vorzeichenlos,
5.010 Zahlimpulse
E8: Eingang Flanke Szene 8.1 1 byte K, U Szenensteuerung,
318 18.001 Szenensteuerung
E8.1: Eingang Betriebsart Tasten (kurz/lang): Taster (kurz/lang) Bit A 8.1 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
Taster (kurz/lang) Byte A 8.1 1 byte K, U 8-Bit vorzeichenlos,
5.010 Zahlimpulse
Taster (kurz/lang) Szene A 8.1 1 byte K, U Szenensteuerung,
18.001 Szenensteuerung
Betriebsart Szenen Taster: Szenen Taster 8.1 1 byte K, U Szenensteuerung,
18.001 Szenensteuerung
Betriebsart Eintasten Dimmen: Dimmen Ein/Aus 8.1 1 bit K,S, U | 1-Bit, 1.001 Schalten
Betriebsart Jalousietaster: Fahrbefehl Stopp/Schritt 1 bit K, U 1-Bit, 1.007 Schritt
Betriebsart Zweitasten Dimmen: Dimmen relativ 4 bit K, U 3-Bit gesteuert,

3.007 Dimmer Schritt

Betriebsart Schalten: Freigeben/Sperren 8.1 bit 1-Bit, 1.003 Freigeben

1 K, S
Betriebsart Umschalten: Umschalten Status 8.1 1 bit K, S, A | 1-Bit, 1.002 Boolesch
E8: Eingang Betriebsart Flankenauswertung: Freigeben/Sperren 8.1 1 bit K, S | 1-Bit, 1.003 Freigeben
319 ' Betriebsart Tasten (kurz/lang): Taster (kurz/lang) Bit B 8.1 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
E8.1: Eingang Taster (kurz/lang) Byte B 8.1 1 byte K, U 8-Bit vorzeichenlos,
Y 5.010 Z&hlimpulse
Taster (kurz/lang) Szene B 8.1 1 byte K, U Szenensteuerung,
18.001 Szenensteuerung
Betriebsart Szenen Taster: Freigeben/Sperren 8.1 1 bit K, S 1-Bit, 1.002 Boolesch
Betriebsart Eintasten Dimmen: Dimmen relativ 8.1 4 bit K, S, U | 3-Bit gesteuert,
3.007 Dimmer Schritt
Betriebsart Jalousietaster: Freigeben/Sperren 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
Betriebsart Zweitasten Dimmen: Freigeben/Sperren 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
E8: Eingang Betr?ebsart Schalten: — . . . .
320 Betr!ebsart Umschalten: Freigeben/Sperren 8.1 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
E8.1: Eingang Betriebsart Flankenauswertung: —
o Betriebsart Tasten (kurz/lang): Freigeben/Sperren 8.1 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
Betriebsart Szenen Taster: —
Betriebsart Eintasten Dimmen: Dimmen Status 8.1 1 bit K, S, A | 1-Bit, 1.002 Boolesch
321 | E8.1: Eingang Betriebsart Eintasten Dimmen: Freigeben/Sperren 8.1 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
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Nr. | Name Objektfunktion Léange | Flags Datentyp
Betriebsart Jalousietaster: —
Betriebsart Zweitasten Dimmen: — -
Betriebsart Schalten (Ein/Aus): Schalten 8.2 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
Betriebsart Umschalten: Umschalten 8.2 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
Betriebsart Flankenauswertung: Flanke Bit 8.2 1 bit K, U 1-Bit, 1.002 Boolesch
Flanke Byte 8.2 1 byte K, U 8-Bit vorzeichenlos,
5.010 Zahlimpulse
Flanke Szene 8.2 1 byte K, U Szenensteuerung,
322 | E8.2: Eingang | 18.001 Szenensteuerung
Betriebsart Tasten (kurz/lang): Taster (kurz/lang) Bit A 8.2 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
Taster (kurz/lang) Byte A 12 1 byte K, U 8-Bit vorzeichenlos,
5.010 Zahlimpulse
Taster (kurz/lang) Szene A 8.2 1 byte K, U Szenensteuerung,
18.001 Szenensteuerung
Betriebsart Szenen Taster: Szenen Taster 8.2 1 byte K, U Szenensteuerung,
| 18.001 Szenensteuerung
Betriebsart Eintasten Dimmen: Dimmen Ein/Aus 8.2 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.001 Schalten
Betriebsart Schalten: Freigeben/Sperren 8.2 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
Betriebsart Umschalten: Umschalten Status 8.2 1 bit K, S, A | 1-Bit, 1.002 Boolesch
Betriebsart Flankenauswertung: Freigeben/Sperren 8.2 1 bit K, S | 1-Bit, 1.003 Freigeben
Betriebsart Tasten (kurz/lang): Taster (kurz/lang) Bit B 8.2 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
Taster (kurz/lang) Byte B 8.2 1 byte K, U 8-Bit vorzeichenlos,
323 | E8.2: Eingang 5.010 Z&hlimpulse
Taster (kurz/lang) Szene B 8.2 1 byte K, U Szenensteuerung,
18.001 Szenensteuerung
Betriebsart Szenen Taster: Freigeben/Sperren 8.2 1 bit K, S | 1-Bit, 1.002 Boolesch
Betriebsart Eintasten Dimmen: Dimmen relativ 8.2 4 bit K, S, U | 3-Bit gesteuert,
3.007 Dimmer Schritt
Betriebsart Jalousietaster: —
Betriebsart Zweitasten Dimmen: —
Betriebsart Schalten: -
324 | £8.2: Eingang Betr!ebsart Umschalten: Frelgepen/Sperren 8.2 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
Betriebsart Flankenauswertung: —
Betriebsart Tasten (kurz/lang): Freigeben/Sperren 8.2 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
Betriebsart Szenen Taster: —
Betriebsart Eintasten Dimmen: Dimmen Status 8.2 1 bit K, S, A | 1-Bit, 1.002 Boolesch
325 | E8.2: Eingang Betriebsart Eintasten Dimmen: Freigeben/Sperren 8.2 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
L1: Loaik Die Gruppenobjekte 326 bis 437 fiir die Logik- und Timer-Funktionen werden zur besseren Ubersicht zwei
o9 Mal nacheinander in der Tabelle dargestellt. Die Timer-Funktionen folgen im Anschluss.
326 | L1: Logik Eingang 1 1 bit K,S,UA | 1-Bit, 1.002 Boolesch
327 | L1: Logik Eingang 2 1 bit K,S,U,A | 1-Bit, 1.002 Boolesch
328 | L1: Logik Eingang 3 1 bit K,S,UA | 1-Bit, 1.002 Boolesch
329 | L1: Logik Eingang 4 1 bit K,S,U,A | 1-Bit, 1.002 Boolesch
Ausgangstyp Bit-Objekt: Ausgang Bit 1 bit K, L, U 1-Bit, 1.001 Schalten
Ausgangstyp Szene: Ausgang Szene 1 byte K, L, U | Szenensteuerung,
. . 18.001 Szenensteuerung
330 | L1: Logik Ausgangstyp Behanglédnge und Lamellenstellung: B
Ausgang Behanglénge 1 byte K, L, U | 8-Bit vorzeichenlos,
5.001 Prozent (0..100%)
Ausgangstyp Bit-Objekt: —
Ausgangstyp Szene: —
331 | L1: Logik Ausgangstyp Behanglange und Lamellenstellung: B
Ausgang Lamellenstellung 1 byte K, L, U [ 8-Bit vorzeichenlos,
5.001 Prozent (0..100%)
332 | L1: Logik Freigeben/Sperren 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
333 | L2: Logik Eingang 1 1 bit K,S,U,A | 1-Bit, 1.002 Boolesch
334 | L2: Logik Eingang 2 1 bit K,S,UA | 1-Bit, 1.002 Boolesch
335 | L2: Logik Eingang 3 1 bit K,S,U,A | 1-Bit, 1.002 Boolesch
336 | L2: Logik Eingang 4 1 bit K,S,UA | 1-Bit, 1.002 Boolesch
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Ausgangstyp Bit-Objekt: Ausgang Bit 1 bit K, L, U 1-Bit, 1.001 Schalten
Ausgangstyp Szene: Ausgang Szene 1 byte K, L, U | Szenensteuerung,
. . 18.001 Szenensteuerung
s | e Legls Ausgangstyp Behanglange und Lamellenstellung: B
Ausgang Behanglange 1 byte K, L, U | 8-Bit vorzeichenlos,
5.001 Prozent (0..100%)
Ausgangstyp Bit-Objekt: —
Ausgangstyp Szene: —
338 | L2: Logik Ausgangstyp Behanglange und Lamellenstellung: -
Ausgang Lamellenstellung 1 byte K, L, U | 8-Bit vorzeichenlos,
5.001 Prozent (0..100%)
339 | L2: Logik Freigeben/Sperren 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
340 | L3: Logik Eingang 1 1 bit K,S,UA | 1-Bit, 1.002 Boolesch
341 | L3: Logik Eingang 2 1 bit K,S,U,A | 1-Bit, 1.002 Boolesch
342 | L3: Logik Eingang 3 1 bit K,S,UA | 1-Bit, 1.002 Boolesch
343 | L3: Logik Eingang 4 1 bit K,S,U,A | 1-Bit, 1.002 Boolesch
Ausgangstyp Bit-Objekt: Ausgang Bit 1 bit K, L, U 1-Bit, 1.001 Schalten
Ausgangstyp Szene: Ausgang Szene 1 byte K, L, U | Szenensteuerung,
. . 18.001 Szenensteuerung
344 | L3: Logik Ausgangstyp Behanglange und Lamellenstellung: B
Ausgang Behanglénge 1 byte K, L, U | 8-Bit vorzeichenlos,
5.001 Prozent (0..100%)
Ausgangstyp Bit-Objekt: —
Ausgangstyp Szene: —
345 | L3: Logik Ausgangstyp Behanglange und Lamellenstellung: B
Ausgang Lamellenstellung 1 byte K, L, U | 8-Bit vorzeichenlos,
5.001 Prozent (0..100%)
346 | L3: Logik Freigeben/Sperren 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
347 | L4: Logik Eingang 1 1 bit K,S,U,A | 1-Bit, 1.002 Boolesch
348 | L4: Logik Eingang 2 1 bit K,S,UA | 1-Bit, 1.002 Boolesch
349 | L4: Logik Eingang 3 1 bit K,S,U,A | 1-Bit, 1.002 Boolesch
350 | L4: Logik Eingang 4 1 bit K,S,UA | 1-Bit, 1.002 Boolesch
Ausgangstyp Bit-Objekt: Ausgang Bit 1 bit K, L, U 1-Bit, 1.001 Schalten
Ausgangstyp Szene: Ausgang Szene 1 byte K, L, U | Szenensteuerung,
. : 18.001 Szenensteuerung
o | [Las Lolis Ausgangstyp Behanglange und Lamellenstellung: B
Ausgang Behanglange 1 byte K, L, U | 8-Bit vorzeichenlos,
5.001 Prozent (0..100%)
Ausgangstyp Bit-Objekt: —
Ausgangstyp Szene: —
352 | L4: Logik Ausgangstyp Behanglédnge und Lamellenstellung: -
Ausgang Lamellenstellung 1 byte K, L, U | 8-Bit vorzeichenlos,
5.001 Prozent (0..100%)
353 | L4: Logik Freigeben/Sperren 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
354 | L5: Logik Eingang 1 1 bit K,S,UA | 1-Bit, 1.002 Boolesch
355 | L5: Logik Eingang 2 1 bit K,S,U,A | 1-Bit, 1.002 Boolesch
356 | L5: Logik Eingang 3 1 bit K,S,UA | 1-Bit, 1.002 Boolesch
357 | L5: Logik Eingang 4 1 bit K,S,U,A | 1-Bit, 1.002 Boolesch
Ausgangstyp Bit-Objekt: Ausgang Bit 1 bit K, L, U 1-Bit, 1.001 Schalten
Ausgangstyp Szene: Ausgang Szene 1 byte K, L, U | Szenensteuerung,
. . 18.001 Szenensteuerung
358 | L5: Logik Ausgangstyp Behanglédnge und Lamellenstellung: B
Ausgang Behanglénge 1 byte K, L, U | 8-Bit vorzeichenlos,
5.001 Prozent (0..100%)
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Ausgangstyp Bit-Objekt: —
Ausgangstyp Szene: —
359 | L5: Logik Ausgangstyp Behanglange und Lamellenstellung: B
Ausgang Lamellenstellung 1 byte K, L, U | 8-Bit vorzeichenlos,
5.001 Prozent (0..100%)
360 | L5: Logik Freigeben/Sperren 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
361 | L6: Logik Eingang 1 1 bit K,S,U,A | 1-Bit, 1.002 Boolesch
362 | L6: Logik Eingang 2 1 bit K,S,UA | 1-Bit, 1.002 Boolesch
363 | L6: Logik Eingang 3 1 bit K,S,U,A | 1-Bit, 1.002 Boolesch
364 | L6: Logik Eingang 4 1 bit K,S,U,A | 1-Bit, 1.002 Boolesch
Ausgangstyp Bit-Objekt: Ausgang Bit 1 bit K, L, U 1-Bit, 1.001 Schalten
Ausgangstyp Szene: Ausgang Szene 1 byte K, L, U | Szenensteuerung,
. ) 18.001 Szenensteuerung
o | [Leh Laells Ausgangstyp Behanglange und Lamellenstellung: -~
Ausgang Behanglange 1 byte K, L, U | 8-Bit vorzeichenlos,
5.001 Prozent (0..100%)
Ausgangstyp Bit-Objekt: —
Ausgangstyp Szene: —
366 | L6: Logik Ausgangstyp Behanglédnge und Lamellenstellung: B
Ausgang Lamellenstellung 1 byte K, L, U | 8-Bit vorzeichenlos,
5.001 Prozent (0..100%)
367 | L6: Logik Freigeben/Sperren 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
368 | L7: Logik Eingang 1 1 bit K,S,UA | 1-Bit, 1.002 Boolesch
369 | L7: Logik Eingang 2 1 bit K,S,U,A | 1-Bit, 1.002 Boolesch
370 | L7: Logik Eingang 3 1 bit K,S,UA | 1-Bit, 1.002 Boolesch
371 | L7: Logik Eingang 4 1 bit K,S,U,A | 1-Bit, 1.002 Boolesch
Ausgangstyp Bit-Objekt: Ausgang Bit 1 bit K, L, U 1-Bit, 1.001 Schalten
Ausgangstyp Szene: Ausgang Szene 1 byte K, L, U | Szenensteuerung,
. : 18.001 Szenensteuerung
872 | L7: Logik Ausgangstyp Behanglédnge und Lamellenstellung: B
Ausgang Behanglange 1 byte K, L, U | 8-Bit vorzeichenlos,
5.001 Prozent (0..100%)
Ausgangstyp Bit-Objekt: —
Ausgangstyp Szene: —
373 | L7: Logik Ausgangstyp Behanglange und Lamellenstellung: B
Ausgang Lamellenstellung 1 byte K, L, U | 8-Bit vorzeichenlos,
5.001 Prozent (0..100%)
374 | L7: Logik Freigeben/Sperren 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
375 | L8: Logik Eingang 1 1 bit K,S,U,A | 1-Bit, 1.002 Boolesch
376 | L8: Logik Eingang 2 1 bit K,S,UA | 1-Bit, 1.002 Boolesch
377 | L8: Logik Eingang 3 1 bit K,S,U,A | 1-Bit, 1.002 Boolesch
378 | L8: Logik Eingang 4 1 bit K,S,UA | 1-Bit, 1.002 Boolesch
Ausgangstyp Bit-Objekt: Ausgang Bit 1 bit K, L, U 1-Bit, 1.001 Schalten
Ausgangstyp Szene: Ausgang Szene 1 byte K, L, U | Szenensteuerung,
. ) 18.001 Szenensteuerung
G| st Laglls Ausgangstyp Behanglange und Lamellenstellung: B
Ausgang Behanglange 1 byte K, L, U | 8-Bit vorzeichenlos,
5.001 Prozent (0..100%)
Ausgangstyp Bit-Objekt: —
Ausgangstyp Szene: —
380 | L8: Logik Ausgangstyp Behanglédnge und Lamellenstellung: B
Ausgang Lamellenstellung 1 byte K, L, U | 8-Bit vorzeichenlos,
5.001 Prozent (0..100%)
381 | L8: Logik Freigeben/Sperren 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
382 | L9: Logik Eingang 1 1 bit K,S,UA | 1-Bit, 1.002 Boolesch
383 | L9: Logik Eingang 2 1 bit K,S,U,A | 1-Bit, 1.002 Boolesch
384 | L9: Logik Eingang 3 1 bit K,S,UA | 1-Bit, 1.002 Boolesch
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385 | L9: Logik Eingang 4 bit K,S,U,A | 1-Bit, 1.002 Boolesch

Ausgangstyp Bit-Objekt: Ausgang Bit bit K, L, U 1-Bit, 1.001 Schalten
Ausgangstyp Szene: Ausgang Szene byte K, L, U | Szenensteuerung,
18.001 Szenensteuerung

=

—_

386 | L9: Logik Ausgangstyp Behanglange und Lamellenstellung:

Ausgang Behanglange

—_

byte |K,L U | 8-Bitvorzeichenlos,
5.001 Prozent (0..100%)

Ausgangstyp Bit-Objekt: —

Ausgangstyp Szene: —

387 | L9: Logik Ausgangstyp Behanglédnge und Lamellenstellung:
Ausgang Lamellenstellung

—

byte |[K,L U | 8-Bitvorzeichenlos,
5.001 Prozent (0..100%)

bit K, L, U 1-Bit, 1.001 Schalten
byte K, L, U | Szenensteuerung,
18.001 Szenensteuerung

Ausgangstyp Bit-Objekt: Ausgang Bit
Ausgangstyp Szene: Ausgang Szene

388 | L9: Logik Freigeben/Sperren 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
389 | L10: Logik Eingang 1 1 bit K,S,U,A | 1-Bit, 1.002 Boolesch
390 | L10: Logik Eingang 2 1 bit K,S,UA | 1-Bit, 1.002 Boolesch
391 | L10: Logik Eingang 3 1 bit K,S,U,A | 1-Bit, 1.002 Boolesch
392 | L10: Logik Eingang 4 1 bit K,S,UA | 1-Bit, 1.002 Boolesch
1
1

SIOHIEMOETIR Ausgangstyp Behanglédnge und Lamellenstellung:

Ausgang Behanglénge

=

byte |[K,L U | 8-Bitvorzeichenlos,
5.001 Prozent (0..100%)

Ausgangstyp Bit-Objekt: —

Ausgangstyp Szene: —

394 | L10: Logik Ausgangstyp Behanglange und Lamellenstellung:
Ausgang Lamellenstellung

—_

byte |K,L U | 8-Bitvorzeichenlos,
5.001 Prozent (0..100%)

395 | L10: Logik Freigeben/Sperren 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
396 | L11: Logik Eingang 1 1 bit K,S,UA | 1-Bit, 1.002 Boolesch
397 | L11: Logik Eingang 2 1 bit K,S,U,A | 1-Bit, 1.002 Boolesch
398 | L11: Logik Eingang 3 1 bit K,S,UA | 1-Bit, 1.002 Boolesch
399 | L11: Logik Eingang 4 1 bit K,S,U,A | 1-Bit, 1.002 Boolesch
Ausgangstyp Bit-Objekt: Ausgang Bit 1 bit K, L, U 1-Bit, 1.001 Schalten
Ausgangstyp Szene: Ausgang Szene 1 byte K, L, U | Szenensteuerung,

. ) 18.001 Szenensteuerung
400 | L11: Logik Ausgangstyp Behanglange und Lamellenstellung:

Ausgang Behanglange

—_

byte |K,L U |8-Bitvorzeichenlos,
5.001 Prozent (0..100%)

Ausgangstyp Bit-Objekt: —

Ausgangstyp Szene: -

401 | L11: Logik Ausgangstyp Behanglange und Lamellenstellung:
Ausgang Lamellenstellung

=

byte |K,L, U | 8-Bitvorzeichenlos,
5.001 Prozent (0..100%)

402 | L11: Logik Freigeben/Sperren 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
403 | L12: Logik Eingang 1 1 bit K,S,U,A | 1-Bit, 1.002 Boolesch
404 | L12: Logik Eingang 2 1 bit K,S,UA | 1-Bit, 1.002 Boolesch
405 | L12: Logik Eingang 3 1 bit K,S,U,A | 1-Bit, 1.002 Boolesch
406 | L12: Logik Eingang 4 1 bit K,S,UA | 1-Bit, 1.002 Boolesch

=

bit K, L, U 1-Bit, 1.001 Schalten
byte K, L, U | Szenensteuerung,
18.001 Szenensteuerung

Ausgangstyp Bit-Objekt: Ausgang Bit
Ausgangstyp Szene: Ausgang Szene

=

e Ausgangstyp Behanglédnge und Lamellenstellung:

Ausgang Behanglénge

=

byte |[K,L U | 8-Bitvorzeichenlos,
5.001 Prozent (0..100%)
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Nr. | Name Objektfunktion Léange | Flags Datentyp
Ausgangstyp Bit-Objekt: —
Ausgangstyp Szene: —
408 | L12: Logik Ausgangstyp Behanglange und Lamellenstellung:
Ausgang Lamellenstellung 1 byte K, L, U | 8-Bit vorzeichenlos,
5.001 Prozent (0..100%)
409 | L12: Logik Freigeben/Sperren 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
410 | L13: Logik Eingang 1 1 bit K,S,UA | 1-Bit, 1.002 Boolesch
411 | L13: Logik Eingang 2 1 bit K,S,U,A | 1-Bit, 1.002 Boolesch
412 | L13: Logik Eingang 3 1 bit K,S,UA | 1-Bit, 1.002 Boolesch
413 | L13: Logik Eingang 4 1 bit K,S,U,A | 1-Bit, 1.002 Boolesch
Ausgangstyp Bit-Objekt: Ausgang Bit 1 bit K, L, U 1-Bit, 1.001 Schalten
Ausgangstyp Szene: Ausgang Szene 1 byte K, L, U | Szenensteuerung,
. . 18.001 Szenensteuerung
4141 L13: Logik Ausgangstyp Behanglange und Lamellenstellung: B
Ausgang Behanglange 1 byte K, L, U | 8-Bit vorzeichenlos,
5.001 Prozent (0..100%)
Ausgangstyp Bit-Objekt: —
Ausgangstyp Szene: —
415 | L13: Logik Ausgangstyp Behanglédnge und Lamellenstellung: B
Ausgang Lamellenstellung 1 byte K, L, U [ 8-Bit vorzeichenlos,
5.001 Prozent (0..100%)
416 | L13: Logik Freigeben/Sperren 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
417 | L14: Logik Eingang 1 1 bit K,S,U,A | 1-Bit, 1.002 Boolesch
418 | L14: Logik Eingang 2 1 bit K,S,UA | 1-Bit, 1.002 Boolesch
419 | L14: Logik Eingang 3 1 bit K,S,U,A | 1-Bit, 1.002 Boolesch
420 | L14: Logik Eingang 4 1 bit K,S,UA | 1-Bit, 1.002 Boolesch
Ausgangstyp Bit-Objekt: Ausgang Bit 1 bit K, L, U 1-Bit, 1.001 Schalten
Ausgangstyp Szene: Ausgang Szene 1 byte K, L, U | Szenensteuerung,
. ’ 18.001 Szenensteuerung
A2l L Lol Ausgangstyp Behangléange und Lamellenstellung: B
Ausgang Behanglange 1 byte K, L, U [ 8-Bit vorzeichenlos,
5.001 Prozent (0..100%)
Ausgangstyp Bit-Objekt: —
Ausgangstyp Szene: —
422 | L14: Logik Ausgangstyp Behanglange und Lamellenstellung: B
Ausgang Lamellenstellung 1 byte K, L, U | 8-Bit vorzeichenlos,
5.001 Prozent (0..100%)
423 | L14: Logik Freigeben/Sperren 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
424 | L15: Logik Eingang 1 1 bit K,S,U,A | 1-Bit, 1.002 Boolesch
425 | L15: Logik Eingang 2 1 bit K,S,U,A | 1-Bit, 1.002 Boolesch
426 | L15: Logik Eingang 3 1 bit K,S,U,A | 1-Bit, 1.002 Boolesch
427 | L15: Logik Eingang 4 1 bit K,S,U,A | 1-Bit, 1.002 Boolesch
Ausgangstyp Bit-Objekt: Ausgang Bit 1 bit K, L, U 1-Bit, 1.001 Schalten
Ausgangstyp Szene: Ausgang Szene 1 byte K, L, U | Szenensteuerung,
. . 18.001 Szenensteuerung
428 | L15: Logik Ausgangstyp Behanglange und Lamellenstellung: B
Ausgang Behanglange 1 byte K, L, U | 8-Bit vorzeichenlos,
5.001 Prozent (0..100%)
Ausgangstyp Bit-Objekt: —
Ausgangstyp Szene: —
429 | L15: Logik Ausgangstyp Behanglédnge und Lamellenstellung: .
Ausgang Lamellenstellung 1 byte K, L, U | 8-Bit vorzeichenlos,
5.001 Prozent (0..100%)
430 | L15: Logik Freigeben/Sperren 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
431 | L16: Logik Eingang 1 1 bit K,S,U,A | 1-Bit, 1.002 Boolesch
432 | L16: Logik Eingang 2 1 bit K,S,UA | 1-Bit, 1.002 Boolesch
433 | L16: Logik Eingang 3 1 bit K,S,U,A | 1-Bit, 1.002 Boolesch
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434 | L16: Logik Eingang 4 1 bit K,S,UA | 1-Bit, 1.002 Boolesch
Ausgangstyp Bit-Objekt: Ausgang Bit 1 bit K, L, U 1-Bit, 1.001 Schalten
Ausgangstyp Szene: Ausgang Szene 1 byte K, L, U | Szenensteuerung,
. ) 18.001 Szenensteuerung
| [LEk Leelis Ausgangstyp Behanglange und Lamellenstellung: B
Ausgang Behanglange 1 byte K, L, U | 8-Bit vorzeichenlos,
5.001 Prozent (0..100%)
Ausgangstyp Bit-Objekt: —
Ausgangstyp Szene: —
436 | L16: Logik Ausgangstyp Behanglédnge und Lamellenstellung: B
Ausgang Lamellenstellung 1 byte K, L, U | 8-Bit vorzeichenlos,
5.001 Prozent (0..100%)
437 | L16: Logik Freigeben/Sperren 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
T1: Timer Die Gruppenobjekte 326 bis 437 fiir die Logik- und Timer-Funktionen werden zur besseren Ubersicht zwei
: Mal nacheinander in der Tabelle dargestellt. Die Logik-Funktionen finden Sie vor diesem Abschnitt.
326 | T1: Timer Start/Stopp 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
Ausgangstyp Bit-Objekt: Ausgang Bit 1 bit K, L, U 1-Bit, 1.001 Schalten
Ausgangstyp Szene: Ausgang Szene 1 byte K, L, U | Szenensteuerung,
397 | T1: Timer 18.001 Szenensteuerung
' Ausgangstyp Behanglange und Lamellenstellung: B
Ausgang Behanglange 1 byte K, L, U | 8-Bit vorzeichenlos,
5.001 Prozent (0..100%)
Ausgangstyp Bit-Objekt: —
Ausgangstyp Szene: —
328 | T1: Timer Ausgangstyp Behanglédnge und Lamellenstellung: .
Ausgang Lamellenstellung 1 byte K, L, U [ 8-Bit vorzeichenlos,
5.001 Prozent (0..100%)
329 | T1: Timer -
330 | T1: Timer -
331 | T1: Timer -
332 | T1: Timer Freigeben/Sperren 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
333 | T2: Timer Start/Stopp 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
Ausgangstyp Bit-Objekt: Ausgang Bit 1 bit K, L, U 1-Bit, 1.001 Schalten
Ausgangstyp Szene: Ausgang Szene 1 byte K, L, U | Szenensteuerung,
T 18.001 Szenensteuerung
sS4y e himen Ausgangstyp Behanglédnge und Lamellenstellung: .
Ausgang Behanglénge 1 byte K, L, U | 8-Bit vorzeichenlos,
5.001 Prozent (0..100%)
Ausgangstyp Bit-Objekt: —
Ausgangstyp Szene: —
335 | T2: Timer Ausgangstyp Behanglange und Lamellenstellung: B
Ausgang Lamellenstellung 1 byte K, L, U | 8-Bit vorzeichenlos,
5.001 Prozent (0..100%)
336 | T2: Timer -
337 | T2: Timer -
338 | T2: Timer -
339 | T2: Timer Freigeben/Sperren 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
340 | T3: Timer Start/Stopp 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
Ausgangstyp Bit-Objekt: Ausgang Bit 1 bit K, L, U 1-Bit, 1.001 Schalten
Ausgangstyp Szene: Ausgang Szene 1 byte K, L, U | Szenensteuerung,
- 18.001 Szenensteuerung
341 | T3: Timer Ausgangstyp Behanglange und Lamellenstellung: B
Ausgang Behanglange 1 byte K, L, U | 8-Bit vorzeichenlos,
5.001 Prozent (0..100%)
Ausgangstyp Bit-Objekt: —
Ausgangstyp Szene: —
342 | T3: Timer Ausgangstyp Behanglange und Lamellenstellung: .
Ausgang Lamellenstellung 1 byte K, L, U | 8-Bit vorzeichenlos,
5.001 Prozent (0..100%)
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343 | T3: Timer -
344 | T3: Timer -
345 | T3: Timer -
346 | T3: Timer Freigeben/Sperren 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
347 | T4: Timer Start/Stopp 1 bit K,S, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
Ausgangstyp Bit-Objekt: Ausgang Bit 1 bit K, L, U 1-Bit, 1.001 Schalten
Ausgangstyp Szene: Ausgang Szene 1 byte K, L, U | Szenensteuerung,
T 18.001 Szenensteuerung
A | A Ve Ausgangstyp Behanglange und Lamellenstellung: B
Ausgang Behanglange 1 byte K, L, U [ 8-Bit vorzeichenlos,
5.001 Prozent (0..100%)
Ausgangstyp Bit-Objekt: —
Ausgangstyp Szene: —
349 | T4: Timer Ausgangstyp Behanglange und Lamellenstellung: B
Ausgang Lamellenstellung 1 byte K, L, U | 8-Bit vorzeichenlos,
5.001 Prozent (0..100%)
350 | T4: Timer -
351 | T4: Timer -
352 | T4: Timer -
353 | T4: Timer Freigeben/Sperren 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
354 | T5: Timer Start/Stopp 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
Ausgangstyp Bit-Objekt: Ausgang Bit 1 bit K, L, U 1-Bit, 1.001 Schalten
Ausgangstyp Szene: Ausgang Szene 1 byte K, L, U | Szenensteuerung,
T 18.001 Szenensteuerung
355 | To: Timer Ausgangstyp Behanglange und Lamellenstellung: .
Ausgang Behanglange 1 byte K, L, U | 8-Bit vorzeichenlos,
5.001 Prozent (0..100%)
Ausgangstyp Bit-Objekt: —
Ausgangstyp Szene: —
356 | T5: Timer Ausgangstyp Behangléange und Lamellenstellung: B
Ausgang Lamellenstellung 1 byte K, L, U [ 8-Bit vorzeichenlos,
5.001 Prozent (0..100%)
357 | T5: Timer -
358 | T5: Timer -
359 | T5: Timer -
360 | T5: Timer Freigeben/Sperren 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
361 | T6: Timer Start/Stopp 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
Ausgangstyp Bit-Objekt: Ausgang Bit 1 bit K, L, U 1-Bit, 1.001 Schalten
Ausgangstyp Szene: Ausgang Szene 1 byte K, L, U | Szenensteuerung,
- 18.001 Szenensteuerung
SO | ISk Ve Ausgangstyp Behanglange und Lamellenstellung:
Ausgang Behanglange 1 byte K, L, U [ 8-Bit vorzeichenlos,
5.001 Prozent (0..100%)
Ausgangstyp Bit-Objekt: —
Ausgangstyp Szene: —
363 | T6: Timer Ausgangstyp Behanglange und Lamellenstellung: B
Ausgang Lamellenstellung 1 byte K, L, U | 8-Bit vorzeichenlos,
5.001 Prozent (0..100%)
364 | T6: Timer -
365 | T6: Timer -
366 | T6: Timer -
367 | T6: Timer Freigeben/Sperren 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
368 | T7: Timer Start/Stopp 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch

Technische Anderungen behalten wir uns vor 141




Nr. | Name Objektfunktion Léange | Flags Datentyp

Ausgangstyp Bit-Objekt: Ausgang Bit 1 bit K, L, U 1-Bit, 1.001 Schalten
Ausgangstyp Szene: Ausgang Szene 1 byte K, L, U | Szenensteuerung,

- 18.001 Szenensteuerung
369 | T7: Timer Ausgangstyp Behanglange und Lamellenstellung:

Ausgang Behanglange

—_

byte |K,L U | 8-Bitvorzeichenlos,
5.001 Prozent (0..100%)

Ausgangstyp Bit-Objekt: —

Ausgangstyp Szene: —

370 | T7: Timer Ausgangstyp Behanglédnge und Lamellenstellung:
Ausgang Lamellenstellung

—

byte |[K,L U | 8-Bitvorzeichenlos,
5.001 Prozent (0..100%)

371 | T7: Timer -

372 | T7: Timer -

373 | T7: Timer -

374 | T7: Timer Freigeben/Sperren 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben

375 | T8: Timer Start/Stopp 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
Ausgangstyp Bit-Objekt: Ausgang Bit 1 bit K, L, U 1-Bit, 1.001 Schalten
Ausgangstyp Szene: Ausgang Szene 1 byte K, L, U | Szenensteuerung,

T 18.001 Szenensteuerung
376 | T8: Timer

Ausgangstyp Behanglédnge und Lamellenstellung:
Ausgang Behanglénge

—

byte |[K,L U | 8-Bitvorzeichenlos,
5.001 Prozent (0..100%)

Ausgangstyp Bit-Objekt: —

Ausgangstyp Szene: —

377 | T8: Timer Ausgangstyp Behanglange und Lamellenstellung:
Ausgang Lamellenstellung

—_

byte |K,L U | 8-Bitvorzeichenlos,
5.001 Prozent (0..100%)

378 | T8: Timer -

379 | T8: Timer -

380 | T8: Timer -

381 | T8: Timer Freigeben/Sperren 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben

382 | T9: Timer Start/Stopp 1 bit K,S, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
Ausgangstyp Bit-Objekt: Ausgang Bit 1 bit K, L, U 1-Bit, 1.001 Schalten
Ausgangstyp Szene: Ausgang Szene 1 byte K, L, U | Szenensteuerung,

383 | T9: Timer 18.001 Szenensteuerung

Ausgangstyp Behanglange und Lamellenstellung:
Ausgang Behanglange

—_

byte |K,L U | 8-Bitvorzeichenlos,
5.001 Prozent (0..100%)

Ausgangstyp Bit-Objekt: —

Ausgangstyp Szene: —

384 | T9: Timer Ausgangstyp Behanglédnge und Lamellenstellung:
Ausgang Lamellenstellung

=

byte |[K, L, U | 8-Bitvorzeichenlos,
5.001 Prozent (0..100%)

385 | T9: Timer -

386 | T9: Timer -

387 | T9: Timer -

388 | T9: Timer Freigeben/Sperren 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben

389 | T10: Timer Start/Stopp 1 bit K,S, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
Ausgangstyp Bit-Objekt: Ausgang Bit 1 bit K, L, U 1-Bit, 1.001 Schalten
Ausgangstyp Szene: Ausgang Szene 1 byte K, L, U | Szenensteuerung,

LT 18.001 Szenensteuerung
S0 10 Ve Ausgangstyp Behanglédnge und Lamellenstellung:

Ausgang Behanglénge

—

byte |[K,L U | 8-Bitvorzeichenlos,
5.001 Prozent (0..100%)
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Nr. | Name Objektfunktion Léange | Flags Datentyp
Ausgangstyp Bit-Objekt: —
Ausgangstyp Szene: —
391 | T10: Timer Ausgangstyp Behanglange und Lamellenstellung: B
Ausgang Lamellenstellung 1 byte K, L, U | 8-Bit vorzeichenlos,
5.001 Prozent (0..100%)
392 | T10: Timer -
393 | T10: Timer -
394 | T10: Timer -
395 | T10: Timer Freigeben/Sperren 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
396 | T11: Timer Start/Stopp 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
Ausgangstyp Bit-Objekt: Ausgang Bit 1 bit K, L, U 1-Bit, 1.001 Schalten
Ausgangstyp Szene: Ausgang Szene 1 byte K, L, U | Szenensteuerung,
o 18.001 Szenensteuerung
397 | T11: Timer Ausgangstyp Behanglange und Lamellenstellung:
Ausgang Behanglange 1 byte K, L, U | 8-Bit vorzeichenlos,
5.001 Prozent (0..100%)
Ausgangstyp Bit-Objekt: —
Ausgangstyp Szene: —
398 | T11: Timer Ausgangstyp Behanglédnge und Lamellenstellung: B
Ausgang Lamellenstellung 1 byte K, L, U [ 8-Bit vorzeichenlos,
5.001 Prozent (0..100%)
399 | T11: Timer -
400 | T11: Timer -
401 | T11: Timer -
402 | T11: Timer Freigeben/Sperren 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
403 | T12: Timer Start/Stopp 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
Ausgangstyp Bit-Objekt: Ausgang Bit 1 bit K, L, U 1-Bit, 1.001 Schalten
Ausgangstyp Szene: Ausgang Szene 1 byte K, L, U | Szenensteuerung,
- 18.001 Szenensteuerung
A3 | TV Ui Ausgangstyp Behangléange und Lamellenstellung: B
Ausgang Behanglange 1 byte K, L, U [ 8-Bit vorzeichenlos,
5.001 Prozent (0..100%)
Ausgangstyp Bit-Objekt: —
Ausgangstyp Szene: —
405 | T12: Timer Ausgangstyp Behanglange und Lamellenstellung: B
Ausgang Lamellenstellung 1 byte K, L, U | 8-Bit vorzeichenlos,
5.001 Prozent (0..100%)
406 | T12: Timer -
407 | T12: Timer -
408 | T12: Timer -
409 | T12: Timer Freigeben/Sperren 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
410 | T13: Timer Start/Stopp 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
Ausgangstyp Bit-Objekt: Ausgang Bit 1 bit K, L, U 1-Bit, 1.001 Schalten
Ausgangstyp Szene: Ausgang Szene 1 byte K, L, U | Szenensteuerung,
211 | T13: Timer 18.001 Szenensteuerung
' Ausgangstyp Behanglange und Lamellenstellung: B
Ausgang Behanglange 1 byte K, L, U | 8-Bit vorzeichenlos,
5.001 Prozent (0..100%)
Ausgangstyp Bit-Objekt: —
Ausgangstyp Szene: —
412 | T13: Timer Ausgangstyp Behanglédnge und Lamellenstellung: .
Ausgang Lamellenstellung 1 byte K, L, U [ 8-Bit vorzeichenlos,
5.001 Prozent (0..100%)
413 | T13: Timer -
414 | T13: Timer -
415 | T13: Timer -
416 | T13: Timer Freigeben/Sperren 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben
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Nr. | Name Objektfunktion Léange | Flags Datentyp

417 | T14: Timer Start/Stopp 1 bit K,S, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch

bit K, L, U 1-Bit, 1.001 Schalten
byte K, L, U | Szenensteuerung,
18.001 Szenensteuerung

—

Ausgangstyp Bit-Objekt: Ausgang Bit
Ausgangstyp Szene: Ausgang Szene

—

U || T8 VImET Ausgangstyp Behanglange und Lamellenstellung:

Ausgang Behanglange 1 byte K, L, U | 8-Bit vorzeichenlos,
5.001 Prozent (0..100%)

Ausgangstyp Bit-Objekt: —

Ausgangstyp Szene: —

419 | T14: Timer Ausgangstyp Behanglange und Lamellenstellung:
Ausgang Lamellenstellung 1 byte K, L, U | 8-Bit vorzeichenlos,
5.001 Prozent (0..100%)

420 | T14: Timer =
421 | T14: Timer -
422 | T14: Timer =

423 | T14: Timer Freigeben/Sperren 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben

424 | T15: Timer Start/Stopp 1 bit K, S, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
Ausgangstyp Bit-Objekt: Ausgang Bit 1 bit K, L, U 1-Bit, 1.001 Schalten
Ausgangstyp Szene: Ausgang Szene 1 byte K, L, U | Szenensteuerung,

T 18.001 Szenensteuerung
425 | T15: Timer Ausgangstyp Behanglédnge und Lamellenstellung: B
Ausgang Behanglénge 1 byte K, L, U | 8-Bit vorzeichenlos,

5.001 Prozent (0..100%)

Ausgangstyp Bit-Objekt: —

Ausgangstyp Szene: —

426 | T15: Timer Ausgangstyp Behanglange und Lamellenstellung:
Ausgang Lamellenstellung 1 byte K, L, U | 8-Bit vorzeichenlos,
5.001 Prozent (0..100%)

427 | T15: Timer -
428 | T15: Timer -
429 | T15: Timer -

430 | T15: Timer Freigeben/Sperren 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben

431 | T16: Timer Start/Stopp 1 bit K,S, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch
Ausgangstyp Bit-Objekt: Ausgang Bit 1 bit K, L, U 1-Bit, 1.001 Schalten
Ausgangstyp Szene: Ausgang Szene 1 byte K, L, U | Szenensteuerung,

e 18.001 Szenensteuerung
A | TSR TmEr Ausgangstyp Behanglange und Lamellenstellung: ~
Ausgang Behanglange 1 byte K, L, U | 8-Bit vorzeichenlos,

5.001 Prozent (0..100%)

Ausgangstyp Bit-Objekt: —

Ausgangstyp Szene: —

433 | T16: Timer Ausgangstyp Behanglédnge und Lamellenstellung:
Ausgang Lamellenstellung 1 byte K, L, U | 8-Bit vorzeichenlos,
5.001 Prozent (0..100%)

434 | T16: Timer -
435 | T16: Timer -
436 | T16: Timer -
437 | T16: Timer Freigeben/Sperren 1 bit K, S 1-Bit, 1.003 Freigeben

438 | Gerat Aktor verfligbar 1 bit K,L, U | 1-Bit, 1.002 Boolesch

' nur bei Betriebsart Jalousie / Raffstore
% nur bei Geréaten der Baureihe pro
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8.2 Gruppenobjekte im Detail

Nachfolgend finden Sie eine Funktionsbeschreibung der verwendeten Grup-
penobjekte sowie die moglichen Werte. In der Spalte ,erforderliche Freiga-
ben finden Sie die Voraussetzungen, damit das jeweilige Gruppenobjekt
aktiviert und in der ETS angezeigt wird.

8.2.1 Gruppenobjekte fiir die Ausginge

erforderliche Freigaben im

1...64 = Szenennummer

Szenen sperren

Sperrt alle Szenenaufrufe des Kanals. Gesperrte Sze-
nenkommandos werden nicht nachgeholt.

0 = Freigegeben
1 = Sperren

Name Objektfunktion Werte :
Parameterdialog
Wird auf diesem GO ein Telegramm mit dem Wert
0 empfangen, dann wird der Behang nach oben _
Fahrbefehl gefahren. Wird ein Telegramm mit dem Wert 1 0 _ AUF
Hoch/Tief h 1=AB
empfangen, dann wird der Behang nach unten
gefahren. Ausgéange, allgemein \ Aus-
Beim Empfang eines Telegramms auf diesem GO wir 0 = STOPP/Lamellen- gangskanal n aktiv
: . . UND
Fahrbefehl ein fahrender Behang gestoppt. In der Betreibsart verstellung 6ffnen An: Ausgana \ Behangparame-
Stopp-/Schritt | Jalousie/Raffstore wird fiir einen stehenden Behang ein | 1 = STOPP/Lamellen- - Adsgang 9p
- . . ter \ Betriebsart Ausgangskanal
Schrittbefehl ausgefihrt. verstellung schlieBen -~ N .
n = z. B. Ausgang fur Jalousie /
Wird auf diesem GO ein Telegramm empfangen, dann Raffstore
Manuell fahrt der Behang die Hohe an, die dem empfangenen 0% (oben)
Behanglange Wert entspricht. Nach Erreichen der Zielposition 1OOO‘V (unten)
anfahren nehmen die Lamellen die gleiche Stellung ein, die sie ’
vor der Fahrt innehatten.
Ausgange, allgemein \ Aus-
gangskanal n aktiv
Manuell Wird auf diesem GO ein Telegramm empfangen, so 0% (Lamelle AUF) UND
Lamellenstellung | werden die Lamellen gemaB dem empfangenen Wert ’ 3 An: Ausgang \ Behangparame-
] o ...100% (Lamelle ZU) )
anfahren positioniert. ter \ Betriebsart Ausgangskanal
n = Ausgang flr Jalousie /
Raffstore
Scherneltsoblekt | aytiviert sicherheitsposition Cn 9 Kein Alam Ausgénge, allgemein \ Aus-
r gangskanal n aktiv
0 = Szene aktivieren UND
Szenen Ausflihren bzw. speichern von Szenen 1 = Szene lernen An: Ausgang \ Behangparame-

ter \ Betriebsart Ausgangskanal
n = z. B. Ausgang fir Jalousie /
Raffstore

Automatikobjekte

Sperren der GO Automatikposition 1+2 anfahren, Be-
hanglédnge anfahren und Lamellenstellung anfahren.

0 = Abschalten

Freigabe der GO Automatikposition 1+2 anfahren,

die gleiche Stellung ein, die sie vor der Fahrt
innehatten.

freigeben Behangldnge anfahren und Lamellenstellung o
1 = Freigeben
anfahren.
Eine laufende Automatikverzdgerung wird beendet.
Wird auf diesem GO ein Telegramm empfangen, dann
Automatik fahrt der Behang die Hohe an, die dem empfangenen
Behanalanae Wert entspricht. 0% (oben)
anfahrgn 9 Nach Erreichen der Zielposition nehmen die Lamellen | ...100% (unten)

Ausgéange, allgemein \ Aus-
gangskanal n aktiv

UND

An: Ausgang \ Behangparame-
ter \ Betriebsart Ausgangskanal
n = z. B. Ausgang flr Jalousie /
Raffstore

UND

An: Ausgang \ Automatikein-
gang \ Automatikobjekte ver-
wenden = Ja

Automatik La-
mellenstellung
anfahren '

Wird auf diesem GO ein Telegramm empfangen, so
werden die Lamellen gemaB dem empfangenen Wert
positioniert.

0% (Lamelle AUF)
..100% (Lamelle ZU)

Ausgange, allgemein \ Aus-
gangskanal n aktiv

UND

An: Ausgang \ Behangparame-
ter \ Betriebsart Ausgangskanal
n = Ausgang fur Jalousie /
Raffstore

UND

An: Ausgang \ Automatikein-
gang \ Automatikobjekte ver-
wenden = Ja
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Name

Objektfunktion

Werte

erforderliche Freigaben im
Parameterdialog

Automatikpositi-
on 1 anfahren

Werden 1-Telegramme an das GO Automatikposition
1 anfahren Ubertragen, wird die angeschlossene
Sonnenschutzeinrichtung auf Behanglange und
Lamellenstellung der Automatikposition 1 gefahren.

0 = Position 0% wird
angefahren
1 = Position anfahren

Ausgange, allgemein \ Aus-
gangskanal n aktiv

UND

An: Ausgang \ Behangparame-
ter \ Betriebsart Ausgangskanal
n = z. B. Ausgang fir Jalousie /
Raffstore

Automatikpositi-
on 2 anfahren

Werden 1-Telegramme an das GO Automatikposition
2 anfahren Ubertragen, wird die angeschlossene
Sonnenschutzeinrichtung auf Behanglange und
Lamellenstellung der Automatikposition 2 gefahren.

0 = Position 0% wird
angefahren
1 = Position anfahren

UND

An: Ausgang \ Automatikein-
gang \ Automatikobjekte ver-
wenden = Ja

UND

An: Ausgang \ Automatikein-
gang \ Automatikposition 1 und
2 verwenden = Ja

Automatikpositi-
on 1 speichern

Nach Ubertragen eines 1-Telegramms an das GO
Automatikposition 1 speichern werden aktuelle
Behanglange und Lamellenstellung im Speicher
Position 1 des entsprechenden Kanals abgelegt.

1 = Position speichern

Ausgéange, allgemein \ Aus-
gangskanal n aktiv

UND

An: Ausgang \ Behangparame-
ter \ Betriebsart Ausgangskanal
n = z. B. Ausgang flr Jalousie /
Raffstore

UND

An: Ausgang \ Automatikein-

Automatikpositi-
on 2 speichern

Nach Ubertragen eines 1-Telegramms an das GO
Automatikposition 2 speichern werden aktuelle
Behanglange und Lamellenstellung im Speicher
Position 2 des entsprechenden Kanals abgelegt.

1 = Position speichern

gang \ Automatikobjekte ver-
wenden = Ja

UND

An: Ausgang \ Automatikein-
gang \ Automatikposition 1 und
2 verwenden = Ja

UND

An: Ausgang \ Automatikpositi-
onen \ Position 1 + 2 speichern
Uber Telegramm = Ja

Automatik Positi-

Nach einem O-Telegramm an das GO Automatik Positi-
onsumschaltung wird die gespeicherte Automatikposi-
tion 1 angefahren.

Nach einem 1-Telegramm an das GO Automatik Posi-
tionsumschaltung wird an die Position gefahren, die
sich aus zuletzt empfangener Automatik Behangldnge
anfahren und Automatik Lamellenstellung anfahren erge-
ben wiirde.

Wurde eine Verzégerungszeit Positionsumschaltung

0 = gespeicherte
Position 1 angefahren

1 = an die Position
fahren, die sich aus

Ausgange, allgemein \ Aus-
gangskanal n aktiv

UND

An: Ausgang \ Behangparame-
ter \ Betriebsart Ausgangskanal
n = z. B. Ausgang fir Jalousie /
Raffstore

UND

onsumschaltung | parametriert, dann verzdgern sich die oben genannten | zuletzt empfangener An: Ausaang \ Automatikein-
Aktionen um diese Verzogerungszeit. Automatik Behangldnge aﬁ \ /gutogmatikob'ekte ver-
Geht bei laufender Verzogerungszeit das gleiche anfahren und Automatik | 92"9 _ J
: : - ) ) wenden = Ja
Telegramm erneut ein, so wird dieses ignoriert. Lamellenstellung anfah- UND
Die Verzogerungszeit wird abgebrochen bei: ren ergeben ) Lo
= X An: Ausgang \ Automatikein-
- gegenteiliges Telegramm auf dieses GO ang \ Automatikposition 1 und
- ein Telegramm auf GO Automatikposition 1 oder 2 g 9 By P
e verwenden = Ja
- manuelle Befehle Uber GOs, Tasten oder die
Smartphone App
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Objektfunktion

Werte

erforderliche Freigaben im
Parameterdialog

Automatik manu-
elle Einschran-
kung

Es kann der Bewegungsraum des Behangs ein-
geschrankt werden, oder die manuelle Bedienung
komplett gesperrt werden. Beim Freigeben der Ein-
schrankung wird eine laufende Automatikverzégerung
beendet.

0 = deaktiviert
1 = aktiviert

Ausgénge, allgemein \ Aus-
gangskanal n aktiv

UND

An: Ausgang \ Behangparame-
ter \ Betriebsart Ausgangskanal
n = z. B. Ausgang flr Jalousie /
Raffstore

UND

An: Ausgang \ Automatikein-
gang \ Automatikobjekte ver-
wenden = Ja

Status Be-
hanglange

Sendet die aktuelle Hohe des Behangs.
Sendeverhalten wird parametriert durch:
Allgemein Ausgéange \ Aktualisierung der Statusobjekte

0% (oben)
...100% (unten)

Ausgange, allgemein \ Aus-
gangskanal n aktiv

UND

An: Ausgang \ Behangparame-
ter \ Betriebsart Ausgangskanal
n = z. B. Ausgang fur Jalousie /
Raffstore

Status Lamellen-
stellung '

Sendet die aktuelle Lamellenstellung des Behangs.
Sendeverhalten wird parametriert durch:
Allgemein Ausgénge \ Aktualisierung der Statusobjekte

0% (Lamelle AUF)
..100% (Lamelle ZU)

Ausgéange, allgemein \ Aus-
gangskanal n aktiv

UND

An: Ausgang \ Behangparame-
ter \ Betriebsart Ausgangskanal
n = Ausgang flr Jalousie /
Raffstore

Status Endlage
oben errreicht

Meldet, wenn Behang in der oberen Endlage steht.

Die Ausgabe kann bei Anderung oder zyklisch erfolgen.

Wird bestimmt durch
An: Ausgang \ Status

\ Status Endlagen \
Objekt “Status Endlage
oben erreicht”

Status Endlage
unten erreicht

Meldet, wenn Behang in der unteren Endlage steht.

Die Ausgabe kann bei Anderung oder zyklisch erfolgen.

Wird bestimmt durch
An: Ausgang \ Status

\ Status Endlagen \
Objekt “Status Endlage
unten erreicht*

Ausgéange, allgemein \ Aus-
gangskanal n aktiv

UND

An: Ausgang \ Behangparame-
ter \ Betriebsart Ausgangskanal
n = z. B. Ausgang flr Jalousie /
Raffstore

UND

An: Ausgang \ Status \ Status
Endlagen \ Status Endlage aktiv
=Ja

Status fahrt
Hoch

Meldet, wenn der Behang Hoch fahrt.

Die Ausgabe kann bei Anderung oder zyklisch erfolgen.

Wird bestimmt durch
An: Ausgang \ Status
\ Status Fahrzustand
aktiv \ Objekt “Status
fahrt Hoch* Polaritat

Status fahrt Tief

Meldet, wenn der Behang Tief fahrt.

Die Ausgabe kann bei Anderung oder zyklisch erfolgen.

Wird bestimmt durch
An: Ausgang \ Status
\ Status Fahrzustand
aktiv \ Objekt “Status
fahrt Tief* Polaritat

Status fahrt
Hoch oder Tief

Meldet, wenn der Behang Hoch oder Tief fahrt.

Die Ausgabe kann bei Anderung oder zyklisch erfolgen.

Wird bestimmt durch
An: Ausgang \ Status
\ Status Fahrzustand
aktiv \ Objekt “Status
fahrt Hoch oder Tief*
Polaritat

Ausgénge, allgemein \ Aus-
gangskanal n aktiv

UND

An: Ausgang \ Behangparame-
ter \ Betriebsart Ausgangskanal
n = z. B. Ausgang flr Jalousie /
Raffstore

UND

An: Ausgang \ Status \ Status
Fahrzustand \ Status Fahrzu-
stand aktiv = Ja

Status intern
Byte

Das GO sendet den unter Ausgénge, Status angegebe-
nen Zahlenwert, wenn der jeweilige Zustand eintritt.

Die Ausgabe kann bei Anderung oder zyklisch erfolgen.

0..8 (1 Byte)

Ausgange, allgemein \ Aus-
gangskanal n aktiv

UND

An: Ausgang \ Behangparame-
ter \ Betriebsart Ausgangskanal
n = z. B. Ausgang fur Jalousie /
Raffstore

UND

An: Ausgang \ Status \ Status
intern \ Objekt ,Status intern
Byte" aktiv = Ja
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Name

Objektfunktion

Werte

erforderliche Freigaben im
Parameterdialog

Status intern Text

Das GO sendet die unter Ausgénge, Status definierten
Texte, wenn der jeweilige Zustand eintritt.

Die Ausgabe kann bei Anderung oder zyklisch erfolgen.

Wird bestimmt durch
Ausgénge, Status \
Statustext

Ausgéange, allgemein \ Aus-
gangskanal n aktiv

UND

An: Ausgang \ Behangparame-
ter \ Betriebsart Ausgangskanal
n = z. B. Ausgang flr Jalousie /
Raffstore

UND

An: Ausgang \ Status \ Status
intern \ Objekt ,Status intern
Text" aktiv = Ja

Status Automatik
Verzdgerung
aktiv

Das GO zeigt an, wenn die Automatikverzdgerung
(Haltezeit) nach manueller Bedienung des Ausgangs
noch aktiv ist. Der gesendete Wert kann parametriert
werden.

Die Ausgabe kann bei Anderung oder zyklisch erfolgen.

0 = deaktiviert
1 = aktiviert

Ausgange, allgemein \ Aus-
gangskanal n aktiv

UND

An: Ausgang \ Behangparame-
ter \ Betriebsart Ausgangskanal
n = z. B. Ausgang fur Jalousie /
Raffstore

UND

An: Ausgang \ Automatikein-
gang \ Automatikobjekte ver-
wenden = Ja

UND

An: Ausgang \ Status \ Objekt
,Status Automatik Verzdgerung®
aktiv = Ja

Status A

Status B

Status C

Das jeweilige GO gibt den Zustand aus, den die
parametrierte Bedingung hat. Die Zuordnung der
jeweiligen Bedingung erfolgt mit dem Parameter
An: Ausgang \ Status | Status Objekt A/B/C | Status Wert.

Die Ausgabe kann bei Anderung oder zyklisch erfolgen.

0 = Bedingung nicht
erfillt
1 = Bedingung erflillt

Ausgéange, allgemein \ Aus-
gangskanal n aktiv

UND

An: Ausgang \ Behangparame-
ter \ Betriebsart Ausgangskanal
n = z. B. Ausgang fir Jalousie /
Raffstore

UND

An: Ausgang \ Status \ Status
Objekt A/B/C \ Objekt ,Status
A/B/C* aktiv = Ja

Sperrobjekt

Stoppt und sperrt alle Fahrbewegungen des Kanals

0 = Freigegeben
1 = Sperren

Ausgéange, allgemein \ Aus-
gangskanal n aktiv

UND

An: Ausgang \ Behangparame-
ter \ Betriebsart Ausgangskanal
n = z. B. Ausgang fir Jalousie /
Raffstore

Starte Laufzeiter-
mittlung 2

Uber das GO Starte Laufzeitermittiung wird die Lauf-
zeitermittlung flr das am Ausgang angeschlossene
Produkt gestartet.

0 = keine Laufzeitermitt-
lung

1 = Laufzeitermittlung
starten

Ausgéange, allgemein \ Aus-
gangskanal n aktiv

UND

An: Ausgang \ Motorparameter
\ Strommessung aktiv = ja
UND

An: Ausgang \ Motorparameter
\ Laufzeitermittlung aktiv = ja

Stérmeldung 2

Voraussetzung: An: Ausgang \ Motorparameter \
Strommessung aktiv = Ja

Bei Unterbrechung des Stromflusses wahrend der Fahrt
(wenn sich der Behang nicht mehr im nicht Gberwach-
ten Bereich nach dem Losfahren und noch nicht im
Toleranzbereich rund um das Fahrtende befindet) wird
das GO Stérmeldung gesetzt.

(siehe auch Abb. 14 auf Seite 34 : Bereich @ und
Bereich nach @).

0 = keine Stoérung
1 = Stoérung

Immer freigegeben

148
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8.2.2 Gruppenobjekte fiir die Eingidnge

8.2.2.1

Gruppenobjekte fiir Eingang Jalousietaster

Name

Objektfunktion

Werte

erforderliche Freigaben im
Parameterdialog

Fahrbefehl
Hoch/Tief

Sendet Hoch/Tief Telegramm

0 = Hoch
1 =Tief

Eingange, allgemein \
Betriebsart Eingange n.1/n.2 =
Eingénge paarweise

UND

En.1/En.2: Eingang \
Betriebsart Eingange n.1/n.2 =
Jalousietaster

Fahrbefehl
Stopp-/Schritt-
befehl

Sendet Stopp-/Schritt-Telegramm

0 = Schritt Hoch
1 = Schritt Tief

Eingéange, allgemein \
Betriebsart Eingange n.1/n.2 =
Eingénge paarweise

UND

En.1/En.2: Eingang \
Betriebsart Eingange n.1/n.2 =
Jalousietaster

Freigeben/
Sperren

Sperrt Jalousietaster. Nach Reset wird Hoch/Tief bzw.
Stopp/Schritt Telegramm immer gesendet

Wenn TRUE Uber den Bus auf GO Sperren empfangen
wurde, werden auf den GOs Fahrbefehl Hoch/Tief und
Fahrbefehl Stopp-/Schrittbefehl keine Telegramme
mehr gesendet, bis auf GO Sperren wieder ein FALSE
empfangen wird

0 = Freigeben
1 = Sperren

Eingange, allgemein \
Betriebsart Eingange n.1/n.2 =
Eingadnge paarweise

UND

En.1/En.2: Eingang \
Betriebsart Eingange n.1/n.2 =
Jalousietaster

UND

En.1/En.2: Eingang \ Freigabe
oder Sperr GO verwenden

8.2.2.2 Gruppenobjekte fiir Eingang Zweitasten Dimmen

Name

Objektfunktion

Werte

erforderliche Freigaben im
Parameterdialog

Dimmen Ein/Aus

Einschalten / Ausschalten

0 =Aus
1 =Ein

Eingange, allgemein \
Betriebsart Eingange n.1/n.2 =
Eingénge paarweise

UND

En.1/En.2: Eingang \ Betriebsart
Eingange n.1/n.2 = Zweitasten
Dimmen

Dimmen relativ

Schrittweise Dimmen / Start-Stop-Dimmen

0 = Verringern

Eingange, allgemein \
Betriebsart Eingange n.1/n.2 =
Eingénge paarweise

UND

Dimmen relativ keine Telegramme mehr gesendet, bis
auf GO Sperren wieder ein FALSE empfangen wird

= e En.1/En.2: Eingang \ Betriebsart
Eingdnge n.1/n.2 = Zweitasten
Dimmen
Eingange, allgemein \
Betriebsart Eingange n.1/n.2 =
Sperrt Eingang. Nach Reset wird Ein/Aus bzw. Eingénge paarweise
Dimmen relativ Telegramm immer gesendet UND
Freigeben/ Wenn TRUE Uber den Bus auf GO Sperren empfangen | O = Freigeben En.1/En.2: Eingang \ Betriebsart
Sperren wurde, werden auf den GOs Dimmen Ein/Aus und 1 = Sperren Eingadnge n.1/n.2 = Zweitasten

Dimmen

UND

En.1/En.2: Eingang \ Freigabe
oder Sperr GO verwenden
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8.2.2.3 Gruppenobjekte fiir Eingang Schalten (Ein/Aus)

erforderliche Freigaben im

Name Objektfunktion Werte Parameterdialog
Eingange, allgemein \
Betriebsart Eingdnge n.1/n.2 =
. 0 = Aus Eingange einzeln
Schalten Einschalten / Ausschalten 1= Ein UND
En.n: Eingang \ Betriebsart
Eingang n.n = Schalten (Ein/
Aus)
Eingange, allgemein \
Betriebsart Eingange n.1/n.2 =
Sperrt Eingang. Nach Reset wird Schalten Telegramm Eingange einzeln
immer gesendet UND
Freigeben/ Wenn TRUE Uber den Bus auf GO Sperren empfangen | O = Freigeben En.n: Eingang \ Betriebsart
Sperren wurde, wird auf dem GO Schalten kein Telegramm 1 = Sperren Eingang n.n = Schalten (Ein/
mehr gesendet, bis auf GO Sperren wieder ein FALSE Aus)
empfangen wird UND
En.n: Eingang \ Freigabe oder
Sperr GO verwenden
8.2.2.4 Gruppenobjekte fiir Eingang Umschalten
: : erforderliche Freigaben im
Name Objektfunktion Werte Parameterdialog
Eingange, allgemein \
Betriebsart Eingadnge n.1/n.2 =
Umschalten GO Umschalten sendet Umschalttelegramm einmal 0 = Aus Eingéange einzeln
oder zyklisch (invertiert zum GO Umschalten Status) 1=Ein UND
En.n: Eingang \ Betriebsart
Eingang n.n = Umschalten
Eingange, allgemein \
Betriebsart Eingange n.1/n.2 =
Eingéange einzeln
Umschalten GO Umschalten Status empfangt Status des Aktors 0 =Aus END : .
. . L n.n: Eingang \ Betriebsart
Status (Eingangsobjekt) 1=Ein Ei e
ingang n.n = Umschalten
UND
En.n: Eingang \ Separates
Eingangsobjekt fir Status
Eingénge, allgemein \
Sperrt Eingang. Nach Reset wird Umschalten Tele- Bgtrl?bsart lE|ngange n.1/n.2 =
. Eingange einzeln
gramm immer gesendet UND
Freigeben/ Wenn TRUE Uber den Bus auf GO Sperren empfangen | O = Freigeben En.n: Eingang \ Betriebsart
Sperren wurde, wird auf dem GO Umschalten kein Telegramm 1 = Sperren .

mehr gesendet, bis auf GO Sperren wieder ein FALSE
empfangen wird

Eingang n.n = Umschalten
UND

En.n: Eingang \ Freigabe oder
Sperr GO verwenden
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8.2.2.5 Gruppenobjekte fiir Eingang Flankenauswertung

erforderliche Freigaben im

Name Objektfunktion Werte Parameterdialog
Eingéange, allgemein \
Betriebsart Eingdnge n.1/n.2 =
: Eingéange einzeln
Flanke Bit GO Flanke Bit sendet Telegramm einmal oder zyklisch | B/ Byte/Szene UND
je nach Parametrierung .
En.n: Eingang \
Betriebsart Eingang n.n =
Flankenauswertung
Eingange, allgemein \
Betriebsart Eingange n.1/n.2 =
Sperrt Eingang. Nach Reset wird Flanke Bit Telegramm Eingange einzeln
immer gesendet UND

Freigeben/ Wenn TRUE Uber den Bus auf GO Sperren empfangen | O = Freigeben En.n: Eingang \

Sperren wurde, wird auf dem GO Flanke Bit kein Telegramm 1 = Sperren Betriebsart Eingang n.n =
mehr gesendet, bis auf GO Sperren wieder ein FALSE Flankenauswertung
empfangen wird UND

En.n: Eingang \ Freigabe oder
Sperr GO verwenden
8.2.2.6 Gruppenobjekte fiir Eingang Tasten (kurz/lang)
. . erforderliche Freigaben im

Name Objektfunktion Werte Parameterdialog

Eingénge, allgemein \
Betriebsart Eingadnge n.1/n.2 =
Taster Sendet parametrierten Wert fir kurzen bzw. langen Bit/Byte/Szene Eingéange einzeln

(kurz/lang) Bit A

Tastendruck.

je nach Parametrierung

UND
En.n: Eingang \ Betriebsart
Eingang n.n = Tasten (kurz/lang)

Taster
(kurz/lang) Bit B

Sendet parametrierten Wert flir kurzen bzw. langen
Tastendruck.

Bit/Byte/Szene
je nach Parametrierung

Eingange, allgemein \
Betriebsart Eingange n.1/n.2 =
Eingénge einzeln

UND

En.n: Eingang \ Betriebsart
Eingang n.n = Tasten (kurz/lang)

Freigeben/
Sperren

Sperrt Eingang. Nach Reset werden Taster (kurz/lang)
Bit A und Taster (kurz/lang) Bit B Telegramm immer
gesendet

Wenn TRUE Uber den Bus auf GO Sperren empfangen
wurde, wird auf den GO Taster (kurz/lang) Bit A und
GO Taster (kurz/lang) Bit B kein Telegramm mehr
gesendet, bis auf GO Sperren wieder ein FALSE emp-
fangen wird

0 = Freigeben
1 = Sperren

Eingénge, allgemein \
Betriebsart Eingange n.1/n.2 =
Eingange einzeln

UND

En.n: Eingang \ Betriebsart
Eingang n.n = Tasten (kurz/lang)
UND

En.n: Eingang \ Freigabe oder
Sperr GO verwenden
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8.2.2.7 Gruppenobjekte fiir Eingang Szenen Taster

Name

Objektfunktion

Werte

erforderliche Freigaben im
Parameterdialog

Szenen Taster

GO Szenen Taster sendet parametrierte Werte

0 = Szene aktivieren
1 = Szene lernen
1...64 = Szenennummer

Eingange, allgemein \
Betriebsart Eingdnge n.1/n.2 =
Eingange einzeln

UND

En.n: Eingang \ Betriebsart
Eingang n.n = Szenen Taster

Sperrt Eingang. Nach Reset wird Szenen Taster Tele-
gramm immer gesendet

Eingange, allgemein \
Betriebsart Eingange n.1/n.2 =
Eingénge einzeln

UND

Freigeben/ Wenn TRUE Uber den Bus auf GO Sperren empfangen | O = Freigeben En.n: Eingang \ Betriebsart
Sperren wurde, wird auf dem GO Szenen Taster kein Tele- 1 = Sperren n:n: g 9
. . ) Eingang n.n = Szenen Taster
gramm mehr gesendet, bis auf GO Sperren wieder ein UND
FALSE empfangenwird En.n: Eingang \ Freigabe oder
Sperr GO verwenden
8.2.2.8 Gruppenobjekte fiir Eingang Eintasten Dimmen
: : erforderliche Freigaben im
Name Objektfunktion Werte Parameterdialog
Eingénge, allgemein \
Betriebsart Eingange n.1/n.2 =
Dimmen Ein/Aus | Einschalten / Ausschalten 0 i Ays Eingénge einzeln
1=Ein UND

En.n: Eingang \ Betriebsart
Eingang n.n = Eintasten Dimmen

Dimmen relativ

Schrittweise Dimmen / Start-Stop-Dimmen

0 = Verringern
1 = Erhéhen

Eingange, allgemein \
Betriebsart Eingange n.1/n.2 =
Eingange einzeln

UND

En.n: Eingang \ Betriebsart
Eingang n.n = Eintasten Dimmen

Dimmen Status

Status des Aktors (Eingangsobjekt)

0 = Aus
1 =Ein

Eingénge, allgemein \
Betriebsart Eingange n.1/n.2 =
Eingédnge einzeln

UND

En.n: Eingang \ Betriebsart
Eingang n.n = Eintasten Dimmen
UND

En.n: Eingang \ Separates
Eingangsobjekt flr Status

Freigeben/
Sperren

Sperrt Eingang. Nach Reset wird Ein/Aus bzw.
Dimmen relativ Telegramm immer gesendet

Wenn TRUE Uber den Bus auf GO Sperren empfangen
wurde, werden auf den GOs Dimmen Ein/Aus und
Dimmen relativ keine Telegramme mehr gesendet, bis
auf GO Sperren wieder ein FALSE empfangen wird

0 = Freigeben
1 = Sperren

Eingéange, allgemein \
Betriebsart Eingange n.1/n.2 =
Eingéange einzeln

UND

En.n: Eingang \ Betriebsart
Eingang n.n = Eintasten Dimmen
UND

En.n: Eingang \ Freigabe oder
Sperr GO verwenden
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8.2.3 Gruppenobjekte fiir die Sicherheitsobjekte

erforderliche Freigaben im

Name Objektfunktion Werte Parameterdialog
Sicherheitsobjekt Empfangt externen Alarm 0 = Kein Alarm Immer freigegeben
A/B/D plang 1= Alarm 9eg

Sicherheitsobjekte Cn siehe
Kapitel 8.2.1 Gruppenobjekte flir die Ausgédnge auf Seite 145

8.2.4 Gruppenobjekte fiir die Logik-Funktionen

erforderliche Freigaben im

tiert werden.

Name Objektfunktion Werte Parameterdialog
Bis zu vier GOs Eingang n mit unterschiedlichem Ver- - . )
Eingang n halten auf Eingangswert abhangig von der Parametrie- | O oder 1 tﬁgrlkfllrgeirs’ce;wneg(\elr;rilgu\ fFuunnktl—
rung (siehe Abschnitt 7.4.2 auf Seite 106). 9 plung
Logik/Timer, allgemein \ Funkti-
GO Ausgang Bit sendet fir das Ergebnis WAHR und 0 = WAHR on n = Logische Verknlpfung
Ausgang Bit FALSCH ein 1-Bit-Telegramm. Die Ausgabe kann inver- | 1 = FALSCH UND

oder invertiert

Ln: Logik \ Ausgangstyp =
Bit-Objekt

Ausgang Szene

GO Ausgang Szene sendet fir das Ergebnis WAHR
und FALSCH einen Szenenbefehl bestehend aus Sze-
nennummer und Lernen/Ausflihren.

0 = Szene aktivieren
1 = Szene lernen
1...64 = Szenennummer

Logik/Timer, allgemein \ Funkti-
on n = Logische Verkniipfung
UND

Ln: Logik \ Ausgangstyp =
Szene

Ausgang
Behanglange

GO Ausgang Behanglédnge sendet fur das Ergebnis
WAHR und FALSCH einen Positionsbefehl (in Verbin-
dung mit GO Ausgang Lamellenstellung).

0% (oben)
...100% (unten)

Logik/Timer, allgemein \ Funkti-
on n = Logische Verknipfung
UND

Ln: Logik \ Ausgangstyp =
Behanglange und
Lamellenstellung

Ausgang
Lamellenstellung

GO Ausgang Lamellenstellung sendet fir das Ergeb-
nis WAHR und FALSCH einen Positionsbefehl (in Ver-
bindung mit GO Ausgang Behanglédnge).

0% (Lamelle AUF)
...100% (Lamelle ZU)

Logik/Timer, allgemein \ Funkti-
on n = Logische Verknupfung
UND

Ln: Logik \ Ausgangstyp =
Behanglange und
Lamellenstellung

Freigeben/
Sperren

Sperrt Logik-Funktion. Nach Reset wird auf den GOs
Ausgang immer gesendet.

Wenn TRUE Uber den Bus auf GO Sperren empfangen
wurde, werden auf den GOs Ausgang keine Telegram-
me mehr gesendet, bis auf GO Sperren wieder ein
FALSE empfangen wird.

0 = Freigeben
1 = Sperren

Logik/Timer, allgemein \ Funkti-
on n = Logische Verknipfung
UND

Ln: Logik \ Freigabe oder Sperr
GO verwenden
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8.2.5 Gruppenobjekte fiir die Timer-Funktionen

erforderliche Freigaben im

des Timers ein 1-Bit-Telegramm.

Name Objektfunktion Werte Parameterdialog
GO Start/Stopp startet oder stoppt den Timer ab- - .
Start/Stopp hangig von der Parametrierung (siehe Abschnitt 0 oder 1 FS?L‘;{;”;?L %Ilr?]z:nem \
7.4.3 auf Seite 110).
Logik/Timer, allgemein \
. ) Funktion n = Timer
Allsgang Blt GO Ausgang Bit sendet bei Start, Stop oder Ablaufen 0 oder 1 UND

Tn: Timer \ Ausgangstyp =
Bit-Objekt

Ausgang Szene

GO Ausgang Szene sendet bei Start, Stop oder Ab-
laufen des Timers einen Szenenbefehl bestehend aus
Szenennummer und Lernen/Ausflhren.

0 = Szene aktivieren
1 = Szene lernen
1...64 = Szenennummer

Logik/Timer, allgemein \
Funktion n = Timer

UND

Tn: Timer \ Ausgangstyp =
Szene

Ausgang
Behanglange

GO Ausgang Behangldnge sendet sendet bei Start,
Stop oder Ablaufen des Timers einen Positionsbefehl
(in Verbindung mit GO Ausgang Lamellenstellung).

0% (oben)
...100% (unten)

Logik/Timer, allgemein \
Funktion n = Timer

UND

Tn: Timer \ Ausgangstyp =
Behanglange und
Lamellenstellung

Ausgang
Lamellenstellung

GO Ausgang Lamellenstellung sendet sendet bei
Start, Stop oder Ablaufen des Timers einen Positions-
befehl (in Verbindung mit GO Ausgang Behanglénge).

0% (Lamelle AUF)
...100% (Lamelle ZU)

Logik/Timer, allgemein \
Funktion n = Timer

UND

Tn: Timer \ Ausgangstyp =
Behanglange und
Lamellenstellung

Sperrt Timer-Funktion. Nach Reset wird auf den GOs
Ausgang immer gesendet.

Logik/Timer, allgemein \
Funktion n = Timer

Freigeben/ Wenn TRUE Uber den Bus auf GO Sperren empfangen | O = Freigeben
Sperren wurde, werden auf den GOs Ausgang keine Telegram- | 1 = Sperren D
’ ) h : Tn: Timer \ Freigabe oder Sperr
me mehr gesendet, bis auf GO Sperren wieder ein
. GO verwenden
FALSE empfangen wird.
8.2.6 Gruppenobjekte fiir das Gerat
Name Objektfunktion Werte erforderllch_e eioeberi
Parameterdialog
Das GO Gerit signalisiert, ob der Aktor betriebsbereit 0 oder 1
ist ’ Wird bestimmt durch Gerateparameter \ Objekt “Aktor
Gerat ' Gerateparameter \ Ob- | verflgbar” \ Objekt “Aktor ver-
Die Ausgabe kann einmal oder zyklisch erfolgen jekt “Aktor verfugbar” \ | fligbar* aktiv = ja
9 Y gen. Objektwert
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9 Planungsbeispiele

9.1 Jalousien mit Tastern bedienen

9.1.1 Einstellungen

warema_2048818_alhb_de_v2:2023-02-01

An einen KNX secure 8M230.16 AP und an einen KNX secure 4M230.8| REG
ist jeweils eine Jalousie angeschlossen. Ein Jalousietaster ist am

KNX secure 8M230.16 AP angeschlossen. Mit diesem Taster sollen beide
Jalousien auf beliebige Behangldnge und beliebige Lamellenstellungen

gefahren werden.
Mit langem Tastendruck (>1s) soll Fahren auf Endlage gestartet werden, mit

kurzem Tastendruck soll ein Wenden der Lamellen ermdglicht werden.

KNX secure 8M230.161 AP Sonnenschutz-
antrieb
Eingang Ausgang
QO nixi1 A0
O In+ KNX-Telegramme PE O
QO nix2 NO
N YO
=
Jalousietaster
KNX secure 4M230.8| REG Sonnenschutz-
antrieb
Ausgang
AQ
PEQ
NO
YO

Abb. 56 Planungsbeispiel ,Jalousien bedienen*

Werkseinstellungen fir beide KNX secure verwenden.

i+ b4

evtl.
trieren.

u.a. wie vom Jalousienhersteller vorgegeben parame-

|KNX secure 4M230.81 REG

KNX secure 8M230.161 AP

‘ 286: Eingang 4.1/4.2 - Fahrbefehl Hoch/Tief

[ 97: Ausgang 4 - Fahrbefehl Hoch/Tief

)’}—gjm—()‘( 65: Ausgang 3 - Fahrbefehl Hoch/Tief
: Gruppenobjekt 1/2/1: "Hoch/Tief"

[ 287: Eingang 4.1/4.2 - Fahrbefehl Stopp-/Schritt gj”’“—c}{ 66: Ausgang 3 - Fahrbefehl Stopp-/Schritt
‘ 98: Ausgang 4 - Fahrbefehl Stopp-/Schritt i 3 Gruppenobjekt 1/2/2: "Stopp/Schritt"

Abb. 57 VerknUpfungen im Planungsbeispiel ,Jalousien bedienen®
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9.2 Anbindung an eine Automation

Anbindung eines KNX secure Sonnenschutzaktors an eine Automation (hier
BAline KNXMCM) einschlieBlich einer Visualisierung und eines Tastsensors.
Ubersicht der Verbindungen per Gruppenobjekten.

¥

Wetterstation

Automation (z.B. BAline)

—
Automatik - Automatik
Behangléange anfahren Behanglénge anfahren
Automatik - Automatik
Lamellenstellung anfahren Lamellenstellung anfahren
Automatikobjekte - Automatikobjekte
freigeben freigeben
Automatik - Automatik
manuelle Einschrankung manuelle Einschrankung

Manuell
Behanglange anfahren -
Manuell
Lamellenstellung anfahren -
El:
Fahrbefehl |
Hoch/Tief B el
Fahrbefehl
Stopp-/Schritt & Visualisierung, Display
Status
Behangléange —
Status
Lamellenstellung
[
[
-
-
i
Fahrbefehl
Hoch/Tief
Fahrbefehl
Stopp-/Schritt

Abb. 58 Planungsbeispiel ,Anbindung an eine Automation®
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10 Automatikfunktionen
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Beispiel

Beispiel

Nach einem manuellen

Die folgenden Schaubilder zeigen das Verhalten der Aktoren in Abhangigkeit
von den unterschiedlichen Zustadnden der Automatik-Gruppenobjekte.

Fahrbefehl M startet eine eingestellte Automatikver-

zbgerung. Ist die Automatikverzégerung abgelaufen, dann wird der letzte

Automatik-Fahrbefehl A nachgeholt.
Gruppenobjekte A: Automatikposition
M: manuelle Position
Automatik manuelle
EinsChrankung — |--rr-mmmmmmmmmrr oo
Automatikobjekte
freigeben
Automatikverzégerung |
aktiv oo ‘ Tomoooooseseseooooooooooooe
| |
| |
| |
Behanglange/ A M |
Lamellenstellung II 7777777777777 i} 7777777777777777777777777777777777 frmmsenessa s
anfahren ‘ I I
I | | >
? ) ! t
Fahrbewegung auf auf auf

Auto-Pos.  man. Pos. Auto-Pos.*

* letztes Automatikobjekt wird nachgeholt, da Automatikverzégerung nach manueller Bedienung
zu Ende (Automatikverzégerung aktiv = 0)

Abb. 59 Automatikobjekte freigegeben

Wird das GO Automatikobjekte freigeben auf O gesetzt, dann werden ab
diesem Zeitpunkt alle Automatikbefehle (A,) ignoriert. Der letzte Automatik-
Fahrbefehl A, wird nach Ablauf der Automatikverzégerung ebenfalls nicht

nachgeholt.

Gruppenobjekte

Automatik manuelle
Einschrankung

Automatikobjekte
freigeben

Automatikverzégerung
aktiv

Behanglange/
Lamellenstellung
anfahren

Fahrbewegung

A: Automatikposition
M: manuelle Position

! | |
: | |
| |
|
A, LM A,
|| ,,,,,,, T {} ,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, — || ,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,
| |
N L .
! 0 | t
auf auf keine
Auto-Pos.  man. Pos. Reaktion*

* Automatik wird nicht ausgeflihrt oder nachgeholt, da Automatikobjekte freigeben = 0

Abb. 60 Automatikobjekte gesperrt

Technische Anderungen behalten wir uns vor
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Beispiel

Beispiel

Technische Anderungen behalten wir uns vor

Wird das GO Automatikobjekte freigeben auf O und anschlieBend wieder
auf 1 gesetzt, dann wird eine noch laufende Automatikverzégerung beendet.
Der letzte Automatik-Fahrbefehl A wird nachgeholt.

Gruppenobjekte A: Automatikposition

M: manuelle Position

Automatik manuelle
Einschrankung

Automatikobjekte | |
freigeben ‘

|

|

Automatikverzégerung

|
aktiv  feeeeeeeeeeeeaaad I:l:,,,:::,zg ,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

|
|
|
Behanglange/ A M

Lamellenstellung II ,,,,,,,,,,,,, i}‘ ,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,
anfahren ‘ I I
! | | o
! ! ! t
Fahrbewegung auf auf auf

Auto-Pos.  man. Pos. Auto-Pos.*
* letztes Automatikobjekt wird nachgeholt, da Automatikobjekte freigeben = 1 die Automatik-

verzdgerung nach manueller Bedienung zurlicksetzt (Automatikverzégerung aktiv = 0)

Abb. 61  Automatikobjekte bei laufender Automatikverzégerung freigeben

Wird auf dem (noch aktiven) GO Automatikobjekte freigeben eine erneute
1 empfangen, dann wird eine noch laufende Automatikverzégerung beendet.
Der letzte Automatik-Fahrbefehl (im Beispiel A,) wird nachgeholt.

Gruppenobjekte A: Automatikposition

M: manuelle Position

Automatik manuelle
Einschrankung

Automatikobjekte
freigeben

Automatikverzégerung |
aktiv  feoeeeeeeee

| |

| |

| |
Behanglange/ A M A
Lamellenstellung
anfahren

Fahrbewegung auf auf keine auf
Auto-Pos. man. Pos. Reaktion Auto-Pos.*

* letztes Automatikobjekt (A,) wird nachgeholt, da ein erneutes Automatikobjekte freigeben = 1
die Automatikverzégerung nach manueller Bedienung zurlicksetzt (Automatikverzégerung aktiv = 0)

Abb. 62 Automatikobjekte durch erneutes GO freigeben
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Ist das GO Automatik manuelle Einschriankung aktiv, sind manuelle Fahrbe-
wegungen nur im parametrierten Bereich moglich (im Beispiel M,).

Mit einer 0 auf dem GO Automatikobjekte freigeben wird das Automatikob-
jekt Automatik manuelle Einschrdnkung deaktiviert. Ab diesem Zeitpunkt
werden manuelle Fahrbefehle wieder ohne Einschrankung ausgefihrt (im

Beispiel M,).

Gruppenobjekte

Automatik manuelle
Einschrankung

Automatikobjekte
freigeben

Automatikverzégerung
aktiv

Behanglange/
Lamellenstellung
anfahren

Fahrbewegung

A: Automatikposition
M: manuelle Position

manuelle Bedienung
eingeschrankt

Einschrankung wirkungslos,
da Automatikobjekte freigeben = 0

auf man. Pos.
(mit Einschrédnkung) *

auf man. Pos.
(keine Einschrédnkung)

* manuelle Positionierung nur innerhalb der in der ETS parametrierten Grenzen moglich

Abb. 63 Einschrankung der manuellen Bedienung
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